
H›z kontrol cihazlar›
Altivar 31
Yüksek performans ve
fonksiyonellik!

Katalog

M
ü

flt
er

i Y
ard›m Hatt›

TR-Hotline@tr.schneider-electric.com
444 30 30

www.schneider-electric.com.tr

Schneider
Electric

markas›

0.18 kW - 15 kW aras› 3 fazl› asenkron motorlar için

2004

 efesotomasyon - telemecanique inverter

http://www.efesotomasyon.com/html/telemecanique/telemecanique.html
http://www.efesotomasyon.com/html/telemecanique/telemecanique.html


1Schneider Electric

Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar›
Altivar 31

Tan›t›m..........................................................sayfa 2 - 9

Özellikler ..................................................sayfa 10 - 13

Referanslar...............................................sayfa 14 - 17

Opsiyonlar
b Fren dirençleri ..................................................................................sayfa 18 ve 19

b fiok bobinleri ....................................................................................sayfa 20 ve 21

b ‹lave EMC girifl filtreleri ....................................................................sayfa 22 ve 23

b Ç›k›fl filtreleri ve motor flok bobinleri ................................................sayfa 24 ve 25

b Haberleflme opsiyonlar› ...................................................................sayfa 26 ve 27

PowerSuite yaz›l›m› ..............................sayfa 28 ve 29

Boyutlar....................................................sayfa 30 - 35

Ba¤lant› flemalar›..................................sayfa 36 ve 37

Montaj ve kurulum................................sayfa 38 ve 39

Kullan›c› montaj kombinasyonlar› .........sayfa 40 - 43

Fonksiyonlar ............................................sayfa 44 - 59

‹çindekiler

 efesotomasyon - telemecanique inverter

http://www.efesotomasyon.com/html/telemecanique/telemecanique.html


 

2

 

Tan›t›m 

  
AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn

 

2

  

hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››

 

Altivar 31

ESC

ENT

RUN
FWO

REV

stop
reset

1111

3333
4444

5555

6666

7777

2222

 efesotomasyon - telemecanique inverter



 

3

 

Tan›t›m 

 

(devam›)

  
AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn

 

2

  

hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››

 

Altivar 31

 

 

Altivar 31, trifaze sincap kafes asenkron motorlar için h›z kontrol cihaz›d›r. Altivar 31 
sa¤lam, kompakt ve kullan›m› kolay bir h›z kontrol cihaz›d›r ve EN 50178, IEC/EN 
61800-2, IEC/EN 61800-3 standartlar›na, UL/CSA sertifikasyonu ve 

 

e

 

 etiketi 
gerekliliklerine uygundur.

Afla¤›da belirtilen yayg›n uygulamalara uygun fonksiyonlar› bir arada sunar:

 

b

 

Malzeme tafl›ma (küçük konveyörler, vinçler, v.b.)

 

b

 

Paketleme ve ambalajlama makineleri,

 

b

 

Uzman makineler (mikserler, yo¤urucular, tekstil makineleri, v.b.),

 

b

 

Pompalar, kompresörler, fanlar.

Altivar 31 h›z kontrol cihazlar› Modbus ve CANopen endüstriyel protokolleri 
üzerinden haberleflir. Bu iki protokol, h›z kontrol cihaz›nda standart olarak bulunur.

Altivar 31 h›z kontrol cihazlar› normal çevre koflullar› ve havlaand›rmal› panolar için 
bir so¤utma blo¤u ile birlikte verilir. Yerden kazanmak için birden fazla ünite yan yana 
monte edilebilir. 

  

3333

 

 

H›z kontrol cihazlar› 0.18 - 15 kW aras› motor güç de¤erleri için kullan›labilir ve dört 
besleme tipine sahiptir:

 

b

 

200 V - 240 V monofaze, 0.18 kW - 2.2 kW

 

b

 

200 V - 240 V trifaze, 0.18 kW - 15 kW

 

b

 

380 V - 500 V trifaze, 0.37 kW - 15 kW

 

b

 

525 V - 600 V trifaze, 0.75 kW - 15 kW

Altivar 31 h›z kontrol cihazlar›, iki farkl› insan-makine arabirimi seçene¤ine sahiptir:

 

b

  

1111    AAAATTTTVVVV    33331111HHHH

 

pppp 

 

ekran ve menü gezinme tufllar›na sahiptir

 

b

  

2222    AAAATTTTVVVV    33331111HHHH

 

pppp

  

AAAA    

 

ekran, menü gezinme tufllar› ve lokal kontrol (Run/Stop ve 
potansiyometre ile yap›lan h›z referans ayar›)

  

EEEElllleeeekkkkttttrrrroooommmmaaaannnnyyyyeeeettttiiiikkkk    uuuuyyyyuuuummmmlllluuuulllluuuukkkk    EEEEMMMMCCCC
AAAATTTTVVVV    33331111HHHH

 

pp

  

MMMM2222    

 

ve

  

    AAAATTTTVVVV    33331111HHHH

 

pp

  

NNNN4444    

 

h›z kontrol cihazlar›nda bulunan A seviyesi EMC 
filtreleri (iletilen ve yay›lan) sayesinde, makinelerin montaj› kolaylafl›r ve  

 

e

 

 etiketi 
koflullar›na daha ekonomik bir biçimde uyulmas› sa¤lan›r.

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH

 

pp

  

MMMM3333XXXX    

 

ve

  

    AAAATTTTVVVV    33331111HHHH

 

pp

  

SSSS6666XXXX

 

 h›z kontrol cihazlar›nda EMC filtresi yoktur. 
Filtreler, EMC standartlar›na uyum sa¤lamak amac›yla müflteri taraf›ndan monte 
edilen opsiyonlar olarak bulunmaktad›r.

 

 

Altivar 31 h›z kontrol cihazlar›nda alt› lojik girifl, üç analog girifl, bir lojik/analog ç›k›fl 
ve iki röle ç›k›fl› bulunur.
H›z kontrol cihaz›nda afla¤›daki temel fonksiyonlar dahili olarak bulunur:

 

b

 

Motor ve h›z kontrol cihaz› korumas›

 

b

 

Do¤rusal, S, U ve uygulamaya özgü h›zlanma ve yavafllama rampalar›

 

b

 

+/- h›z

 

b

 

önceden ayarl› 16 h›z

 

b

 

PI referanslar› ve regülatörü

 

b

 

2-telli/3-telli kumanda

 

b

 

Frenleme s›ras›

 

b

 

H›z kontrolü ve otomatik yeniden yolverme ile dönen yükü otomatik yakalama

 

b

 

Hata konfigürasyonu ve durufl tipi konfigürasyonu

 

b

 

Konfigürasyonun h›z kontrol cihaz›na kaydedilmesi
Bir lojik girifle birden fazla fonksiyon atanabilir.
 

Altivar 31 h›z kontrol cihaz› ile birlikte afla¤›daki opsiyon ve aksesuarlar kullan›labilir:

 

b

 

Frenleme dirençleri

 

b

 

fiok bobinleri

 

b

 

EMC radyo parazitleri girifl filtreleri ve ç›k›fl filtreleri

 

b 5

 

 ray›na montaj plakalar›

 

b

 

UL tip 1 uyum seti

 

b

 

Altivar 28 h›z kontrol cihaz›n› de¤ifltirmek için adaptör plakas›

H›z kontrol cihaz› ile birlikte çeflitli diyalog ve haberleflme opsiyonlar› 

  

4444

 

, 

  

5555

 

, 

  

6666

 

, 

  

7777

 

 
kullan›labilir, bkz. sayfa 8 ve 9.
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Altivar 31

 

Kutulu h›z kontrol cihazlar›

 

  

Kutulu Altivar 31 h›z kontrol cihazlar›, afla¤›daki özellikleri gerektiren uygulamalar 
için uygundur:

- zorlu çevre koflullar›nda IP 55 koruma s›n›f›
- bir motor yolvericide kullan›ma haz›r h›z kontrol cihaz›

Kiflisellefltirildikten sonra, kutulu cihaz motorun yan›na monte edilebilir.
Kutulu h›z kontrol cihazlar› 0.18 kW - 4 kW aras› güç de¤erlerinde bulunur.
‹ki besleme tipi bulunur:

 

b

 

200 V - 240 V monofaze 0.18 kW ve 2.2 kW

 

b

 

380 V - 500 V trifaze, 0.37 kW ve 4 kW

Bu ürün serisi, bir kutulu cihaz›n insan-makine arabiriminin tamamen 
kiflisellefltirilebilmesine olanak sa¤lar. 
IP 55 pano afla¤›daki ürünleri içerir: 

 

b

 

harici so¤utma bloklu bir h›z kontrol cihaz›

 

b

 

afla¤›daki ürünlerin montaj› için sökülebilir kapaklar:

  

7777

 

 Vario yük ay›r›c› veya GV2 motor koruma flalteri

  

8888

 

 3 buton ve/veya 22 Ø plastik LED ve 1 h›z referans potansiyometresi

  

9999    

 

 IP 55 kablolu RJ45 konnektör için buton

  

11110000

 

 kablo döflemek için kablo kanallar›

Motor yolverici fonksiyonu için gereken kombinasyonlar (h›z kontrol cihaz›, devre 
kesici, kontaktör), sayfa 40 ve 41’de verilmifltir. 
Örnek referanslar:

 

- 

 

3 kutuplu Vario yükay›r›c› (V

 

pp

 

 + KC

 

p

 

 1

 

p

 

Z)
- 3 sabit konumlu seçme anahtar› XB5 D33

 

- 

 

LED XB5 AV

 

pp

 

- 2.2 kOhm potansiyometre
Sözkonusu referanslar uzman kataloglar›m›zda bulunabilir.
Tüm komponentler müflteri taraf›ndan ayr› ayr› siparifl edilmeli ve kablo ba¤lant›lar› 
ayr› yap›lmal›d›r.

  

EEEElllleeeekkkkttttrrrroooommmmaaaannnnyyyyeeeettttiiiikkkk    uuuuyyyyuuuummmmlllluuuulllluuuukkkk    EEEEMMMMCCCC
AAAATTTTVVVV    33331111CCCC

 

pp

  

MMMM2222    

 

ve

  

    AAAATTTTVVVV    33331111CCCC

 

pp

  

NNNN4444    

 

h›z kontrol cihazlar›nda bulunan A seviyesi EMC 
filtreleri (iletilen ve yay›lan) sayesinde, makinalar›n montaj› kolaylafl›r ve 

 

e

 

 etiketi 
koflullar›na daha ekonomik bir biçimde uyulmas› sa¤lan›r. 

 

 

Kutulu Altivar 31 h›z kontrol cihaz› ile birlikte afla¤›daki opsiyon ve aksesarlar 
kullan›labilir:

 

b

 

Frenleme dirençleri

 

b

 

fiok bobinleri

 

b

 

IP 55 kablolu RJ45 konnektörü

H›z kontrol cihaz› ile birlikte çeflitli diyalog ve haberleflme opsiyonlar› 

  

2222

 

, 

  

3333

 

, 

  

4444

 

, 

  

5555

 

 
kullan›labilir, bkz. sayfa 8 ve 9.
 

  

UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaallllaaaarrrr

11110000

9999

7777

8888

  

KKKKiiiiflflflfliiiisssseeeelllllllleeeeflflflflttttiiiirrrriiiilllleeeebbbbiiiilllliiiirrrr    kkkkuuuuttttuuuulllluuuu    hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››
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Altivar 31

 

Sürücü seti

 

  

H›z kontrol cihaz› seti, Altivar 31 h›z kontrol cihaz› ürün serisine yeni eklenmifltir:
H›z kontrol cihaz› seti afla¤›dakileri içerir:

 

b

 

Altivar 31 h›z kontrol cihaz› elemanlar› (so¤utma blo¤u, güç ve kontrol alt 
tertibatlar›)

 

b

 

EMC filtresi

 

b

 

Mekanik donan›mlar

 

b Zorlu çevre koflullar›nda kullan›m için gereken keçeler (IP 55)
Set, flanfl veya koruyucu kapak olmadan metal bir deste¤in üzerine monte edilir.
Altivar 31 h›z kontrol cihaz› seti, ayakl› veya duvara monte edilen bir panoya veya 
makina gövdesine dahili olarak monte edilebilir.

H›z kontrol cihaz› seti, 0.18 kW - 15 kW aras› de¤erlerinde bulunur.
‹ki besleme tipi bulunur:
b 200 V - 240 Vmonofaze 0.18 kW - 2.2 kW
b 380 V - 500 V trifaze, 0.37 kW - 15 kW

EEEElllleeeekkkkttttrrrroooommmmaaaannnnyyyyeeeettttiiiikkkk    uuuuyyyyuuuummmmlllluuuulllluuuukkkk    EEEEMMMMCCCC
AAAATTTTVVVV    33331111KKKKppMMMM2222    ve    AAAATTTTVVVV    33331111KKKKppNNNN4444    h›z kontrol cihazlar›nda bulunan A seviyesi EMC 
filtreleri (iletlien ve yay›lan) sayesinde, makinalar›n montaj› kolaylafl›r ve e etiketi 
koflullar›na daha ekonomik bir biçimde uyulmas› sa¤lan›r. H›z kontrol cihazlar›, 
afla¤›daki standartlara uygun olarak boyutland›r›lm›flt›r: IEC/EN61800-3, evsel ve 
endüstriyel ortamlar. 
 

b y 4 kW güç de¤erleri için h›z kontrol cihaz› seti 1111
Altivar 31 h›z kontrol cihaz›n›n elemanlar› (so¤utma blo¤u, güç ve kontrol alt 
tertibatlar›), mekanik adaptörler 2222 ve koruyucu donan›mlarla sabitlenmifltir.
Ünite, so¤utma blo¤una sabitlenmifl bir metal plaka 3333 ile desteklenir.
Plaka, her taraftan s›zd›rmazd›r.
Destek kesildikten sonra, h›z kontrol cihaz› seti, bu plaka kullan›larak ayakl› veya 
duvara monte edilmifl panonun kaidesine sabitlenir.
Güç terminalleri 5555 korumal›d›r (IP 20).

b u 5.5 kW güç de¤erleri için h›z kontrol cihaz› seti 6666
Altivar 31 h›z kontrol cihaz›n›n elemanlar› (so¤utma blo¤u, güç ve kontrol alt 
tertibatlar›), mekanik adaptörler 2222 ve koruyucu donan›mlarla sabitlenmifltir.
Elemanlar› destekleyen metal plaka 3333, ayakl› veya duvara monte edilmifl bir panoya 
montaj için dirseklerle 8888 donat›lm›flt›r.
Plaka, her taraftan s›zd›rmazd›r 4444.
Plakan›n arkas›nda, so¤utma blo¤unun alt›na iki fan monte edilmifltir.
Elemanlar›n (GV2 devre kesici, Vario yük ay›r›c›, ilave plaka, v.b.) montaj› için ilave 
montaj delikleri 7777 bulunmaktad›r.  

H›z kontrol cihaz› setleri afla¤›dakilerle birlikte sa¤lan›r:
b Montaja yard›mc› olan bir delme ve kesme flablonu
b Montaj talimatlar› ve güvenlik önlemlerini içeren bir kullan›m k›lavuzu.
  

Altivar 31 h›z kontrol cihaz› seti ile birlikte afla¤›daki opsiyon ve aksesuarlar 
kullan›labilir:
b Frenleme dirençleri
b fiok bobinleri

H›z kontrol cihaz› ile birlikte çeflitli diyalog ve haberleflme opsiyonlar› 9999, 11110000, 11111111, 11112222 
kullan›labilir, bkz. sayfa 8 ve 9.
 

UUUUyyyygggguuuullllaaaammmmaaaallllaaaarrrr

AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa

OOOOppppssssiiiiyyyyoooonnnn    vvvveeee    aaaakkkksssseeeessssuuuuaaaarrrrllllaaaarrrr
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Altivar 31
Diyalog opsiyonlar›

Altivar 31 h›z kontrol cihazlar›, afla¤›daki opsiyonlarla haberleflir:
b Uza¤a tafl›nabilir terminal
b PowerSuite yaz›l›m kiti
b Ethernet/Modbus köprüsü
b Haberleflme a¤ geçitleri

Haberleflme fonksiyonu, h›z kontrol cihaz›n›n konfigürasyon, ayar, kontrol ve 
sinyalleme fonksiyonlar›na eriflim olana¤› sa¤lar.
  

Altivar 31, uzaktaki bir terminale ba¤lanabilir.
Uza¤a tafl›nabilir terminal, ön panelinde IP 65 koruma bulunan bir panonun kap›s›na 
monte edilebilir.
Terminal, ekran ve h›z kontrol cihaz›n›n dahili tufllar› ile ayn› fonksiyonlara eriflim 
olana¤› sa¤lar (bkz. sayfa 45).

Afla¤›daki ifllemler için kullan›labilir:
b h›z kontrol cihaz›n›n uzaktan kontrol edilmesi, ayarlanmas› ve konfigüre edilmesi
b uzaktan görünür sinyalleme yap›lmas›
b konfigürasyonlar›n kaydedilmesi ve yüklenmesi (4 konfigürasyon dosyas› 
kaydedilebilir)

AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa
1111 Ekran
v 5 metreden görülebilen dört adet 7 bölümlü gösterge
v Say›sal de¤erleri ve kodlar› gösterir
v Bir de¤er kaydedildi¤inde ekran yan›p söner
v Ekran, h›z kontrol cihaz›ndaki bir hatay› göstermek için yan›p söner.

2222 Tufllar›n kullan›m›
v Ayarlar ve konfigürasyonlar için gezinme oklar› ve ENT, ESC tufllar›
v FWD/REV (‹leri/Geri) tuflu: motor dönüfl yönünü tersine çevirir
v RUN (Çal›fl) tuflu: motor çal›flt›rma komutu
v STOP/RESET (Dur/Reset) tuflu: motor durdurma komutu veya h›z kontrol cihaz› 
hata resetleme.
 

UUUUzzzzaaaa¤¤¤¤aaaa    ttttaaaaflflflfl››››nnnnaaaabbbbiiiilllliiiirrrr    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaallll    
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Altivar 31
Haberleflme opsiyonlar›
  

PowerSuite geliflmifl diyalog çözümleri afla¤›daki avantajlar› sa¤lar:
b Mesajlar, düz metin halinde ve birçok dilde gösterilebilir
b Altivar’› PC’ye ba¤lamadan, tasar›m ofisinde çal›flma haz›rl›¤› yap›labilir
b Konfigürasyon ve ayarlar› bir diskete veya sabit diske kaydedilebilir ve h›z kontrol 
cihaz›na yüklenebilir
b Ayarlar›n bilgisayar ç›kt›s› al›nabilir
b Altivar 28 dosyalar› okunabilir ve Altivar 31’e aktar›labilir.

Bkz. sayfa 28 ve 29.

  

Altivar 31, bir Ethernet / Modbus köprüsü üzerinden Ethernet a¤›na ba¤lanabilir.
Ethernet haberleflmesi özellikle afla¤›daki uygulamalara yöneliktir:
b PLC’ler aras› koordinasyon
b Lokal veya merkezi denetim
b Üretim yönetim yaz›l›m› ile haberleflme
b Uzak I/O ile haberleflme
b Endüstriyel kontrol ürünleriyle haberleflme.

Bkz. sayfa 26 ve 27.

  

Altivar 31, afla¤›daki a¤ geçitleri üzerinden di¤er haberleflme protokollerine 
ba¤lanabilir:
b Fipio/Modbus,
b DeviceNet/Modbus
b Profibus DP/Modbus

Bkz. sayfa 26 ve 27.

 

PPPPoooowwwweeeerrrrSSSSuuuuiiiitttteeee    yyyyaaaazzzz››››llll››››mmmm    kkkkiiiittttiiii

EEEEtttthhhheeeerrrrnnnneeeetttt////MMMMooooddddbbbbuuuussss    kkkkööööpppprrrrüüüüssssüüüü

HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee    aaaa¤¤¤¤    ggggeeeeççççiiiittttlllleeeerrrriiii

56
30

19

174 CEV 300 10 

56
30

16

LUF P1

LA9 P307

56
30

18
56

30
17
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Özellikler

  
AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››

 

0

 

Altivar 31   

 

(1) Onayl› kablo uzunluklar› için sayfa 23’te verilen tabloya bak›n›z.

  

OOOOrrrrttttaaaammmm

  

SSSSttttaaaannnnddddaaaarrrrttttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuummmm

 

Altivar 31, elektrikli endüstriyel kontrol cihazlar› ile ilgili en kat› uluslararas› standart ve 
önerilere (IEC, EN) uygun olarak gelifltirilmifltir:
alçak gerilim EN 50178, EMC ba¤›fl›kl›k ve EMC emisyonlar›.

EMC ba¤›fl›kl›¤›

 

b

 

IEC/EN 61000-4-2 seviye 3

 

b

 

IEC/EN 61000-4-3 seviye 3

 

b

 

IEC/EN 61000-4-4 seviye 4

 

b

 

IEC/EN 61000-4-5 seviye 3 (güç eriflimi)

 

b

 

IEC/EN 61800-3, ortam 1 ve 2
 

 

H›z kontrol cihazlar› için iletilen ve yay›lan EMC emisyonlar›

 

Tamam›

 

b

 

IEC/EN 61800-3, çevre: 2 (endüstriyel flebeke) ve 1 (evsel flebeke) s›n›rl› da¤›t›m
ATV 31H018M2...HU15M2, 
ATV 31C018M2...CU15M2, 
ATV 31H037N4...HU40N4, 
ATV 31C037N4...CU40N4

 

b

 

EN 55011 s›n›f A grup 1, EN 61800-3 kategori C2
‹lave EMC filtresiyle

 

b

 

EN 55022 s›n›f B grup 1, EN 61800-3 kategori C1

ATV 31HU22M2, ATV 31CU22M2, 
ATV 31HU55N4...HD15N4.

 

b

 

EN 55011 s›n›f A grup 2, EN 61800-3 kategori C3
‹lave EMC filtresiyle 

 

(1)

 

:

 

b

 

EN 55022 s›n›f A grup 1, EN 61800-3 kategori C2

 

b

 

EN 55022 s›n›f B grup 1, EN 61800-3 kategori C1
ATV 31H018M3X...HD15M3X, 
ATV 31H075S6X....HD15S6X

‹lave EMC filtresiyle 

 

(1

 

):

 

b

 

EN 55011 s›n›f A grup 1, EN 61800-3 kategori C2

 

b

 

EN 55022 s›n›f B grup 1, EN 61800-3 kategori C1

 

e

  

    eeeettttiiiikkkkeeeettttiiii

 

H›z kontrol cihazlar›nda, Avrupa alçak gerilim (73/23/EEC ve 93/68/EEC) ve EMC (89/
336/EEC) yönergelerine uygun 

 

e

 

 etiketi bulunmaktad›r.

  

ÜÜÜÜrrrrüüüünnnn    sssseeeerrrrttttiiiiffffiiiikkkkaaaassssyyyyoooonnnnuuuu

 

UL, CSA, NOM 117 ve C-Tick

  

KKKKoooorrrruuuummmmaaaa    ssss››››nnnn››››ffff››››

 

ATV 31H

 

ppp

 

M2, ATV 31H

 

ppp

 

N4, 
ATV 31H

 

ppp

 

M3X, ATV 31H

 

ppp

 

S6X

 

b

 

Üst k›s›mda IP 31 ve IP 41, ba¤lant› terminallerinde IP 21

 

b

 

Kapa¤›n üst k›sm›nda kapak plakas› olmaks›z›n IP 20
ATV 31C

 

ppp

 

M2, ATV 31C

 

ppp

 

N4

 

b

 

IP 55

  

KKKKiiiirrrrlllliiiilllliiiikkkk    ssss››››nnnn››››ffff››››

 

2

  

‹‹‹‹kkkklllliiiimmmm

 

TC

  

TTTTiiiittttrrrreeeeflflflfliiiimmmm    ddddiiiirrrreeeennnncccciiii

 

5

 

 ray seçene¤i olmayan h›z kontrol 
cihaz›

IEC/EN 60068-2-6’ya uygun olarak: 3-13 Hz aras› 1.5 mm üst de¤er-üst de¤er, 13-150 
Hz aras› 1 gn

  

fifififiooookkkk    ddddiiiirrrreeeennnncccciiii

 

IEC/EN 60068-2-27’ye uygun olarak 11 ms süreyle 15 gn

  

BBBBaaaa¤¤¤¤››››llll    nnnneeeemmmm %%%%

 

IEC 60068-2-3’e uygun olarak, yo¤uflma ve su damlamas› olmaks›z›n ve su damlas›z 
5...95

  

OOOOrrrrttttaaaammmm    ssss››››ccccaaaakkkkllll››››¤¤¤¤››››
cccciiiihhhhaaaazzzz    ççççeeeevvvvrrrreeeessssiiiinnnnddddeeee

DDDDeeeeppppoooollllaaaammmmaaaa ˚̊̊̊CCCC

 

- 25…+ 70

  

ÇÇÇÇaaaallll››››flflflflmmmmaaaa

 

ATV 31H

 

ppp

  

˚̊̊̊CCCC

 

- h›z kontrol cihaz› üzerinde koruyucu kapak varken, de¤er kayb› olmadan - 10...+50
- h›z kontrol cihaz› üzerinde koruyucu kapak yokken, de¤er kayb› ile -10...+60 (bkz. 
sayfa 38, de¤er kayb› e¤rileri)

ATV 31C

 

ppp

 

, 
ATV 31K

 

ppp

  

˚̊̊̊CCCC

 

- de¤er kayb› olmadan -10...+40

  

MMMMaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa    yyyyüüüükkkksssseeeekkkklllliiii¤¤¤¤iiii mmmm

 

de¤er kayb› olmadan 1000 (bunun üzerindeki her 100m için ak›m de¤erini %1 
düflürün)

  

ÇÇÇÇaaaallll››››flflflflmmmmaaaa    kkkkoooonnnnuuuummmmuuuu
NNNNoooorrrrmmmmaaaallll    ddddiiiikkkkeeeeyyyy    mmmmoooonnnnttttaaaajjjj    kkkkoooonnnnuuuummmmuuuunnnnaaaa    ggggöööörrrreeee    mmmmaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    kkkkaaaallll››››cccc››››    aaaaçççç››››

  

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    kkkkaaaarrrraaaakkkktttteeeerrrriiiissssttttiiiikkkklllleeeerrrriiii

  

ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤›››› HHHHzzzz

 

0…500

  

AAAAnnnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss›››› kkkkHHHHzzzz

 

2…16

 

 

 

çal›flma s›ras›nda ayarlanabilir

  

HHHH››››zzzz    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››

 

1…50

  

GGGGeeeeççççiiiicccciiii    aaaaflflflfl››››rrrr››››    mmmmoooommmmeeeennnntttt

 

motor nominal momentinin %170,200’ü (tipik de¤er)

  

FFFFrrrreeeennnnlllleeeemmmmeeee    mmmmoooommmmeeeennnnttttiiii FFFFrrrreeeennnn    ddddiiiirrrreeeennnnççççlllliiii

 

sürekli olarak motor nominal momentinin %100’ü ve 60s süreyle %150’ye kadar

  

FFFFrrrreeeennnn    ddddiiiirrrreeeennnnççççssssiiiizzzz

 

Afla¤›daki de¤erlere göre nominal motor momenti de¤eri (tipik de¤er):
> ATV 31

 

p

 

U15

 

pp 

 

için %30

 

y

 

 ATV 31

 

p

 

U15

 

pp 

 

için %50

 

y 

 

ATV 31

 

p

 

075

 

pp

 

 için %100

 

y

 

 ATV 31

 

p

 

018M2 için %150

  

MMMMaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    ggggeeeeççççiiiicccciiii    aaaakkkk››››mmmm

 

60 saniye için h›z kontrol cihaz› nominal ak›m›n›n %150’si (tipik de¤er)

  

GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm    ////    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss    oooorrrraaaannnn››››

 

PWM (darbe genifllik modülasyonu) tipi motor kontrol sinyalli, sensörsüz ak› vektör 
kontrolü.
Sabit moment gerektiren birçok uygulama için fabrikada ayarlanm›flt›r.
Mevcut opsiyonlar: pompa ve fanlara özgü oranlar, özel motorlar için enerji tasarrufu 
veya sabit moment U/f.

  

FFFFrrrreeeekkkkaaaannnnssss    ççççeeeevvvvrrrriiiimmmm    kkkkaaaazzzzaaaannnn››››mmmm››››

 

Yüksek dirençli moment veya yüksek ataletli makinalar veya h›zl› çal›flma çevrimli 
makinalar için opsiyonlar mevcuttur.

  

KKKKaaaayyyymmmmaaaa    kkkkoooommmmppppaaaannnnzzzzaaaassssyyyyoooonnnnuuuu

 

Yüke ba¤l› olmaks›z›n otomatik. Bast›r›labilir veya ayarlanabilir.
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Özellikler 

 

(devam›)

  
AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››

 

0

 

Altivar 31

 

  

  

EEEElllleeeekkkkttttrrrriiiikkkksssseeeellll    öööözzzzeeeelllllllliiiikkkklllleeeerrrr

  

GGGGüüüüçççç    kkkkaaaayyyynnnnaaaa¤¤¤¤››››

 

Gerilim

  

VVVV

 

ATV 31

 

pppp

 

M2

 

p 

 

için 200 - %15... 240 + %10, monofaze
ATV 31

 

pppp

 

M3X için 200 - %15...240 + %10, trifaze
ATV 31

 

pppp

 

N4

 

p 

 

için 380 - %15...500 + %10 trifaze
ATV 31

 

pppp

 

S6X için 525 - %15...600 + %10, trifaze
Frekans 

  

HHHHzzzz

 

50 - %5...60 + %5

  

OOOOllllaaaassss››››    kkkk››››ssssaaaa    ddddeeeevvvvrrrreeee    aaaakkkk››››mmmm››››    IIIICCCCCCCC

 

H›z kontrol cihazlar›
ATV 31

 

pppp

 

M2

  

AAAA

 

monofaze güç kayna¤› için 

 

≤

 

 1000 (ba¤lant› noktas›nda ICC)
ATV 31H018M3X...HU40M3X,
ATV 31

 

p

 

037N4...

 

p

 

U40N4,
ATV 31H075S6X...HU40S6X

  

AAAA

 

trifaze güç kayna¤› için 

 

≤

 

 5000 (ba¤lant› noktas›nda ICC)

ATV 31HU55M3X...HD15M3X,
ATV 31HU55N4...HD15N4,
ATV 31KU55N4...KD15N4,
ATV 31HU55S6X...HD15S6X

  

AAAA

 

trifaze güç kayna¤› için 

 

≤

 

 22000 (ba¤lant› noktas›nda ICC)

  

ÇÇÇÇ››››kkkk››››flflflfl    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii

 

fiebeke gerilimine eflit maksimum trifaze gerilim

  

GGGGüüüüçççç    kkkkaaaayyyynnnnaaaa¤¤¤¤››››    kkkklllleeeemmmmeeeennnnsssslllleeeerrrriiii,,,,    mmmmoooottttoooorrrr,,,,    
ffffrrrreeeennnn    mmmmooooddddüüüüllllüüüü    vvvveeee    DDDDCCCC    bbbbaaaarrrraaaassss››››nnnn››››nnnn    
mmmmaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    bbbbaaaa¤¤¤¤llllaaaannnntttt››››    kkkkaaaappppaaaassssiiiitttteeeessssiiii    
vvvveeee    ssss››››kkkkmmmmaaaa    mmmmoooommmmeeeennnnttttiiii

 

H›z kontrol cihazlar›
ATV 31H018M2...H075M2, 
ATV 31H018M3X...HU15M3X

2.5 mm

 

2

 

 (AWG 14)
0.8 Nm

ATV 31HU11M2...HU22M2, 
ATV 31HU22M3X...HU40M3X, 
ATV 31H037N4...HU40N4, 
ATV 31H075S6X...HU40S6X

6 mm

 

2

 

 (AWG 10)
1.2 Nm

ATV 31HU55M3X, HU75M3X, 
ATV 31HU55N4, HU75N4, 
ATV 31HU55S6X, HU75S6X

16 mm

 

2

 

 (AWG 6)
2.2 Nm

ATV 31HD11M3X, HD15M3X, 
ATV 31HD11N4, HD15N4, 
ATV 31HD11S6X, HD15S6X

25 mm

 

2

 

 (AWG 3)
4 Nm

  

EEEElllleeeekkkkttttrrrriiiikkkksssseeeellll    yyyyaaaallll››››tttt››››mmmm

 

Güç ve kumanda aras›nda elektriksel yal›t›m (girifller, ç›k›fllar, güç kaynaklar›)

  

MMMMeeeevvvvccccuuuutttt    ddddaaaahhhhiiiilllliiii    ggggüüüüçççç    kkkkaaaayyyynnnnaaaakkkkllllaaaarrrr››››

 

K›sa devre ve afl›r› yük korumas›:

 

-

 

referans potansiyometresi (2.2 - 10 k

 

Ω

 

) için bir adet + 10 V (0/+%8) güç kayna¤›, 
maksimum ak›m 10 mA
- Lojik girifller için bir adet +24 V (min. 19 V, maks. 30 V7 güç kayna¤›, maksimum 
ak›m 100 mA

  

KKKKoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeeddddiiiilllleeeebbbbiiiilllleeeennnn    aaaannnnaaaalllloooogggg    
ggggiiiirrrriiiiflflflfllllleeeerrrr

 

3 konfigüre edilebilen analog girifl AI1, AI2, AI3.

 

b

 

AI1: analog gerilim girifli 0...+10 V, empedans 30 k

 

Ω

 

 (maksimum güvenli gerilim 
30 V)

 

b

 

AI2: analog gerilim girifli ± 10 V, empedans 30 k

 

Ω

 

 (maksimum güvenli gerilim 30 V)

 

 

 

b

 

AI3: analog ak›m girifli X-Y mA, X ve Y 0-20 mA de¤erleri aras›nda programlan›r, 
empedans 250 

 

Ω

 

AIP: sadece ATV31

 

ppp

 

A için potansiyometre referans›
Maks. örnekleme süresi: 8 ms
10-bit çözünürlük
Hassasiyet ± %4.3
Do¤rusall›k maksimum de¤erin ± %0.2’si
Kullan›m:
- ekranl› kabloyla maksimum 100 m
- ekrans›z kabloyla maksimum 25 m

  

GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm,,,,    aaaakkkk››››mmmm    vvvveeee    lllloooojjjjiiiikkkk    çççç››››kkkk››››flflflfl    iiiiççççiiiinnnn    
kkkkoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeeddddiiiilllleeeebbbbiiiilllleeeennnn    aaaannnnaaaalllloooogggg    çççç››››kkkk››››flflflfl

 

Gerilim, ak›m için konfigüre edilebilen 1 analog ç›k›fl

 

b

 

AOC: 0-20 mA aras› analog ak›m ç›k›fl›, maksimum yük empedans› 800 

 

Ω

 

b

 

AOV: analog gerilim ç›k›fl› 0...+10 V, minimum yük empedans› 470 

 

Ω

 

8-bit çözünürlük
Hassasiyet ± %1
Do¤rusall›k ± %0.2
Sadece AOC analog ç›k›fl bir lojik ç›k›fl olarak konfigüre edilebilir.

 

b

 

AOC: lojik ç›k›fl olarak çal›flma 24 V 20 mA maks.
Maks. örnekleme süresi: 8ms

  

KKKKoooonnnnffffiiiiggggüüüürrrreeee    eeeeddddeeeebbbbiiiilllleeeennnn    rrrröööölllleeee    çççç››››kkkk››››flflflflllllaaaarrrr››››

 

R1A, R1B, R1C Ortak uçlu 1 lojik ç›k›fl›, bir "N/K" kontak ve bir N"/A kontak.
Minimum anahtarlama kapasitesi: 

 

c 

 

5 V için 10 mA.
Maksimum anahtarlama kapasitesi:

 

b

 

dirençli yükte (cos 

 

ϕ

 

 = 1 ve L/R = 0 ms): 

 

a

 

 250 V veya 

 

c

 

 30 V için 5 A 

 

b endüktif yükte (cos ϕ = 0.4 ve L/R = 7 ms):  a 250 V veya c 30 V için 2 A
Maks. örnekleme süresi: 8 ms
Anahtarlama: 100,000 çal›flma

R2A, R2B 1 lojik röle ç›k›fl›, bir "N/K" kontak, kontak hata üzerine aç›l›r.
Minimum anahtarlama kapasitesi: c 5 V için 10 mA.
Maksimum anahtarlama kapasitesi:
b dirençli yükte (cos ϕ = 1 ve L/R = 0 ms): a 250 V veya c 30 V için 5 A   
b endüktif yükte (cos ϕ = 0.4 ve L/R = 7 ms): a 250 V veya c 30 V için 2 A  

Maks. örnekleme süresi: 8 ms
Anahtarlama: 100.000 çal›flma

 efesotomasyon - telemecanique inverter
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Özellikler (devam›) AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr›››› 0

Altivar 31

   

EEEElllleeeekkkkttttrrrriiiikkkksssseeeellll    öööözzzzeeeelllllllliiiikkkklllleeeerrrr    ((((ddddeeeevvvvaaaammmm››››))))
LLLLoooojjjjiiiikkkk    ggggiiiirrrriiiiflflflfllllleeeerrrr    LLLLIIII 6 programlanabilir lojik girifl

Empedans 3.5 kΩ
+ 24 V dahili veya 24 V harici güç kayna¤› (min. 19 V, maks. 30 V)
Maks. ak›m: 100 mA
Maks. örnekleme süresi: 4 ms
Çoklu atama yaparak bir giriflte birden fazla fonksiyon konfigüre edilebilir (örnek0 LI1, 
ileri ve önceden ayarl› h›z 2 için; LI3, geri ve önceden ayarl› h›z 3 için atanm›flt›r)

Pozitif lojik < 5 V veya lojik girifl ba¤l› de¤ilse durum 0, > 11 V ise durum 1
Negatif lojik > 19 V veya lojik girifl ba¤l› de¤ilse durum 0, < 13 V ise durum 1
CLI konumu PLC ç›k›fl›na ba¤lant› (bkz. sayfa 36, flema)

MMMMaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    IIII////OOOO    bbbbaaaa¤¤¤¤llllaaaannnntttt››››    kkkkaaaappppaaaassssiiiitttteeeessssiiii    vvvveeee    ssss››››kkkkmmmmaaaa    mmmmoooommmmeeeennnnttttiiii 2.5 mm2 (AWG 14)
0.6 Nm

HHHH››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa    vvvveeee    yyyyaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    rrrraaaammmmppppaaaallllaaaarrrr›››› Rampa profilleri:
b do¤rusal, 0.1 - 999.9 sn aras› ayr› olarak ayarlanibilir
b S, U veya kiflisel

Frenleme kapasitesi afl›ld›¤›nda yavafllama rampas› otomatik adapte olur, bu 
uyarlama engellenebilir (fren direnci kullan›m›)

FFFFrrrreeeennnnlllleeeemmmmeeee d.c. enjeksiyon yoluyla:
b programlanabilir lojik girifl üzerinde bir sinyal yoluyla
b tahmini ç›k›fl frekans› <0.5 Hz de¤erinin alt›na düfltü¤ünde otomatik olarak, süre 0-30 

sn aras› veya sürekli olarak, ak›m 0-1,2 In aras› ayarlanabilir.
HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››nnnn››››nnnn    aaaannnnaaaa    kkkkoooorrrruuuummmmaaaa    vvvveeee    ggggüüüüvvvveeeennnnlllliiiikkkk    öööözzzzeeeelllllllliiiikkkklllleeeerrrriiii b Afl›r› ›s›nmaya karfl› termik koruma

b Motor fazlar› aras›nda k›sa devre korumas›
b Girifl faz kesilmelerine karfl› koruma
b Motor faz kesilmelerine karfl› koruma
b Ç›k›fl fazlar› ve toprak aras›nda afl›r› ak›m korumas›
b Güç beslemesi düflük gerilim ve afl›r› gerilim güvenlik devreleri
b Güç beslemesi faz kayb› güvenlik fonksiyonu, 3 fazl› güç kayna¤› için

mmmmoooottttoooorrrr    kkkkoooorrrruuuummmmaaaassss››››
(bkz. sayfa 48)

Termik koruma, l2t de¤erinin sürekli hesaplanmas› yoluyal, h›z kontrol cihaz›nda dahili 
olarak bulunur.

DDDDiiiieeeelllleeeekkkkttttrrrriiiikkkk    ddddaaaayyyyaaaannnn››››mmmm Toprak ve güç terminalleri 
aras›nda

ATV 31ppppM2 ve M3X için c 2040 V, ATV 31ppppN4 için c 2410 V,
ATV 31ppppS6X için c 2550 V

Kontrol ve güç terminalleri 
aras›nda

ATV 31ppppM2 ve M3X için a 2880 V,   a ATV 31ppppN4 için 3400 V  
ATV 31ppppS6X için a 3600 V

TTTToooopppprrrraaaa¤¤¤¤aaaa    kkkkaaaarrrrflflflfl››››    yyyyaaaallll››››tttt››››mmmm    ddddiiiirrrreeeennnncccciiii > 500 MΩ (elektriksel yal›t›m) 1 dakika için c 500 V 
SSSSiiiinnnnyyyyaaaalllllllleeeemmmmeeee Ön tarafta 1 k›rm›z› LED: H›z kontrol cihaz›nda gerilim varken LED yanar

Dört adet 7 bölümlü gösterge birimiyle kodlanan ekranda CANopen bus durumu (RUN 
ve ERR) gösterilir.

FFFFrrrreeeekkkkaaaannnnssss    ççççöööözzzzüüüünnnnüüüürrrrllllüüüü¤¤¤¤üüüü Gösterge birimleri HHHHzzzz 0.1
Analog girifller HHHHzzzz 0.1 - 100 Hz (hesaplama (yüksek h›z - düflük h›z) / 1024)

Referans de¤iflikli¤i için zzzzaaaammmmaaaannnn    ssssaaaabbbbiiiittttiiii mmmmssss 5
HHHHaaaabbbbeeeerrrrlllleeeeflflflflmmmmeeee Modbus ve CANopen, h›z kontrol cihaz›nda dahili olarak bulunur ve bir RJ45 

konnektör üzerinden eriflilir.
Modbus RS 485 çoklu ba¤lama seri hat

b Modbus, RTU modunda
b Desteklenen servisler: ondal›k fonksiyon kodlar› 03, 06, 16, 23 ve 43
b Yay›n
b Adres say›s›: h›z kontrol cihaz› adresleri, dahili terminal üzerinden 1 - 247 aras› 

konfigüre edilebilir
b Ba¤lanan maksimum Altivar h›z kontrol cihaz› say›s›: 31 (iki adet 470Ω ana çekme 

direnç)
b Aktar›m h›z›: 4800, 9600 veya 19200 bps

Afla¤›dakilerin ba¤lant›s› için kullan›l›r:
b uza¤a tafl›nabilir terminal (opsiyon)
b PowerSuite yaz›l›m›
b bir PLC
b bir mikroifllemci kart›
b bir PC

CANopen ATV31 h›z kontrol cihaz›n› CANopen haberleflme yoluna ba¤lamak için VW3 
CANTAP2 adaptörü kullan›n.
b Desteklenen servisler:
v ‹fllenen Veri Nesnesinin örtülü aktar›m›

- DSP 402 h›z moduna ba¤l› olarak 2 PDO
- 2 konfigüre edilebilir PDO (veri ve aktar›m tipi)
- PDO’lar ba¤›ml› uçbirimler aras›nda aktar›labilir
v  ‹fllenen Veri nesnesinin aç›k aktar›m›

- 1 al›c› SDO ve 1 verici SDO
v Ön yükleme mesajlar›, acil durum mesajlar›, dü¤üm koruma ve üretici ve tüketici 

darbeleri, sync ve NMT
b Adres say›s›: h›z kontrol cihaz› adresleri, dahili terminal üzerinden 1 - 127 aras› 

konfigüre edilebilir
b Ba¤lanan maksimum Altivar h›z kontrol cihaz› say›s›: 127
b Aktar›m h›z›: 10, 20, 50, 125, 250, 500 kbps veya 1 Mbps

 efesotomasyon - telemecanique inverter
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Özellikler,
özel kullan›mlar

AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr›››› 0

Altivar 31

   

Afla¤›daki e¤riler, cebri so¤utmal› ve kendinden so¤utmal› motorlar için mevcut olan 
sürekli moment ve geçici afl›r› momenti tan›mlamaktad›r. Aralar›ndaki tek fark, 
motorun nominal h›z›n yar›s›ndan düflük bir h›zda yüksek bir sürekli moment 
sa¤layabilme kabiliyetidir.

Cihaz, tasarlanm›fl oldu¤u güç de¤erinden düflük bir güç de¤erine sahip tüm 
motorlar› besleyebilir.
H›z kontrol cihaz›ndan çok az yüksek motor güç de¤erleri için, al›nan ak›m›n h›z 
kontrol cihaz›n›n sürekli ç›k›fl ak›m›n› geçmedi¤ini kontrol edin.

H›z kontrol cihaz›, bir test veya bak›m ortam›nda h›z kontrol cihaz› ile ayn› güç 
de¤erine sahip bir motor kullan›lmadan kontrol edilebilir (özellilkle daha yüksek güçlü 
h›z kontrol cihazlar› için kullan›fll›d›r). Bu kullan›m tipi için motor faz kayb› alg›lama 
özelli¤i devre d›fl› b›rak›lmal›d›r.

H›z kontrol cihaz›n›n de¤eri, h›z kontrol cihaz›na ba¤lanacak motorlar›n ak›mlar› 
toplam›ndan yüksek veya eflit olmal›d›r. 
Bu durumda her bir motor ak›m› için, tasarlanm›fl problar veya LR2 bimetal termik 
afl›r› yük röleleri kullanarak harici termik koruma sa¤lanmal›d›r.
Paralel ba¤l› motorlar›n say›s› 3 veya daha fazla ise, h›z kontrol cihaz› ve motorlar 
aras›na trifaze flok bobini monte edilmesi önerilir.

H›z kontrol cihaz› kilitli veya kilit aç›k konumda anahtarlanabilir. H›z kontrol cihaz›n›n 
döner yükte (h›z kontrol cihaz› kilitli iken) anahtarlanmas› durumunda, motor kontrol 
edilir ve h›zlanma rampas›n› takip ederek referans h›za ulaflana kadar h›zlan›r.
Bu kullan›m tipi için döner yüklü otomatik yakalama konfigüre edilmeli ve yük taraf› 
kontaktörü yöneten fonksiyon etkinlefltirilmelidir.

Örnek: yük taraf› kontaktörün kesilmesi

t1: rampas›z yavafllama (serbest durufl)
t2: rampal› h›zlanma
TTTTiiiippppiiiikkkk    uuuuyyyygggguuuullllaaaammmmaaaallllaaaarrrr:::: h›z kontrol cihaz› ç›k›fllar›nda güvenlik devresinin kesilmesi, 
"bypass" fonksiyonu, paralel ba¤l› motorlar›n anahtarlanmas›.

(1) ≤ 250 W güç de¤erleri için, motor de¤er kayb› daha düflük öneme sahiptir (çok düflük 
frekanslarda %50 yerine %20).

(2) Motorun nominal frekans›s ve maksimum ç›k›fl frekans›, 40 - 500 Hz aras› ayarlanabilir. 
NNNNooootttt: Seçilen motor mekanik afl›r› h›z özelliklerini motor üreticisi ile kontrol ediniz.

MMMMoooommmmeeeennnntttt    öööözzzzeeeelllllllliiiikkkklllleeeerrrriiii    ((((ttttiiiippppiiiikkkk    eeee¤¤¤¤rrrriiiilllleeeerrrriiii))))

1,7
1,75

1,50

1,25

2,25

1

2

0,95

0,75

0,50

0,25

0
0 25/30 50/60 75/90 100/120

1

2

4

3

Hz

1111 Kendinden so¤utmal› motor: sürekli kullan›fll› 
moment (1)

2222 Cebri so¤utmal› motor: sürekli kullan›fll› moment
3333 Geçici afl›r› moment 1.7 - 2 Tn
4444 Sabit güçte afl›r› h›zda moment (2)

Tn

ÖÖÖÖzzzzeeeellll    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››mmmmllllaaaarrrr
HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››nnnnddddaaaannnn    ffffaaaarrrrkkkkllll››››    bbbbiiiirrrr    ggggüüüüçççç    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiiinnnneeee    ssssaaaahhhhiiiipppp    bbbbiiiirrrr    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaa    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››mmmm

DDDDüüüüflflflflüüüükkkk    ggggüüüüççççllllüüüü    bbbbiiiirrrr    mmmmoooottttoooorrrr    üüüüzzzzeeeerrrriiiinnnnddddeeee    vvvveeeeyyyyaaaa    mmmmoooottttoooorrrrssssuuuuzzzz    ggggeeeerrrrççççeeeekkkklllleeeeflflflflttttiiiirrrriiiilllleeeennnn    tttteeeesssstttt

MMMMoooottttoooorrrrllllaaaarrrr››››nnnn    ppppaaaarrrraaaalllleeeellll    bbbbaaaa¤¤¤¤llllaaaannnnmmmmaaaassss››››

MMMMoooottttoooorrrruuuunnnn    hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    çççç››››kkkk››››flflflfl››››nnnnddddaaaa    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaannnnmmmmaaaassss››››        

N

t1

KM1 0

1

t2

t

t

Altivar 31 M

KM1
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Referanslar

  
AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››

 

0

 

Altivar 31

 

     

 

  

SSSSoooo¤¤¤¤uuuuttttuuuuccccuuuulllluuuu    hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››    

  

((((ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››    0000....5555    ----    555500000000    HHHHzzzz))))

  

MMMMoooottttoooorrrr BBBBeeeesssslllleeeemmmmeeee    kkkkaaaayyyynnnnaaaa¤¤¤¤›››› AAAAllllttttiiiivvvvaaaarrrr    33331111
PPPPllllaaaakkkkaaaaddddaaaa
bbbbeeeelllliiiirrrrttttiiiilllleeeennnn    ggggüüüüçççç    

 

(1)

  

HHHHaaaatttt    aaaakkkk››››mmmm››››    

 

(2)

  

GGGGöööörrrrüüüünnnneeeennnn    
ggggüüüüçççç

MMMMaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    
mmmmuuuuhhhhtttteeeemmmmeeeellll    
hhhhaaaatttt        IIIIsssscccc    

 

(4)

  

NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    
aaaakkkk››››mmmm

66660000    ssssnnnn....    
ssssüüüürrrreeeeyyyylllleeee    
mmmmaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    
ggggeeeeççççiiiicccciiii    aaaakkkk››››mmmm    

NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    
yyyyüüüükkkktttteeee    
hhhhaaaarrrrccccaaaannnnaaaannnn    
ggggüüüüçççç

RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssssllllaaaarrrr    

 

(5)

  

AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk

UUUU1111’’’’ddddeeee UUUU2222’’’’ddddeeee    

 

(3)

  

4444    kkkkHHHHzzzz

kkkkWWWW

  

HHHHPPPP

  

AAAA AAAA kkkkVVVVAAAA kkkkAAAA AAAA AAAA WWWW kkkkgggg

  

MMMMoooonnnnooooffffaaaazzzzeeee    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii::::    222200000000…………222244440000    VVVV

 

 

  

55550000////66660000    HHHHzzzz,,,,    ddddaaaahhhhiiiilllliiii    EEEEMMMMCCCC    ffffiiiillllttttrrrreeeelllliiii

 

0.18

 

0.25

 

3.0 2.5 0.6 1 1.5 2.3 24

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH000011118888MMMM2222    

 

(6)

 

1.500
0.37

 

0.5

 

5.3 4.4 1 1 3.3 5 41

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH000033337777MMMM2222    

 

(6

  

    

 

)

 

1.500
0.55

 

0.75

 

6.8 5.8 1.4 1 3.7 5.6 46

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH000055555555MMMM2222    

 

(6)

 

1.500
0.75

 

1

 

8.9 7.5 1.8 1 4.8 7.2 60

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH000077775555MMMM2222    

 

(6)

 

1.500
1.1

 

1.5

 

12.1 10.2 2.4 1 6.9 10.4 74

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU11111111MMMM2222    

 

(6)

 

1.800
1.5

 

2

 

15.8 13.3 3.2 1 8 12 90

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU11115555MMMM2222    

 

(6)

 

1.800
2.2

 

3

 

21.9 18.4 4.4 1 11 16.5 123

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU22222222MMMM2222    

 

(6)

 

3.100

  

TTTTrrrriiiiffffaaaazzzzeeee    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii::::    222200000000…………222244440000    VVVV    55550000////66660000    HHHHzzzz,,,,    EEEEMMMMCCCC    ffffiiiillllttttrrrreeeessssiiiizzzz    

 

(7)

  

    

 

0.18

 

0.25

 

2.1 1.9 0.7 5 1.5 2.3 23

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH000011118888MMMM3333XXXX    

  

((((

 

6)

 

1.300
0.37

 

0.5

 

3.8 3.3 1.3 5 3.3 5 38

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH000033337777MMMM3333XXXX    

  

((((

 

6)

 

1.300
0.55

 

0.75

 

4.9 4.2 1.7 5 3.7 5.6 43

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH000055555555MMMM3333XXXX    

  

((((

 

6)

 

1.300
0.75

 

1

 

6.4 5.6 2.2 5 4.8 7.2 55

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH000077775555MMMM3333XXXX    

  

((((

 

6)

 

1.300
1.1

 

1.5

 

8.5 7.4 3 5 6.9 10.4 71

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU11111111MMMM3333XXXX    

  

((((

 

6)

 

1.700
1.5

 

2

 

11.1 9.6 3.8 5 8 12 86

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU11115555MMMM3333XXXX    

  

((((

 

6)

 

1.700
2.2

 

3

 

14.9 13 5.2 5 11 16.5 114

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU22222222MMMM3333XXXX    

  

((((

 

6)

 

1.700
3

 

–

 

19.1 16.6 6.6 5 13.7 20.6 146

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU33330000MMMM3333XXXX    

  

((((

 

6)

 

2.900
4

 

5

 

24.2 21.1 8.4 5 17.5 26.3 180

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU44440000MMMM3333XXXX    

  

((((

 

6)

 

2.900
5.5

 

7.5

 

36.8 32 12.8 22 27.5 41.3 292

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU55555555MMMM3333XXXX    

  

((((

 

6)

 

6.400
7.5

 

10

 

46.8 40.9 16.2 22 33 49.5 388

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU77775555MMMM3333XXXX    

  

((((

 

6)

 

6.400
11

 

15

 

63.5 55.6 22 22 54 81 477

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHDDDD11111111MMMM3333XXXX    

  

((((

 

6)

 

10.500
15

 

20

 

82.1 71.9 28.5 22 66 99 628

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHDDDD11115555MMMM3333XXXX    

  

((((

 

6)

 

10.500

  

TTTTrrrriiiiffffaaaazzzzeeee    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii::::    333388880000…………555500000000    VVVV

 

 

  

55550000////66660000    HHHHzzzz,,,,    ddddaaaahhhhiiiilllliiii    EEEEMMMMCCCC    ffffiiiillllttttrrrreeeelllliiii

  

    

 

0.37

 

0.5

 

2.2 1.7 1.5 5 1.5 2.3 32

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH000033337777NNNN4444    

 

(6)

 

1.800
0.55

 

0.75

 

2.8 2.2 1.8 5 1.9 2.9 37

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH000055555555NNNN4444    

 

(6)

 

1.800
0.75

 

1

 

3.6 2.7 2.4 5 2.3 3.5 41

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH000077775555NNNN4444    

 

(6)

 

1.800
1.1

 

1.5

 

4.9 3.7 3.2 5 3 4.5 48

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU11111111NNNN4444    

 

(6)

 

1.800
1.5

 

2

 

6.4 4.8 4.2 5 4.1 6.2 61

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU11115555NNNN4444    

 

(6)

 

1.800
2.2

 

3

 

8.9 6.7 5.9 5 5.5 8.3 79

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU22222222NNNN4444    

 

(6)

 

3.100
3

 

–

 

10.9 8.3 7.1 5 7.1 10.7 125

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU33330000NNNN4444    

 

(6)

 

3.100
4

 

5

 

13.9 10.6 9.2 5 9.5 14.3 150

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU44440000NNNN4444    

 

(6)

 

3.100
5.5

 

7.5

 

21.9 16.5 15 22 14.3 21.5 232

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU55555555NNNN4444    

 

(6)

 

6.500
7.5

 

10

 

27.7 21 18 22 17 25.5 269

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU77775555NNNN4444    

 

(6)

 

6.500
11

 

15

 

37.2 28.4 25 22 27.7 41.6 397

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHDDDD11111111NNNN4444    

 

(6)

 

11.000
15

 

20

 

48.2 36.8 32 22 33 49.5 492

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHDDDD11115555NNNN4444    

 

(6)

 

11.000

  

TTTTrrrriiiiffffaaaazzzzeeee    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii::::    555522225555…………666600000000    VVVV

 

 

  

55550000////66660000    HHHHzzzz,,,,    EEEEMMMMCCCC    ffffiiiillllttttrrrreeeessssiiiizzzz    

 

(7)

 

0.75

 

1

 

8 2.4 2.5 5 1.7 2.6 36

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH000077775555SSSS6666XXXX

 

1.700
1.5

 

2

 

8 4.2 4.4 5 2.7 4.1 48

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU11115555SSSS6666XXXX

 

1.700
2.2

 

3

 

6.4 5.6 5.8 5 3.9 5.9 62

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU22222222SSSS6666XXXX

 

2.900
4

 

5

 

10.7 9.3 9.7 5 6.1 9.2 94

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU44440000SSSS6666XXXX

 

2.900
5.5

 

7.5

 

16.2 14.1 15 22 9 13.5 133

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU55555555SSSS6666XXXX

 

6.200
7.5

 

10

 

21.3 18.5 19 22 11 16.5 165

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHUUUU77775555SSSS6666XXXX

 

6.200
11

 

15

 

27.8 24.4 25 22 17 25.5 257

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHDDDD11111111SSSS6666XXXX

 

10.000
15

 

20

 

36.4 31.8 33 22 22 33 335

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHHDDDD11115555SSSS6666XXXX

 

10.000

 

(1) Bu güç de¤erleri, sürekli çal›flmada 4 kHz maksimum anahtarlama frekans› için verilmifltir. Anahtarlama frekans› 2-16 kHz aras› 
ayarlanabilir. 4 kHz’in üzerinde h›z kontorl cihaz› nominal ak›m›n›n de¤erini düflürün. Motor nominal ak›m› bu de¤eri 
aflmamal›d›r. Bkz. sayfa 38, de¤er kayb› e¤risi.

(2) 4 kutuplu bir motor ve 4 kHz maksimum anahtarlama frekans› için tipik de¤er, maks. muhtemel hat ak›m› için ilave flok bobini 
yoktur.

(3) Nominal besleme gerilimleri, min. U1, maks. U2 (200-240 V; 525-600 V).
(4) Hat Isc de¤eri, tablodaki de¤erlerden yüksekse, flok bobinleri ekleyin (bkz. sayfa 21).
(5) Bobin sar›m uygulamalar› için bir h›z kontrol cihaz› siparifl ederken referans›n sonuna bir T ekleyin.
(6) H›z kontrol cihaz›, potansiyometre ile birlikte komple siparifl edilebilir. Bu durumda, ihtiyac›n›z olan h›z kontrol cihaz› referans›n›n 

sonuna 

 

A

 

 harfi ekleyin (örnek: 

 

ATV 31H018M2A

 

).
(7) Opsiyonel EMC filtresi, bkz. sayfa 22 ve 23.

 

ATV 31H0

 

37M2

 

53
12

48

 

ATV 31HU75N4

 

53
12

50

 

ATV 31HD15N4A

 

53
12

51

 

ATV 31HU40M3X

 

53
12

49
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Referanslar 

 

(devam›)

  
AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››

 

0

 

Altivar 31

 

Kutulu h›z kontrol cihazlar›

 

   

 

  

KKKKiiiiflflflfliiiisssseeeelllllllleeeeflflflflttttiiiirrrriiiilllleeeebbbbiiiilllliiiirrrr,,,,    kkkkuuuuttttuuuulllluuuu    hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››    

  

((((ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››    0000....5555    ----    555500000000    HHHHzzzz))))

  

MMMMoooottttoooorrrr BBBBeeeesssslllleeeemmmmeeee    
kkkkaaaayyyynnnnaaaa¤¤¤¤››››

AAAAllllttttiiiivvvvaaaarrrr    33331111

PPPPllllaaaakkkkaaaaddddaaaa    bbbbeeeelllliiiirrrrttttiiiilllleeeennnn    
ggggüüüüçççç    

 

(1)

  

HHHHaaaatttt    aaaakkkk››››mmmm››››    

 

(2)

  

GGGGöööörrrrüüüünnnneeeennnn    
ggggüüüüçççç

MMMMaaaakkkkssss....    
mmmmuuuuhhhhtttteeeemmmmeeeellll    
hhhhaaaatttt    IIIIsssscccc....    

 

(3)

  

NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll

 

 

  

    
aaaakkkk››››mmmm

MMMMaaaaxxxx....    66660000    ssssnnnn    
ssssüüüürrrreeeeyyyylllleeee    
mmmmaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    
ggggeeeeççççiiiicccciiii    aaaakkkk››››mmmm

NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    
yyyyüüüükkkktttteeee    
hhhhaaaarrrrccccaaaannnnaaaannnn    
ggggüüüüçççç

RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssssllllaaaarrrr    

 

(4)

  

    
AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk

UUUU1111’’’’ddddeeee UUUU2222’’’’ddddeeee 4444    kkkkHHHHzzzz
kkkkWWWW

  

HHHHPPPP

  

AAAA AAAA KKKKVVVVAAAA kkkkAAAA AAAA AAAA WWWW kkkkgggg

  

MMMMoooonnnnooooffffaaaazzzzeeee    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii::::    222200000000…………222244440000    VVVV

 

 

 

(5) 

  

55550000////66660000    HHHHzzzz,,,,    ddddaaaahhhhiiiilllliiii    EEEEMMMMCCCC    ffffiiiillllttttrrrreeeelllliiii

 

0.18 0.25 3 2.5 0.6 1 1.5 2.3 24 AAAATTTTVVVV    33331111CCCC000011118888MMMM2222                6.300

0.37 0.5 5.3 4.4 1 1 3.3 5 41 AAAATTTTVVVV    33331111CCCC000033337777MMMM2222 6.300

0.55 0.75 6.8 5.8 1.4 1 3.7 5.6 46 AAAATTTTVVVV    33331111CCCC000055555555MMMM2222    6.300

0.75 1 8.9 7.5 1.8 1 4.8 7.2 60 AAAATTTTVVVV    33331111CCCC000077775555MMMM2222 6.300

1.1 1.5 12.1 10.2 2.4 1 6.9 10.4 74 AAAATTTTVVVV    33331111CCCCUUUU11111111MMMM2222 8.800

1.5 2 15.8 13.3 3.2 1 8 12 90 AAAATTTTVVVV    33331111CCCCUUUU11115555MMMM2222 8.800

2.2 3 21.9 18.4 4.4 1 11 16.5 123 AAAATTTTVVVV    33331111CCCCUUUU22222222MMMM2222    10.700

TTTTrrrriiiiffffaaaazzzzeeee    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii::::    333388880000…………555500000000    VVVV (5) 55550000////66660000    HHHHzzzz,,,,    ddddaaaahhhhiiiilllliiii    EEEEMMMMCCCC    ffffiiiillllttttrrrreeeelllliiii
0.37 0.5 2.2 1.7 1.5 5 1.5 2.3 32 AAAATTTTVVVV    33331111CCCC000033337777NNNN4444                8.800

0.55 0.75 2.8 2.2 1.8 5 1.9 2.9 37 AAAATTTTVVVV    33331111CCCC000055555555NNNN4444    8.800

0.75 1 3.6 2.7 2.4 5 2.3 3.5 41 AAAATTTTVVVV    33331111CCCC000077775555NNNN4444        8.800

1.1 1.5 4.9 3.7 3.2 5 3 4.5 48 AAAATTTTVVVV    33331111CCCCUUUU11111111NNNN4444    8.800

1.5 2 6.4 4.8 4.2 5 4.1 6.2 61 AAAATTTTVVVV    33331111CCCCUUUU11115555NNNN4444    8.800

2.2 3 8.9 6.7 5.9 5 5.5 8.3 79 AAAATTTTVVVV    33331111CCCCUUUU22222222NNNN4444    10.700

3 – 10.9 8.3 7.1 5 7.1 10.7 125 AAAATTTTVVVV    33331111CCCCUUUU33330000NNNN4444        10.700

4 5 13.9 10.6 9.2 5 9.5 14.3 150 AAAATTTTVVVV    33331111CCCCUUUU44440000NNNN4444        10.700

HHHHaaaazzzz››››rrrr    mmmmoooonnnnttttaaaajjjjllll››››    kkkkuuuuttttuuuulllluuuu    hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››    ((((ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››    0000....5555    ----    555500000000    HHHHzzzz))))

Lütfen Bölge Müdürlüklerimize baflvurunuz.

(1) Bu güç de¤erleri,sürekli çal›flmada 4 kHz maksimum anahtarlama frekans› için verilmifltir. Anahtarlama frekans› 2-16 kHz aras› 
ayarlanabilir. 4 kHz’in üzerinde h›z kontorl cihaz› nominal ak›m›n›n de¤erini düflürün. Motor nominal ak›m› bu de¤eri aflmamal›d›r. 
Bkz. sayfa 38, de¤er kayb› e¤risi.

(2) 4 kutuplu bir motor ve 4 kHz maksimum anahtarlama frekans› için tipik de¤er, maks. muhtemel hat ak›m› için ilave flok bobini 
yoktur.

(3) Hat Isc de¤eri, tablodaki de¤erlerden yüksekse, flok bobinleri ekleyin (bkz. sayfa 21).
(4) Bobin sar›m uygulamalar› için h›z kontrol cihaz› siparifl ederken referans›n sonuna bir T ekleyin.
(5) Nominal besleme gerilimleri, min. U1, maks. U2 (200-240 V; 380-500 V).

ATV 31C/Hpppp

53
12

52
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Referans (devam›) AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr›››› 0

Altivar 31
H›z kontrol cihaz› seti
 

 

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    sssseeeettttiiii    ((((ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss    aaaarrrraaaallll››››¤¤¤¤››››    0000....5555    ----    555500000000    HHHHzzzz))))
MMMMoooottttoooorrrr BBBBeeeesssslllleeeemmmmeeee    

kkkkaaaayyyynnnnaaaa¤¤¤¤››››
AAAAllllttttiiiivvvvaaaarrrr    33331111

PPPPllllaaaakkkkaaaaddddaaaa    bbbbeeeelllliiiirrrrttttiiiilllleeeennnn    
ggggüüüüçççç    (1)

HHHHaaaatttt    aaaakkkk››››mmmm››››    (2) GGGGöööörrrrüüüünnnneeeennnn    
ggggüüüüçççç

MMMMMMMMaaaakkkkssss....    
mmmmuuuuhhhhtttteeeemmmmeeeellll    
hhhhaaaatttt    IIIIsssscccc....    (3)

NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    
aaaakkkk››››mmmm

66660000    ssssnnnn    
ssssüüüürrrreeeeyyyylllleeee    
mmmmaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    
ggggeeeeççççiiiicccciiii    aaaakkkk››››mmmm

NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    
yyyyüüüükkkktttteeee    
hhhhaaaarrrrccccaaaannnnaaaannnn    
ggggüüüüçççç

RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssssllllaaaarrrr    (4)    AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk

UUUU1111’’’’ddddeeee UUUU2222’’’’ddddeeee 4444    kkkkHHHHzzzz
kkkkWWWW HHHHPPPP AAAA AAAA KKKKVVVVAAAA kkkkAAAA AAAA AAAA WWWW kkkkgggg

MMMMoooonnnnooooffffaaaazzzzeeee    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii::::    222200000000…………222244440000    VVVV (5) 55550000////66660000    HHHHzzzz,,,,    ddddaaaahhhhiiiilllliiii    ffffiiiillllttttrrrreeeelllliiii
0.18 0.25 3 2.5 0.6 1 1.5 2.3 24 AAAATTTTVVVV    33331111KKKK000011118888MMMM2222                6.300

0.37 0.5 5.3 4.4 1 1 3.3 5 41 AAAATTTTVVVV    33331111KKKK000033337777MMMM2222 6.300

0.55 0.75 6.8 5.8 1.4 1 3.7 5.6 46 AAAATTTTVVVV    33331111KKKK000055555555MMMM2222    6.300

0.75 1 8.9 7.5 1.8 1 4.8 7.2 60 AAAATTTTVVVV    33331111KKKK000077775555MMMM2222 6.300

1.1 1.5 12.1 10.2 2.4 1 6.9 10.4 74 AAAATTTTVVVV    33331111KKKKUUUU11111111MMMM2222 8.800

1.5 2 15.8 13.3 3.2 1 8 12 90 AAAATTTTVVVV    33331111KKKKUUUU11115555MMMM2222 8.800

2.2 3 21.9 18.4 4.4 1 11 16.5 123 AAAATTTTVVVV    33331111KKKKUUUU22222222MMMM2222    10.700

TTTTrrrriiiiffffaaaazzzzeeee    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii::::    333388880000…………555500000000    VVVV (5) 55550000////66660000    HHHHzzzz,,,,    ddddaaaahhhhiiiilllliiii    ffffiiiillllttttrrrreeeelllliiii
0.37 0.5 2.2 1.7 1.5 5 1.5 2.3 32 AAAATTTTVVVV    33331111KKKK000033337777NNNN4444                    8.800

0.55 0.75 2.8 2.2 1.8 5 1.9 2.9 37 AAAATTTTVVVV    33331111KKKK000055555555NNNN4444            8.800

0.75 1 3.6 2.7 2.4 5 2.3 3.5 41 AAAATTTTVVVV    33331111KKKK000077775555NNNN4444        8.800

1.1 1.5 4.9 3.7 3.2 5 3 4.5 48 AAAATTTTVVVV    33331111KKKKUUUU11111111NNNN4444    8.800

1.5 2 6.4 4.8 4.2 5 4.1 6.2 61 AAAATTTTVVVV    33331111KKKKUUUU11115555NNNN4444 8.800

2.2 3 8.9 6.7 5.9 5 5.5 8.3 79 AAAATTTTVVVV    33331111KKKKUUUU22222222NNNN4444    10.700

3 – 10.9 8.3 7.1 5 7.1 10.7 125 AAAATTTTVVVV    33331111KKKKUUUU33330000NNNN4444        10.700

4 5 13.9 10.6 9.2 5 9.5 14.3 150 AAAATTTTVVVV    33331111KKKKUUUU44440000NNNN4444        10.700

5.5 7.5 21.9 16.5 15 22 14.3 21.5 232 AAAATTTTVVVV    33331111KKKKUUUU55555555NNNN4444 16.500

7.5 10 27.7 21 18 22 17 25.5 269 AAAATTTTVVVV    33331111KKKKUUUU77775555NNNN4444 16.500

11 15 37.2 28.4 25 22 27.7 41.6 397 AAAATTTTVVVV    33331111KKKKDDDD11111111NNNN4444 23.000

15 20 48.2 36.8 32 22 33 49.5 492 AAAATTTTVVVV    33331111KKKKDDDD11115555NNNN4444 23.000

(1) Bu güç de¤erleri, sürekli çal›flmada 4 kHz maksimum anahtarlama frekans› için verilmifltir. Anahtarlama frekans› 2-16 kHz aras› 
ayarlanabilir. 4 kHz’in üzerinde h›z kontrol cihaz› nominal ak›m›n›n de¤erini düflürün. Motor nominal ak›m› bu de¤eri aflmamal›d›r: 
bkz. sayfa 38, de¤er kayb› e¤risi.

(2) 4 kutuplu bir motor ve 4 kHz maksimum anahtarlama frekans› için tipik de¤er, maks. muhtemel hat ak›m› için ilave flok bobini 
yoktur.

(3) Hat Isc de¤eri, tablodaki de¤erlerden yüksekse, flok bobinleri ekleyin (bkz. sayfa 21).
(4) Bobin sar›m uygulamalar› için bir h›z kontrol cihaz› siparifl ederken referans›n sonuna bir T ekleyin.
(5) Nominal besleme gerilimleri, min. U1, maks. U2 (200-240 V; 380-500 V).

ATV 31Kppppp

D
F
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Referanslar AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr›››› 0

Altivar 31
Aksesuarlar
       

         

5     rrrraaaayyyy››››nnnnaaaa    mmmmoooonnnnttttaaaajjjj    ppppllllaaaakkkkllllaaaarrrr››››
AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr›››› RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk

kkkkgggg
5  rrrraaaayyyy››››nnnnaaaa    mmmmoooonnnnttttaaaajjjj    
ppppllllaaaakkkkaaaallllaaaarrrr››››, 
genifllik 35 mm    

ATV 31H018M2,ATV 31H037M2,
ATV31H055M2, ATV 31H075M2,
ATV 31H018M3X, ATV 31H037M3X,
ATV H055M3X, ATV 31H075M3X

VVVVWWWW3333    AAAA11111111888855551111 0.200

ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2,
ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X, 
ATV 31HU22M3X, ATV 31H037N4, 
ATV 31H055N4, ATV 31H075N4, 
ATV 31HU11N4, ATV 31HU15N4, 
ATV 31H075S6X, ATV 31HU15S6X

VVVVWWWW3333    AAAA33331111888855552222 0.220

UUUULLLL    ttttiiiipppp    1111    uuuuyyyyuuuummmm    sssseeeettttiiii    (1)
AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr›››› RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk

kkkkgggg
MMMMeeeekkkkaaaannnniiiikkkk    cccciiiihhhhaaaazzzz,,,, 
Altivar 31’in alt k›sm›na 
sabitlenir

ATV 31H018M2,ATV 31H037M2,
ATV 31H055M2, ATV 31H075M2

VVVVWWWW3333    AAAA33331111888811112222 0.400

ATV 31H018M3X, ATV 31H037M3X,
ATV H055M3X, ATV 31H075M3X

VVVVWWWW3333    AAAA33331111888811111111    0.400

ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X VVVVWWWW3333    AAAA33331111888811113333 0.400
ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2, 
ATV 31HU22M3X, ATV 31H037N4, 
ATV 31H055N4, ATV 31H075N4, 
ATV 31HU11N4, ATV 31HU15N4, 
ATV 31H075S6X, ATV 31HU15S6X

VVVVWWWW3333    AAAA33331111888811114444 0.500

ATV 31HU22M2, ATV 31HU30M3X, 
ATV 31HU40M3X, ATV 31HU22N4, 
ATV 31HU30N4, ATV 31HU40N4, 
ATV 31HU22S6X, ATV 31HU40S6X

VVVVWWWW3333    AAAA33331111888811115555 0.500

ATV 31HU55M3X, ATV 31HU75M3X, 
ATV 31HU55N4, ATV 31HU75N4, 
ATV 31HU55S6X, ATV 31HU75S6X

VVVVWWWW3333    AAAA33331111888811116666 0.900

ATV 31HD11M3X, ATV 31HD15M3X, 
ATV 31HD11N4, ATV 31HD15N4, 
ATV 31HD11S6X, ATV 31HD15S6X

VVVVWWWW3333    AAAA33331111888811117777 1.200

(1) Bu cihaz, kablolar›n kablo kanallar› veya kablo kutular› kullanarak h›z kontrol cihaz›na 
do¤rudan ba¤lanabilmesini sa¤lar.

AAAAllllttttiiiivvvvaaaarrrr    22228888    ddddeeee¤¤¤¤iiiiflflflflttttiiiirrrrmmmmeeee    sssseeeettttiiii
AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr›››› RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk

kkkkgggg
MMMMeeeekkkkaaaannnniiiikkkk    aaaaddddaaaappppttttöööörrrrlllleeeerrrr,,,, 
ATV31’in, ayn› güç 
de¤erine sahip ATV28 
yerine kullan›labilmesini 
sa¤lar (ayn› montaj 
delikleri kullan›l›r)

ATV 31H018M2,ATV 31H037M2,
ATV 31H055M2, ATV 31H075M2
ATV 31H018M3X, ATV 31H037M3X,
ATV H055M3X, ATV 31H075M3X

VVVVWWWW3333    AAAA33331111888822221111 –

ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2,
ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X,
ATV 31HU22M3X,
ATV 31H075S6X, ATV 31HU15S6X 

VVVVWWWW3333    AAAA33331111888822222222 –

ATV 31HU55N4, ATV 31HU75N4,
ATV 31HU55M3X, ATV 31HU75M3X, 
ATV 31HU55S6X, ATV 31HU75S6X

VVVVWWWW3333    AAAA33331111888822223333 –

UUUUzzzzaaaa¤¤¤¤aaaa    ttttaaaaflflflfl››››nnnnaaaabbbbiiiilllliiiirrrr    tttteeeerrrrmmmmiiiinnnnaaaallll
AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa     RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk

kkkkgggg
Tüm güç de¤erlerindeki ATV31 h›z kontrol cihazlar› için, tertibat 
afla¤›daki parçalardan oluflur:
- terminal, 2 konnektörlü kablo
- pano kap›s›na IP65 koruma s›n›f›yla montaj için conta ve vidalar

VVVVWWWW3333    AAAA33331111111100001111 –

ESC

ENT

RUN
FWO

REV

stop
reset

BBBBeeeellllggggeeeelllleeeerrrr
AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk

kkkkgggg
- Basitlefltirilmifl ATV31 kullan›m k›lavuzu 
ve afla¤›dakileri içeren CD-ROM:
- h›z kontrol cihazlar› için Kullan›m 
K›lavuzu
- Modbus ve CANopen için Kullan›m 
K›lavuzu

H›z kontrol cihaz›yla 
birlikte verilir

–––– –

UUUUlllluuuussssllllaaaarrrraaaarrrraaaassss››››    TTTTeeeekkkknnnniiiikkkk    KKKK››››llllaaaavvvvuuuuzzzz    ((((IIIITTTTMMMM)))) CD-ROM DDDDCCCCIIII    CCCCDDDD33339999888811111111 0.150

VW3 A31101
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Opsiyonlar

  
AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››

 

0

 

Altivar 31

 

Opsiyonlar: fren dirençleri  

 

Direnç, Altivar 31 h›z kontrol cihazlar›n›n durmak üzere fren yap›l›rken veya frenlemifl 
bir çal›flma s›ras›nda, frenleme enerjisini harcayarak çal›flmas›n› sa¤lar.
‹ki tip direnç bulunur:

- korumal› (IP 30 muhafaza) model, EMC mevzuat›na uygun olarak tasarlanm›flt›r 
ve s›cakl›k kontrollü anahtar veya termik röle ile korunur.

- korumas›z (IP 00) model sadece düflük güç de¤erleri için kullan›l›r.  
Yüksek ataletli makina uygulamalar›, yük tahriki ve h›zl› çevrimli makineler için 
tasarlanm›fllard›r.       

 

 

  

GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    

ÖÖÖÖzzzzeeeelllllllliiiikkkklllleeeerrrr

  

RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssssllllaaaarrrr VVVVWWWW3333    AAAA55558888777700002222............    
VVVVWWWW3333    AAAA55558888777700004444

VVVVWWWW3333    AAAA55558888777733332222............    
VVVVWWWW3333    AAAA55558888777733335555

VVVVWWWW3333    AAAA55558888777733336666    vvvveeee    
VVVVWWWW3333    AAAA55558888777733337777

VVVVWWWW3333    AAAA66666666777700004444

OOOOrrrrttttaaaammmm    hhhhaaaavvvvaaaa    ssss››››ccccaaaakkkkllll››››¤¤¤¤›››› ˚̊̊̊CCCC

 

40

  

KKKKoooorrrruuuummmmaaaa    ssss››››nnnn››››ffff››››

 

IP 00 IP 30 IP 23

  

DDDDiiiirrrreeeennnnçççç    kkkkoooorrrruuuummmmaaaassss››››

 

Korumas›z S›cakl›k kontrollü anahtar ile 

 

(1)

 

Termik röle ile (2)

  

SSSS››››ccccaaaakkkkllll››››kkkk    kkkkoooonnnnttttrrrroooollllllllüüüü    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrr

 

Açma s›cakl›¤›

  

˚̊̊̊CCCC

 

– 130 ± %5 260 ± %14 –
Maks. gerilim - maks. ak›m –

 

a

 

 110 V - 0.3 A

 

a

 

 220 V - 6 A –
Min. gerilim - min. ak›m –

 

c

 

 24 V - 0.01 A –
Maksimum kontak direnci

  

mmmm

 

Ω

 

– 150 50 –

  

DDDDiiiirrrreeeennnnççççlllleeeerrrriiiinnnn    yyyyüüüükkkk    ffffaaaakkkkttttöööörrrrüüüü

 

Birçok yayg›n uygulamaya karfl›l›k gelen bir frenleme yük faktörü için muhafaza içinde 
40°C’de direnç taraf›ndan harcanabilecek ortalama güç de¤eri belirlenmifltir:
- 40 saniyede bir 0.6 Tn moment ile 2 saniye frenleme
- 40 saniyede bir 1.5 Tn moment ile 0.8 saniye frenleme

  

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››nnnn››››nnnn    yyyyüüüükkkk    ffffaaaakkkkttttöööörrrrüüüü

 

Harici dirençlerde frenleme için kullan›lan h›z kontrol cihaz› dahili devreleri, afla¤›daki 
çevrimler için boyutland›r›lm›flt›r: Bu de¤erler afl›l›rsa, h›z kontrol cihaz› kilitlenir ve bir 
hata gösterir.
- 140 saniyelik her çevrim için 60 saniye süreyle 1.5 TN
- Sürekli TN

 

(1) Bu kontak s›ral› ba¤lanmal›d›r (sinyalleme veya hat kontaktörünün kontrol edilmesi için kullan›l›r).
(2) Ayr›ca siparifl edilecektir, 8 A ak›m de¤eri.

  

YYYYüüüükkkk    ffffaaaakkkkttttöööörrrrüüüü    vvvveeee    nnnnoooommmmiiiinnnnaaaallll    ggggüüüüccccüüüünnnn    bbbbeeeelllliiiirrrrlllleeeennnnmmmmeeeessssiiii

 

 

 

Birçok yayg›n uygulamaya karfl›l›k gelen bir frenleme yük faktörü için muhafaza 
içinde 40°C’de direnç taraf›ndan harcanabilecek ortalama güç de¤eri belirlenmifltir. 
Bu yük faktörü yukar›da tan›mlanm›flt›r.
Özel bir uygulama (örne¤in tafl›ma) için, nominal direnç gücü, yeni yük faktörü 
dikkate al›narak tekrar tan›mlanmal›d›r.

  

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkk    1111

 

Bir yük faktörü için frenleme momentinin fonksiyonu 
olan ortalama gücün grafi¤i 

  

ÖÖÖÖrrrrnnnneeeekkkk::::

 

Motor gücü Pm = 4 kW
Motor verimi 

 

η

 

 = 0.85
Frenleme momenti Tb = 0.6 Tn
Frenleme süresi t = 10 sn
Çevrim süresi T = 50 sn
Yük faktörü Lf =  = %20

0.6 Tn frenleme momenti ve %20 yük faktörüne karfl›l›k 
gelen K1 katsay›s›n› belirlemek için grafik 1’i kulan›n. 
K1 = 0.06

  

GGGGrrrraaaaffffiiiikkkk    2222

 

Sürenin fonksiyonu olarak izin verilen direnç afl›r› yükü (karakteristik e¤ri).

10 saniye frenleme süresine karfl›l›k gelen K2 katsay›s›n› belirlemek için grafik 2’yi 
kullan›n.
K2 = 7

Nominal direnç gücü (Pn), afla¤›daki de¤erden yüksek olmal›d›r:

0

T
t

H›z

Süre

Yük faktörü:   

t: sn cinsi frenleme süresi
T: sn cinsi çevrim süresi

t
T---

0,1

0,01

0,001
0,1

0,06

1

0,60,5 1 1,5

K1

2%

20%

40%
60%

10%

5%

Tb/Tn

t
T---

0
101 100 1000

2

4

6

8

10

12

14

16

18

20

t (s)

7

K2

Pn= Pm x K1 x η (1 +            ) = 4.103 x 0.06 x 0.85 (1 +            ) = 350 W1
K2 x Lf

1
7 x 0.2
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AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
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0

 

Altivar 31

 

Opsiyonlar: fren dirençleri

 

 

 

  

 

  

  

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr›››› MMMMiiiinnnn....    ddddiiiirrrreeeennnnçççç    
ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii

OOOOhhhhmmmm    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii AAAAflflflflaaaa¤¤¤¤››››ddddaaaakkkkiiii    
ssss››››ccccaaaakkkkllll››››kkkkllllaaaarrrrddddaaaa,,,,    
oooorrrrttttaaaallllaaaammmmaaaa    ggggüüüüçççç

RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk

 

(1)

  

44440000°°°°CCCC

 

(2)

  

55550000°°°°CCCC

 

Ω Ω

  

WWWW WWWW kkkkgggg

  

KKKKoooorrrruuuummmmaaaassss››››zzzz    ffffrrrreeeennnn    ddddiiiirrrreeeennnnççççlllleeeerrrriiii

 

ATV 31H/C/K018M2, ATV 31H/C/K037M2,
ATV 31H/C/K055M2, ATV 31H/C/K075M2
ATV 31H/C/KU11M2, ATV 31H/C/KU15M2,
ATV 31H018M3X, ATV 31H037M3X,
ATV 31H055M3X, ATV 31H075M3X,
ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X, 
ATV 31H/C/K037N4, ATV 31H/C/K055N4,
ATV 31H/C/K075N4,
ATV 31H/C/KU11N4, ATV 31H/C/KU15N4,
ATV 31H/C/KU22N4
ATV 31H075S6X
ATV 31HU15S6X, ATV31HU22S6X

40
40
27
40
40
27
80
80
54
54
96
64

100 32 28

  

VVVVWWWW3333    AAAA55558888777700002222

 

0.600

ATV 31H/C/KU30N4,
ATV 31H/C/KU40N4
ATV 31HU40S6X

55
36
44

100 40 35

  

VVVVWWWW3333    AAAA55558888777700003333

 

0.850

ATV 31H/C/KU22M2, 
ATV 31HU22M3X, 
ATV 31HU30M3X

25
25
16

68 32 28

  

VVVVWWWW3333    AAAA55558888777700004444

 

0.600

  

KKKKoooorrrruuuummmmaaaallll››››    ffffrrrreeeennnn    ddddiiiirrrreeeennnnççççlllleeeerrrriiii

 

ATV 31H/C/K018M2, ATV 31H/C/K037M2,
ATV 31H/C/K055M2, ATV 31H/C/K075M2, 
ATV 31H/C/KU11M2, ATV 31H/C/KU15M2,
ATV 31H018M3X, ATV 31H037M3X,
ATV 31H055M3X, ATV 31H075M3X,
ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X, 
ATV 31H/C/K037N4, ATV 31H/C/K055N4,
ATV 31H/C/K075N4,
AATV 31H/C/KU11N4, ATV 31H/C/KU15N4,
ATV 31H/C/KU22N4

40
40
27
40
40
27
80
80
54
54

100 32 28

  

VVVVWWWW3333    AAAA55558888777733332222

 

2.000

ATV 31H/C/KU22M2, 
ATV 31HU22M3X, 
ATV 31HU30M3X
ATV 31H/C/KU30N4,
ATV 31H/C/KU40N4
ATV 31HU22M3X, 
ATV 31HU30M3X

25
25
16
55
36
25
16

68 32 28

  

VVVVWWWW3333    AAAA55558888777733333333

 

2.000

ATV 31H/C/KU30N4,  
ATV 31H/C/KU40N4

55
36

100 40 35

  

VVVVWWWW3333    AAAA55558888777733334444

 

2.000

ATV 31H/KU55N4,
ATV 31H/KU75N4
ATV 31HU55S6X
ATV 31HU75S6X

29
19
34
23

60 80 69

  

VVVVWWWW3333    AAAA55558888777733335555

 

3.400

ATV 31HU40M3X
ATV 31H/KD11N4, ATV 31H/KD15N4
ATV 31HD11S6X, ATV 31HD15S6X

16
20
24

28 200 173

  

VVVVWWWW3333    AAAA55558888777733336666

 

5.100

ATV 31HU55M3X, ATV 31HU75M3X 8 14 400 346

  

VVVVWWWW3333    AAAA55558888777733337777

 

6.100

ATV 31HD11M3X, ATV 31HD15M3X 5 10 1000 866

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666777700004444

 

 (3)

 

17.000

 

(1) H›z kontrol cihaz› güç de¤erine ba¤l›d›r.
(2) 40°C’lik bir ortamda 75°C’lik bir maksimum s›cakl›k art›fl›na karfl›l›k gelen 115°C maksimum s›cakl›kta direnç taraf›ndan 

harcanabilen güç.
(3) Çeflitli ohm de¤erleri, ba¤lant›n›n biir fonksiyonu olarak al›nm›fl olup, direnç talimatlar›nda aç›klanm›flt›r.  

 

VW3 A5873

 

p

 

53
12

32

 

VW3 A58702

 

53
12

31
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Opsiyonlar

  
AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
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0

 

Altivar 31

 

Opsiyonlar: flok bobinleri  

 

fiok bobinleri besleme kayna¤›nda afl›r› gerilimlere karfl› art›r›lm›fl koruma sa¤lar ve 
h›z kontrol cihaz›n›n üretti¤i ak›m›n harmonik bozulmas›n› azalt›r.

Hat ak›m›n› s›n›rlamak için flok bobini kullan›m› önerilir.
EN 50178 (VDE 0160 seviye 1 besleme kayna¤›nda yüksek enerjili afl›r› gerilimler) 
standard›na uygun olarak gelifltirilmifllerdir.

Bobinlerin de¤eri, nominal hat geriliminin %3 - %5’i aras› gerilim düflmesi için 
verilmifltir. Bunun üzerindeki de¤erler momnent kayb›na neden olur.

Özellikle afla¤›daki koflullarda flok bobini kullan›lmas› önerilir:

 

b

 

Baflka ekipmanlardan kaynaklanan önemli bozulmalara (parazit, afl›r› gerilimler) 
maruz kalan flebeke

 

b

 

Fazlar aras›nda nominal gerilimin %1.8’inden büyük gerilim dengesizli¤i olan 
flebeke

 

b

 

Çok düflük empedansl› bir kaynaktan beslenen h›z kontrol cihaz› (h›z kontrol 
cihaz›ndan 10 kat daha güçlü transformatörlerinin yak›n›nda)

H›z kontrol cihaz›n›n ba¤lant› noktas›ndakii muhtemel k›sa devre ak›m›, referans 
tablolar›nda verilen maksimum de¤eri aflmamal›d›r. fiok bobinleri kullan›ld›¤›nda 
afla¤›daki flebekelere ba¤lant› sa¤lanabilir:

- 200/240 V için maks. Isc 22 kA
- 380/500 ve 525/600 V için maks. Isc 65 kA  

 

b

 

Ayn› hatta çok say›da frekans dönüfltürücü monte edilmesi

 

b

 

Tesisatta güç faktörü düzeltme birimi varsa, cos 

 

ϕ

 

 düzeltme kondansatörlerindeki 
afl›r› yükün azalt›lmas›                                                                                                                                                            

 

     

 

    

  

GGGGiiiirrrriiiiflflflfl    

  

fifififiooookkkk    bbbboooobbbbiiiinnnniiii    ttttiiiippppiiii VVVVZZZZ1111    LLLL00000000
4444MMMM000011110000

VVVVZZZZ1111    LLLL00000000
7777UUUUMMMM55550000

VVVVZZZZ1111    LLLL00001111
8888UUUUMMMM22220000

VVVVWWWW3333    AAAA6666
6666555500001111

VVVVWWWW3333    AAAA6666
6666555500002222

VVVVWWWW3333    AAAA6666
6666555500003333

VVVVWWWW3333    AAAA6666
6666555500004444

VVVVWWWW3333    AAAA6666
6666555500005555

VVVVWWWW3333    AAAA6666
6666555500006666

  

KKKKaaaarrrraaaakkkktttteeeerrrriiiissssttttiiiikkkklllleeeerrrr

  

SSSSttttaaaannnnddddaaaarrrrttttllllaaaarrrraaaa    uuuuyyyyuuuummmm

 

EN 50178 (VDE 0160 seviye 1 besleme kayna¤›nda yüksek enerjili afl›r› gerilimler)

  

GGGGeeeerrrriiiilllliiiimmmm    ddddüüüüflflflflüüüümmmmüüüü

 

Nominal hat geriliminin %3-5’i aras›. Bunun üzerindeki de¤erler moment kayb›na neden olur.

  

KKKKoooorrrruuuummmmaaaa    ssss››››nnnn››››ffff››››

 

Bobin IP 00
Terminaller IP 20 IP 10 IP 00

  

BBBBoooobbbbiiiinnnn    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiii mmmmHHHH

 

10 5 2 10 4 2 1 0.5 0.3

  

NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    aaaakkkk››››mmmm AAAA

 

4 7 18 4 10 16 30 60 100

  

KKKKaaaayyyy››››pppp

 

W 17 20 30 45 65 75 90 80 –
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0

 

Altivar 31

 

Opsiyonlar: flok bobinleri

 

                                      

   

  

AAAAllllttttiiiivvvvaaaarrrr    33331111 BBBBoooobbbbiiiinnnn    
MMMMoooonnnnooooffffaaaazzzzeeee    vvvveeeeyyyyaaaa    
ttttrrrriiiiffffaaaazzzzeeee

BBBBoooobbbbiiiinnnnssssiiiizzzz    hhhhaaaatttt    aaaakkkk››››mmmm›››› BBBBoooobbbbiiiinnnnlllliiii    hhhhaaaatttt    aaaakkkk››››mmmm›››› RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk
UUUU    mmmmiiiinnnn....’’’’ddddeeee UUUU    mmmmaaaakkkkssss....    

’’’’ddddeeee
UUUU    mmmmiiiinnnn....’’’’ddddeeee UUUU    mmmmaaaakkkkssss....    

’’’’ddddeeee
AAAA AAAA AAAA AAAA kkkkgggg

  

MMMMoooonnnnooooffffaaaazzzzeeee    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii::::    222200000000…………222244440000    VVVV

 

 (1)

  

    55550000////66660000    HHHHzzzz

 

ATV 31H/C/K018M2 3.0 2.5 2.1 1.8

  

VVVVZZZZ1111    LLLL000000004444MMMM000011110000

 

0.630
ATV 31H/C/K037M2 5.3 4.4 3.9 3.3
ATV 31H/C/K055M2 6.8 5.8 5.2 4.3

  

VVVVZZZZ1111    LLLL000000007777UUUUMMMM55550000

 

0.880
ATV 31H/C/K075M2 8.9 7.5 7.0 5.9
ATV 31H/C/KU11M2 12.1 10.2 10.2 8.6

  

VVVVZZZZ1111    LLLL000011118888UUUUMMMM22220000

 

1.990
ATV 31H/C/KU15M2 15.8 13.3 13.4 11.4
ATV 31H/C/KU22M2 21.9 18.4 19.2 16.1

  

TTTTrrrriiiiffffaaaazzzzeeee    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii::::    222200000000…………222244440000    VVVV

 

 (1)

  

    55550000////66660000    HHHHzzzz

 

ATV 31H018M3X 2.1 1.9 1 0.9  

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500001111

 

1.500
ATV 31H037M3X 3.8 3.3 1.9 1.6
ATV 31H055M3X 4.9 4.2 2.5 2.2
ATV 31H075M3X 6.4 5.6 3.3 2.9
ATV 31HU11M3X 8.5 7.4 4.8 4.2

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500002222

 

3.000
ATV 31HU15M3X 11.1 9.6 6.4 5.6
ATV 31HU22M3X 14.9 13 9.2 8

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500003333

 

3.500
ATV 31HU30M3X 19.1 16.6 12.3 10.7
ATV 31HU40M3X 24.2 21.1 16.1 14

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500004444

 

6.000
ATV 31HU55M3X 36.8 32 21.7 19
ATV 31HU75M3X 46.8 40.9 29 25.2
ATV 31HD11M3X 63.5 55.6 41.6 36.5

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500005555

 

11.000
ATV 31HD15M3X 82.1 71.9 55.7 48.6

  

TTTTrrrriiiiffffaaaazzzzeeee    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii::::    333388880000…………555500000000    VVVV

 

 (1)

  

    55550000////66660000    HHHHzzzz

 

ATV 31H/C/K037N4 2.2 1.7 1.1 0.9

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500001111

 

1.500
ATV 31H/C/K055N4 2.8 2.2 1.4 1.2
ATV 31H/C/K075N4 3.6 2.7 1.8 1.5
ATV 31H/C/KU11N4 4.9 3.7 2.6 2
ATV 31H/C/KU15N4 6.4 4.8 3.4 2.6
ATV 31H/C/KU22N4 8.9 6.7 5 4.1

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500002222

 

3.000
ATV 31H/C/KU30N4 10.9 8.3 6.5 5.2
ATV 31H/C/KU40N4 13.9 10.6 8.5 6.6
ATV 31H/KU55N4 21.9 16.5 11.7 9.3

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500003333

 

3.500
ATV 31H/KU75N4 27.7 21 15.4 12.1
ATV 31H/KD11N4 37.2 28.4 22.5 18.1

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500004444

 

6.000
ATV 31H/KD15N4 48.2 36.8 29.6 23.3

  

TTTTrrrriiiiffffaaaazzzzeeee    bbbbeeeesssslllleeeemmmmeeee    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmmiiii::::    555522225555…………666600000000    VVVV

 

 (1)

  

    55550000////66660000    HHHHzzzz

 

ATV 31H075S6X 2.5 2.4 1.4 1.4

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500001111

 

1.500
ATV 31HU15S6X 4.4 4.2 2.4 2.3
ATV 31HU22S6X 5.8 5.6 3.8 3.6
ATV 31HU40S6X 9.7 9.3 6 5.8

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500002222

 

3.000
ATV 31HU55S6X 14.7 14.1 7.8 7.5
ATV 31HU75S6X 19.3 18.5 11 10.7

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500003333

 

3.500
ATV 31HD11S6X 25.4 24.4 15 14.4
ATV 31HD15S6X 33.2 31.8 21.1 20.6

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500004444

 

6.000

 

(1) Nominal besleme gerilimi: U min.…U maks.   

 

VW3 A6650

 

p

 

80
36

87
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Opsiyonlar

 
Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar›

 

0

 

Altivar 31

 

Opsiyonlar: ilave EMC girifl filtreleri

 

   

Altivar 31, h›z kontrol ihazlar› için IEC/EN 61800-3 EMC "ürün" standartlar› ve 
Avrupa EMC (elektromanyetik uyumluluk) yönergesine uyum sa¤lamak amac›yla, 
dahili radyo enterferans girifl filtreleriyle donat›lm›flt›r.

Sözkonusu ilave filtreler, h›z kontrol cihazlar›n›n en kat› mevzuat hükümlerini 
karfl›lamas›n› sa¤lar. Sözkonusu filtreler, besleme kayna¤›ndaki iletimli 
emisyonlar›n, EN 55011 s›n›f A (1) veya EN 55022 s›n›f B standartlar›nda belirtilen 
s›n›rlar›n alt›na çekmek üzere tasarlanm›flt›r.

Sözkonusu ilave filtreler, ATV31H h›z kontrol cihazlar›n›n alt›na monte edilir. 
ATV31C ve K h›z kontrol cihazlar›n›n yan›na monte edilebilirler. H›z kontrol 
cihazlar›na tapal› delikler üzerinde ba¤lan›rlar ve bu cihazlar için destek görevi 
görürler.

Sözkonusu ilave filtreler sadece TN (nötr ba¤lant›) ve TT (nötr-toprak) tipi 
tesisatlarda kullan›labilir.

IEC 61800-3 standard› ek D2.1 hükümlerinde, IT (empedans toprakl› veya yal›t›lm›fl 
nötr) tesisatlarda filtrelerin yal›t›m monitörlerinin çal›flma düzenini rastgele hale 
getirebilece¤i belirtilmifltir.

Ayr›ca, bu tip tesisatta bulunan ilave filtrelerin etkinli¤i, nötr ve toprak aras›ndaki 
empedans›n niteli¤ine de ba¤l›d›r ve bu nedenle öngörülemez.

Bir makine bir IT tesisat›na monte edilecekse, çözüm olarak bir yal›t›m 
transformatörü tak›l›r ve makine bir TN veya TT tesisat›na lokal olarak ba¤lan›r.  
    

 
    

 

Girifl 

 

Fonksiyon

Tesisat tipine göre kullan›m

 

Özellikler

 

Standartlara uyum

 

EN 133200

 

Koruma s›n›f›

 

üst k›s›mda IP 21 ve IP 41

 

Maksimum ba¤›l nem

 

IEC 68-2-3’e uygun olarak, yo¤uflmas›z ve su damlas›z %93

 

Ortam hava s›cakl›¤›

 

cihaz çevresinde
Çal›flma

 

˚C

 

- 10…+ 60
Depolama

 

˚C

 

- 25…+ 70

 

Maksimum çal›flma yüksekli¤i

 

De¤er kayb› olmadan

 

m

 

1000 (bunun üzerindeki her 100 m için ak›m de¤erini %1 düflürün7

 

Titreflim direnci

 

 IEC 60068-2-6’ya uygun 3-13 Hz aras› üst de¤er-üst de¤er 1.5 mm
13-150 Hz aras› 1 gn üst de¤er

 

fiok direnci

 

 IEC 60068-2-27’ye uygun 11 ms süreyle 15 gn

 

Maksimum nominal gerilim

 

50/60 Hz monofaze

 

V

 

240 + %10

50/60 Hz trifaze

 

V

 

240 + %10
500 + %10
600 + %10
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Opsiyonlar

 
Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar›

 

0

 

Altivar 31

 

Opsiyonlar: ilave EMC girifl filtreleri

 

                                      

   

 

H›z kontrol 
cihazlar›

Filtre

Referans Maksimum ekranl› 
kablo uzunlu¤u

In

 

(2)

 

Il

 

(3)

 

Kay›p

 

(4)

 

Referans A¤›rl›k

EN 55011 EN 55022
s›n›f A

 

(1)

 

s›n›f B

 

(2)

 

m m A mA W kg

 

Monofaze besleme gerilimi: 200…240 V 50/60 Hz

 

ATV 31H/C/K018M2 50 20 9 100 –

 

VW3 A31401

 

–
ATV 31H/C/K037M2
ATV 31H/C/K055M2
ATV 31H/C/K075M2
ATV 31H/C/KU11M2 50 20 16 150 –

 

VW3 A31403

 

–
ATV 31H/C/KU15M2
ATV 31H/C/KU22M2 50 20 22 80

 

VW3 A31405

 

–

 

Trifaze besleme gerilimi: 200…240 V 50/60 Hz

 

ATV 31H018M3X 5 – 7 7 –

 

VW3 A31402

 

–
ATV 31H037M3X
ATV 31H055M3X
ATV 31H075M3X
ATV 31HU11M3X 5 – 15 15 –

 

VW3 A31404

 

–
ATV 31HU15M3X
ATV 31HU22M3X
ATV 31HU30M3X 5 – 25 35 –

 

VW3 A31406

 

–
ATV 31HU40M3X
ATV 31HU55M3X 5 – 47 45 –

 

VW3 A31407

 

–
ATV 31HU75M3X
ATV 31HD11M3X 5 – 83 15 –

 

VW3 A31408

 

–
ATV 31HD15M3X

 

Trifaze besleme gerilimi: 380…500 V 50/60 Hz

 

ATV 31H/C/K037N4 50 20 15 15 –

 

VW3 A31404

 

–
ATV 31H/C/K055N4
ATV 31H/C/K075N4
ATV 31H/C/KU11N4
ATV 31H/C/KU15N4
ATV 31H/C/KU22N4 50 20 25 35 –

 

VW3 A31406

 

–
ATV 31H/C/KU30N4
ATV 31H/C/KU40N4
ATV 31H/KU55N4 50 20 47 45 –

 

VW3 A31407

 

–
ATV 31H/KU75N4
ATV 31H/KD11N4 50 20 49 45 –

 

VW3 A31409

 

–
ATV 31H/KD15N4

 

(1) Filtre seçim tablolar›nda, 2-16 Hz aras› anahtarlama frekans› için, motorlar› h›z kontrol 
cihazlar›na ba¤lamak için kullan›lan ekranl› kablolar›n uzunluk s›n›rlar› verilmifltir. Bu s›n›rlar 
sadece örnek amaçl› verilmifl olup, motorlar›n parazit kapasitesine ve kullan›lan kablolara 
ba¤l› olarak de¤iflirler. Motorlar paralel ba¤lanm›flsa, toplam uzunluk dikkate al›nmal›d›r.

(2) In: Nominal filtre ak›m›.
(3) 50 Hz’de maksimum toprak kaçak ak›m›.
(4) Is› da¤›l›m› ile.
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Opsiyonlar

  
AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››

 

0

 

Altivar 31

 

Opsiyonlar: ç›k›fl filtreleri ve motor flok bobinleri

 

H›z kontrol cihaz› ile motor aras›na bir ç›k›fl filtresi tak›ld›¤›nda:

 

b

 

50 m’den uzun kablolar için motor terminallerinde dv/dt s›n›rlanabilir                       
(500 - 1500 V/µs)

 

b

 

Filtre ve motor aras›na yerlefltirilen bir kontaktörün aç›lmas›ndan kaynaklanan 
parazit filtrelenebilir

 

b

 

Motor toprak kaçak ak›m› düflürülebilir.
H›z kontrol cihaz› ile motor aras›nda bir yük taraf› kontaktör kullan›l›rken, monofaze 
veya trifaze bir 200 V güç kayna¤›ndan beslenen belirli h›z kontrol cihaz› güç 
de¤erleri için her bir motor kablosuna ferrit giriflim bast›r›c›lar monte edilmelidir.
  

 

(1) Filtre performans›n›n sa¤lanmas› için, yukar›daki tabloda verilen motor ve h›z kontrol cihaz› 
aras› kablo uzunluklar› afl›lmamal›d›r.
Paralel ba¤l› birkaç motorun yer ald›¤› bir uygulama için, kablo uzunlu¤una tüm motor kablo 
uzunluklar› dahil edilmelidir. Önerilenden uzun bir kablo kullan›lmas› durumunda filtreler afl›r› 
›s›nabilir. 

(2) 4 kHz’den yüksek frekanslar veya 100 m’den uzun kablolar için lütfen Bölge Müdürlüklerimize 
baflvurunuz

  

PPPPrrrreeeesssseeeennnnttttaaaattttiiiioooonnnn    

  

GGGGeeeennnneeeellll    kkkkuuuurrrraaaallllllllaaaarrrr

  

LLLLRRRR    ffffiiiillllttttrrrreeee    hhhhüüüüccccrrrreeeessssiiii LLLLCCCC    ffffiiiillllttttrrrreeee    hhhhüüüüccccrrrreeeessssiiii

 

Bu hücre, 3 yüksek frekansl› bobin ve 3 dirençten 
oluflur.

Bu hücre, 3 yüksek frekansl› bobin ve 3 kondansatörden oluflur.

U1

W1

V1
Altivar 31 M1

 3     

LR filtresi
U1

W1

V1
Altivar 31

 C  C C

LC filtresi

  

MMMMoooottttoooorrrr    flflflflooookkkk    bbbboooobbbbiiiinnnniiii YYYYüüüükkkk    ttttaaaarrrraaaaffff››››    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrr    aaaaçççç››››llllmmmmaaaassss››››    iiiiççççiiiinnnn    ffffeeeerrrrrrrriiiitttt    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiiimmmm    bbbbaaaasssstttt››››rrrr››››cccc››››llllaaaarrrr

 

100 m’den (ekranl› kablolar için 50 m’den) uzun 
standart motor kablolar› için, motor klemenslerinde 
afl›r› gerilimleri s›n›rlamak için bir bobin kullan›labilir.

M1
 3  

Altivar 31
M1

 3  
Altivar 31  Kontaktör 

  

ÖÖÖÖzzzzeeeelllllllliiiikkkklllleeeerrrr    

 

(1)

  

LLLLRRRR    ffffiiiillllttttrrrreeee    hhhhüüüüccccrrrreeeelllleeeerrrriiii

 

(2)

  

LLLLCCCC    ffffiiiillllttttrrrreeee    hhhhüüüüccccrrrreeeelllleeeerrrriiii MMMMoooottttoooorrrr    flflflflooookkkk    bbbboooobbbbiiiinnnnlllleeeerrrriiii

VVVVWWWW3333    AAAA5555888844445555

 

p

  

VVVVWWWW3333    AAAA6666666644441111

 

p

  

VVVVWWWW3333    AAAA6666666655550000

 

p

  

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss›››› kkkkHHHHzzzz

 

0.5 ... 4
maks.

2 veya 4 12 4

  

MMMMoooottttoooorrrr    kkkkaaaabbbblllloooossssuuuu    uuuuzzzzuuuunnnnlllluuuu¤¤¤¤uuuu

 

Ekranl› kablolar

  

mmmm

 

y

 

 100

 

y

 

 100

 

y

 

 50

 

y

 

 100

Ekrans›z kablolar

  

mmmm

 

–

 

y

 

 200

 

y

 

 100 –

  

KKKKoooorrrruuuummmmaaaa    ssss››››nnnn››››ffff››››

 

IP 20 IP 00 IP 00 IP 20
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Opsiyonlar

  
AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››

 

0

 

Altivar 31

 

Opsiyonlar: ç›k›fl filtreleri ve motor flok bobinleri

  

LLLLRRRR    ffffiiiillllttttrrrreeee    hhhhüüüüccccrrrreeeelllleeeerrrriiii

  

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr›››› KKKKaaaayyyy››››pppp NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    
aaaakkkk››››mmmm

RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk

WWWW AAAA kkkkgggg

 

ATV 31H/C/K018M2
ATV 31H/C/K037M2
ATV 31H/C/K055M2
ATV 31H/C/K075M2
ATV 31H/C/KU11M2
ATV 31H/C/KU15M2
ATV 31H018M3X
ATV 31H037M3X
ATV 31H055M3X
ATV 31H075M3X
ATV 31HU11M3X
ATV 31HU15M3X
ATV 31H/C/K037N4
ATV 31H/C/K055N4
ATV 31H/C/K075N4
ATV 31H/C/KU11N4
ATV 31H/C/KU15N4
ATV 31H/C/KU22N4
ATV 31H/C/KU30N4
ATV 31H/C/KU40N4
ATV 31H075S6X
ATV 31HU15S6X
ATV 31HU22S6X
ATV 31HU40S6X
ATV 31HU55S6X

150 10

  

VVVVWWWW3333    AAAA55558888444455551111

 

7.400

ATV 31H/C/KU22M2
ATV 31HU22M3X
ATV 31HU30M3X
ATV 31H/KU55N4
ATV 31HU75S6X

180 16

  

VVVVWWWW3333    AAAA55558888444455552222

 

7.400

ATV 31HU40M3X
ATV 31HU55M3X
ATV 31HU75M3X
ATV 31H/KU75N4
ATV 31HD11S6X
ATV 31HD15S6X

220 33

  

VVVVWWWW3333    AAAA55558888444455553333

 

12.500

  

LLLLCCCC    ffffiiiillllttttrrrreeee    hhhhüüüüccccrrrreeeelllleeeerrrriiii

  

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr›››› RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk
kkkkgggg

 

ATV 31HD11M3X
ATV 31HD15M3X

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666444411112222

 

3.500

  

MMMMoooottttoooorrrr    bbbboooobbbbiiiinnnnlllleeeerrrriiii

  

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr›››› KKKKaaaayyyy››››pppp NNNNoooommmmiiiinnnnaaaallll    
aaaakkkk››››mmmm

RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk

WWWW AAAA kkkkgggg

 

ATV 31H/C/KU22N4
ATV 31H/C/KU30N4
ATV 31H/C/KU40N4
ATV 31HU40S6X, ATV 31HU55S6X

65 10

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500002222

 

3.000

ATV 31H/C/KU22M2, ATV 31HU22M3X
ATV 31HU30M3X, ATV 31H/KU55N4
ATV 31HU75S6X

75 16

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500003333

 

3.500

ATV 31HU40M3X
ATV 31HU55M3X
ATV 31HU75M3X
ATV 31H/KU75N4
ATV 31H/KD11N4
ATV 31HD11S6X
ATV 31HD15S6X

90 30

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500004444

 

6.000

ATV 31H/KD15N4 80 60

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500005555

 

11.000
ATV 31HD11M3X
ATV 31HD15M3X

– 100

  

VVVVWWWW3333    AAAA66666666555500006666

 

16.000

  

YYYYüüüükkkk    ttttaaaarrrraaaaffff››››    kkkkoooonnnnttttaaaakkkkttttöööörrrr    aaaaçççç››››llllmmmmaaaassss››››    iiiiççççiiiinnnn    ffffeeeerrrrrrrriiiitttt    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiiimmmm    bbbbaaaasssstttt››››rrrr››››cccc››››llllaaaarrrr

  

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr›››› SSSSaaaatttt››››flflflfl
aaaaddddeeeeddddiiii

BBBBiiiirrrriiiimmmm    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss›››› AAAA¤¤¤¤››››rrrrllll››››kkkk
kkkkgggg

 

ATV 31H018M2  

 

3

  

VVVVWWWW3333    AAAA33331111444455551111

 

–
ATV 31H037M2, ATV 31H018M3
ATV 31H037M3

 

3

  

VVVVWWWW3333    AAAA33331111444455552222

 

–

ATV 31H055M2, ATV 31H075M2
ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2
ATV 31H055M3, ATV 31H075M3

 

3

  

VVVVWWWW3333    AAAA33331111444455553333

 

–

52
14

25
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Opsiyonlar 

 
Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar›

 

0

 

Altivar 31

 

Haberleflme opsiyonlar›

 

 

 

Modbus ve CANopen haberleflme protokolleri

 

Altivar 31’i do¤rudan Modbus ve CANopen haberleflme protokollerine ba¤lamak için, her iki protokolü de destekleyen bir RJ45 konnektör 
kullan›l›r. 
Haberleflme fonksiyonu, h›z kontrol cihaz›n›n konfigürasyon, ayar, kontrol ve izleme fonksiyonlar›na eriflim olana¤› sa¤lar.

 

CANopen Modbus
HUB (ço¤ullay›c›) ve RJ45 
konnektörleri üzerinden ba¤lant›

Ba¤lant› kutular› üzerinden ba¤lant›

1

 

PLC 

 

(1)

  

2222

 

CANopen ara ba¤lant› kablosu

 

3

 

CANopen ara ba¤lant› kutusu 

 

VW3 CAN TAP2
4

 

CANopen ara ba¤lant› kablosu 

 

VW3 CAN CA RR

 

pp

 

1

 

PLC 

 

(1)

  

2222

 

Modbus kablosu, kontrol cihaz› veya 
PLC tipine göre de¤iflir 

 

3

 

Modbus HUB 

 

LU9 GC3
4

 

Modbus ara ba¤lant› kablolar› 

 

VW3 A8 306 R

 

pp

 

5

 

Hat sonland›r›c› 

 

VW3 A8 306 RC
6

 

Modbus T-ba¤lant› kutular› 

 

VW3 A8 306 TF

 

pp

 

 (kablolu)

 

1

 

PLC 

 

(1)

  

2222

 

Modbus kablosu, kontrol cihaz› veya 
PLC tipine göre de¤iflir. 

 

3

 

Modbus kablolar› 

 

TSX CSA

 

p

 

00
4

 

T-ba¤lant› kutusu 

 

TSX SCA 50
5

 

Abone soketi 

 

TSX SCA 62
6

 

Modbus ara ba¤lant› kablolar› 

 

VW3 A8 306
7

 

Modbus ara ba¤lant› kablolar› 

 

VW3 A8 306 D30

Vidal› terminaller üzerinden ba¤lant›

 

Bu durumda, bir Modbus ara ba¤lant› kablosu 

 

VW3 A8 306 D30 

 

ve hat sonland›r›c› 

 

VW3 A8 306 DRC

 

 kullan›n.

 

Di¤er haberleflme protokolleri

 

Altivar 31, bir modül (köprü veya a¤ geçidi) üzerinden afla¤›daki a¤lara ba¤lanabilir:  

 

b

 

Ethernet

 

b

 

Fipio

 

b

 

Profibus DP

 

b

 

DeviceNet
Haberleflme fonksiyonu, h›z kontrol cihaz›n›n konfigürasyon, ayar, kontrol ve izleme fonksiyonlar›na eriflim olana¤› sa¤lar.

  

1111

 

A¤a ba¤lant›

  

2222

 

Haberleflme modülleri

 

3

 

Modül tipine ba¤l› olarak 

 

VW3 A8 306 R

 

pp

 

, 

 

VW3 P07 306 R10

 

 
veya 

 

VW3 A8 306 D30

 

 kablolar›.

 

4

 

Modbus HUB (ço¤ullay›c›) 

 

LU9 GC3
5

 

Modbus ara ba¤lant› kablolar› 

 

VW3 A8 306 R

 

pp

 

6

 

Hat sonland›r›c› 

 

VW3 A8 306 RC

 

(1) Lütfen uzman kataloglar›m›za baflvurunuz.

1

ATV 31

44

3 3 3

4

2

5
44

1

2 43 46

ATV 31

6 5
32

6

1

7

45

ATV 31

2
1

6

ATV 31

ATV 31

55 5

3

4

2
1

3
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Opsiyonlar

 
Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar›

 

0

 

Altivar 31

 

Haberleflme opsiyonlar›

 

    

 

Modbus ve CANopen haberleflme protokolleri

 

Ba¤lant› aksesuarlar›

 

Aç›klama Referans A¤›rl›k
kg

CANopen haberleflme protokolü ba¤lant› kutusu VW3 CAN TAP2

 

–

 

Modbus ba¤lant› kutusu

 

3 vidal› terminal, RC hat terminali
VW3 A8 306 D30 kablosu kullan›larak ba¤lanacakt›r

 

TSX SCA 50

 

0.520

 

Modbus abone soketi

 

2 difli 15 yollu SUB-D konnektör ve 
2 vidal› terminal, RC hat terminali
VW3 A8 306 kablosu kullan›larak ba¤lanacakt›r

 

TSX SCA 62

 

0.570

 

Modbus HUB (ço¤ullay›c›)

 

10 RJ45 konnektörü ve 1 vidal› terminal

 

LU9 GC3

 

0.500

 

Modbus hat 
sonland›r›c›

 

(1)

 

RJ45 
konnektör için

R = 120 

 

Ω, 

 

C = 1 nF

 

VW3 A8 306 RC

 

0.200

R = 150 

 

Ω

 

VW3 A8 306 R

 

0.200

Vidal› 
terminaller için

R = 120 

 

Ω, 

 

C = 1 nF

 

VW3 A8 306 DRC

 

0.200

R = 150 

 

Ω

 

VW3 A8 306 DR

 

0.200

 

Modbus T-ba¤lant› kutular›

 

Dahili kablolu (0.3 m)

 

VW3 A8 306 TF03

 

–

Dahili kablolu (1 m)

 

VW3 A8 306 TF10

 

–

 

Kablolar›n ba¤lanmas›

 

Aç›klama Uzunluk
m

Konnektörler Referans A¤›rl›k
kg

CANopen hatt› 
için kablolar

 

0.3 m 2 RJ45 konnektör

 

VW3 CAN CA RR03

 

0.050
10 m 2 RJ45 konnektör

 

VW3 CAN CA RR1

 

0.500

 

Modbus hatt› 
için kablolar

 

3 1 RJ45 konnektör ve
bir s›yr›lm›fl uç

 

VW3 A8 306 D30

 

0.150

3 1 RJ45 konnektör ve TSX 
SCA 62 için bir adet 15 yollu 
SUB-D erkek konnektör

 

VW3 A8 306

 

0.150

0.3 2 RJ45 konnektör

 

VW3 A8 306 R03

 

0.050

1 2 RJ45 konnektör

 

VW3 A8 306 R10

 

0.050

3 2 RJ45 konnektör

 

VW3 A8 306 R30

 

0.150

 

LA9 P307 
Profibus a¤ 
geçidi için 
kablolar

 

1 2 RJ45 konnektör

 

VW3 P07 306 R10

 

0.050

 

RS 485 çift 
ekranl› sar›ml› 
kablo çiftleri

 

100 Konnektörsüz verilir

 

TSX CSA 100

 

–

200 Konnektörsüz verilir

 

TSX CSA 200

 

–

500 Konnektörsüz verilir

 

TSX CSA 500

 

–

 

Di¤er haberleflme protokolleri  

 

Aç›klama Ba¤lanacak kablolar Referans A¤›rl›k
kg

Ethernet/Modbus köprüsü

 

1 x Ethernet 10 baseT port ile
(RJ45)

VW3 A8 306 D30

 

174 CEV 300 20 

 

(2)

 

0.500

 

Fipio/Modbus a¤ geçidi

 

(2)

 

VW3 A8 306 R

 

pp

 

LUF P1   

 

0.240

 

DeviceNet/Modbus a¤ geçidi

 

(2)

 

VW3 A8 306 R

 

pp

 

LUF P9 

 

0.240

 

Profibus DP/Modbus a¤ geçidi

 

Standart Profibus DP Configurator 
yaz›l›m› kullanan parametre seti 

 

(2)

 

VW3 P07 306 R10

 

LA9 P307

 

0.240

 

Profibus DP/Modbus a¤ geçidi

 

Standart Profibus DP Configurator 
yaz›l›m› kullanan parametre seti 

 

(2)

 

VW3 A8 306 R

 

pp

 

LUF P7

 

0.240

 

(1) ‹kili partiler halinde sat›l›r.
(2) Lütfen bölge müdürlüklerimizi aray›n›z.

TSX SCA 50

56
30

28

TSX SCA 62

56
30

29

174 CEV 300 20 

LUF P1 LA9 P307

56
30

30
56

30
31

56
30

32

 efesotomasyon - telemecanique inverter



28

PowerSuite yaz›l›m› Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar›
Altivar 31
PowerSuite yaz›l›m›

0

PC ve Cep PC’leri için PowerSuite yaz›l›m›, Telemecanique yolvericilerin ve h›z kontrol
cihazlar›n›n kurulumu için tasarlanm›flt›r.

Bu tek program, Altistart ve tüm Altivar h›z kontrol cihazlar›n›n, Microsoft Windows®

ortam›nda, befl dilde (‹ngilizce, Frans›zca, Almanca, ‹talyanca ve ‹spanyolca) konfigüre
edilmesi için kullan›m› kolay bir arabirimdir.

Fonksiyonlar

53
14

39

PC ekran›nda PowerSuite
Osiloskop fonksiyonu

Ba¤lant›lar

Donan›m ve yaz›l›m ortam›

53
14

40

Cep PC ekran›nda PowerSuite.

PowerSuite yaz›l›m›, Telemecanique yolvericiler ve h›z kontrol cihazlar›n›n haz›rlanmas›,
programlanmas›, kurulumu ve bak›m› için kullan›labilir.

Afla¤›daki ifllemler için kullan›labilir:
b yolverici veya h›z kontrol cihaz› konfigürasyon dosyalar›n›n haz›rlanmas› ve saklanmas›
için tek bafl›na kullan›labilir
b afla¤›daki ifllemler için yolverici veya h›z kontrol cihaz›na ba¤lanabilir:
K konfigürasyon
K ayarlama
K izleme (Altivar 11 h›z kontrol cihazlar› hariç)
K kontrol (Altivar 11 h›z kontrol cihazlar› hariç)
K PowerSuite ve yolverici veya h›z kontrol cihaz› aras›nda konfigürasyon dosyalar›n›n
aktar›lmas› ve karfl›laflt›r›lmas›

Yaz›l›m, online yard›m olana¤›na sahiptir.
PowerSuite konfigürasyon dosyalar› yaratmak için kullan›l›r  ve ard›ndan bu dosyalar:
b sabit disk, CD-ROM, disket, v.b. ortama kaydedilebilir
b yazd›r›l›r
b ofis otomasyon yaz›l›m›na aktar›labilir
b standart senkronizasyon yaz›l›m› kullan›lan bir PC ve Cep PC’si aras›nda aktar›labilir.
PowerSuite PC ve Cep PC’si konfigürasyon dosyalar› ayn› formattad›r.

Altivar 31 ile iliflkilendirilen yaz›l›m, afla¤›daki yeni fonksiyonlarla güçlendirilmifltir:
osiloskop fonksiyonu, parametre ad› kiflisellefltirme, flifre konfigürasyon kilitleme,
kullan›c› menüsü yaratma, v.b.

Telemecanique yolvericileri ve h›z kontrol cihazlar› bir Modbus RS485 terminal portu
ile donat›lm›flt›r (Altivar 68 h›z kontrol cihazlar› hariç).
b PowerSuite yaz›l›m›, PC veya Cep PC’si üzerindeki seri port üzerinden do¤rudan
terminal portuna a¤lanabilir.
‹ki tip ba¤lant› yap›labilir:

- tek bir yolverici veya h›z kontrol cihaz›na ba¤lant› (noktalar aras› ba¤lant›)
- yolvericiler veya h›z kontrol cihazlar›ndan oluflan bir sete a¤lant› (multidrop ba¤lant›)
- PC için PowerSuite yaz›l›m› bir Ethernet a¤›na da ba¤lanabilir. (Lütfen, “Yumuflak

yolvericiler ve h›z kontrol cihazlar›” katalo¤una baflvurunuz). Bu durumda, yolvericiler
ve h›z kontrol cihazlar›na afla¤›dakiler üzerinden eriflilebilir:

- bir ethernet-Modbus köprüsü 174 CEV 300 20
- bir haberleflme opsiyon kart› VW3 A58310 (sadece Altivar 38, 58 ve 58F h›z kontrol

ciihazlar› için)

b PC için PowerSuite yaz›l›m› afla¤›daki PC ortamlar›nda ve konfigürasyonlar›nda
çal›flt›r›labilir:
K Microsoft Windows® 95 OSR2-98 SE, Microsoft Windows® NT4.X SP5, Microsoft
Windows® Me, Microsoft Windows® 2000.
K Pentium III, 800 MHz, 300 MB sabit disk alan›, 128 MB RAM
K SVGA veya üzeri monitör.

b Cep PC’si için PowerSuite yaz›l›m›, Windows for Pocket PC 2004 iflletim sistemi
ve bir ARM veya XSCALE ifllemci ile donat›lm›fl Cep PC’leri ile uyumludur.
PowerSuite yaz›l›m› versiyon V2.0.0 performans testleri, afla¤›daki Cep PC’lerinde
gerçeklefltirilmifltir:
K Hewlett Packard® Jornada serisi 560
K Compaq® IPAQ serisi 3800 ve 3900.
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Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar›
Altivar 31
PowerSuite yaz›l›m›

0

PC ve Cep PC için PowerSuite yaz›l›m›
Aç›klama Referans A¤›rl›k

kg
PC için Powersuite kiti
- 1 PowerSuite CD-ROM’u
- 1 PC ba¤lant› kiti

VW3 A8101 0.400

Cep PC için Powersuite kiti
- 1 PowerSuite CD-ROM’u
- 1 Cep PC’si ba¤lant› kiti

VW3 A8102 0.400

PowerSuite CD-ROM’u
- PC ve Cep PC’Si için ‹ngilizce, Frans›zca, Almanca, ‹talyanca
ve ‹spanyolca yaz›l›m, teknik belgeler ve ABC konfigüratör
program›n› içerir.

VW3 A8104 0.100

PowerSuite yükseltim CD-ROM’u
- PC ve Cep PC’Si için ‹ngilizce, Frans›zca, Almanca, ‹talyanca
ve ‹spanyolca yaz›l›m, teknik belgeler ve ABC konfigüratör
program›n› içerir.

VW3 A8105 0.100

VW3 A8106 0.350

VW3 A8111 0.300

(1) En son versiyon hakk›nda bilgi için lütfen Bölge Müdürlüklerimize baflvurunuz.

56
30

19

VW3 A8101

56
30

20

VW3 A8102

Uyumluluk
PowerSuite yaz›l›m›n›n yolvericiler ve h›z kontrol cihazlar›yla
uyumlulu¤u

Kontrol
cihaz›
yolverici

Yumuflak
yolverme/
yumuflak
durdurma
cihaz›

H›z kontrol
cihazlar›

TeSys
U modeli

ATS 48 ATV 11 ATV28 ATV 31 ATV 38 ATV 58,
ATV 58F

ATV 68

PC için seri ba¤lant›l› PowerSuite yaz›l›m›
Kit ve CD-ROM

VW3 A8104,
VW3 A8105

u V 1.40 u V 1.30 u V 1.40 u V 1.0 u V 2.0.0 u V 1.40 u V 1.0 u V 1.50

PC için Ethernet ba¤lant›l› PowerSuite yaz›l›m›
Kit ve CD-ROM

VW3 A8104,
VW3 A8105

– u V 1.50
ve Ethernet/
Modbus
köprüsü

– u V 1.50 u V 2.0.0 u V 1.50
ve Ethernet V2
haberleflme kart› veya
köprüsü

–

Cep PC’si için PowerSuite yaz›l›m›
Kit ve CD-ROM

VW3 A8104,
VW3 A8105

u V 1.50 u V 1.30 u V 1.40 u V 1.20 u V 2.0.0 u V 1.40 u V 1.20 –

Uyumsuz ürünler                                      Uyumlu ürünler  ve yaz›l›m versiyonlar›

PowerSuite yaz›l›m›n›n Cep PC’leri ile uyumlulu¤u
Cep PC PowerSuite yaz›l›m versiyonu

Hewlett Packard® Jornada 525, 545, 548
Hewlett Packard® Jornada serisi 560 u 1.30
Compaq® IPAQ serisi 3800 ve 3900 u 1.30

PC ba¤lant› kiti
- 2 x RJ45 konnektörlü, 2 x 3 m ba¤lant› kablolar›
- ATV58, ATV58F ve ATV38 h›z kontrol cihazlar›n›n ba¤lant›s› için
1 RJ45/9 pinli SUB-D adaptörü.
- ATV68 h›z kontrol cihazlar›n›n ba¤lant›s› için 1 RJ 45/9 pinli SUB-
D adaptörü
- “RS 232/RS 485 PC” olarak iflaretlenmifl bir dönüfltürücü ve bir
adet 9 pinli difli SUB-D konnektörü ve 1 RJ 45 konnektör.
- ATV11 h›z kontrol cihazlar› 1 dönüfltürücü ile bir adet 4 pinli erkek
konnektör ve 1 RJ 45 konnektör.

Cep PC ba¤lant› kiti
- 2 x RJ45 konnektörlü, 2 x 6 m ba¤lant› kablolar›
- ATV58, ATV58F ve ATV38 h›z kontrol cihazlar›n›n ba¤lant›s› için
1 RJ 45/9 pinli SUB-D adaptörü.
- “RS 232/RS 485 PPC” olarak iflaretlenmifl bir dönüfltürücü ve bir
adet 9 pinli erkek SUB-D konnektörü ve 1 RJ 45 konnektör
- ATV11 h›z kontrol cihazlar› için 1 dönüfltürücü ile bir adet 4 pinli
erkek konnektör ve 1 RJ 45 konnektör.
Dikkat: Seri senkronizasyon kablosu, Cep PC tedarikçisinden ayr›
olarak siparifl edilmelidir.

VW3 A8101,

VW3 A8101,

VW3 A8102,

ve
Ethernet/
Modbus
köprüsü

ve
Ethernet/
Modbus
köprüsü

V 2.0.0’dan itibaren uyumsuz

PowerSuite yaz›l›m›
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Boyutlar

 
Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar›

 

0

 

Altivar 31

 

   

 

ATV 31H0

 

pp

 

M3X/MXA, ATV 31H0

 

pp

 

M2/M2A

 

EMC montaj plakas›

 

 

 

(h›z kontrol cihaz›yla birlikte verilir)

 

ATV 31H c
018M3X, 037M3X

 

120

 

055M3X, 075M3X

 

130

 

018M2, 037M2

 

130

 

055M2, 075M2

 

140

 

(1) Sadece referans› A ile bitenler için geçerlidir 

 

A

 

.

 

ATV 31HU

 

pp

 

M2/M2A, ATV 31HU1

 

p

 

M3X/M3XA... ATV 31HU4

 

p

 

M3X/M3XA, ATV 31H0

 

pp

 

N4/N4A... ATV 31HU40N4/N4A, 
ATV 31H075S6X... ATV 31HU40S6X

 

EMC montaj plakas›

 

 

 

(h›z kontrol cihaz›yla birlikte verilir)

 

ATV 31H a b c d G H J K Ø
U1

 

p

 

M3X

 

105 143 130 49 93 121.5 5 16.5 2x5

 

U1

 

p

 

M2, U22M3X
037N4 - U15N4
U75S6X, U15S6X

 

105 143 150 49 93 121.5 5 16.5 2x5

 

U22M2, 
HU

 

p

 

0M3X
U22N4 - U40N4
U22S6X, U40S6X

 

140 184 150 48 126 157 6.5 20.5 4x5

 

(1) Sadece referans› 

 

A

 

 ile bitenler için geçerlidir.

 

ATV 31HU55M3X/M3XA, ATV 31HU75M3X/M3XA, ATV 31HU55N4/N4A, ATV 31HU75N4/N4A, ATV 31HU55S6X, ATV 31HU75S6X

 

EMC montaj plakas›

 

 

 

(h›z kontrol cihaz›yla birlikte verilir)

 

(1) Sadece referans› 

 

A

 

 ile bitenler için geçerlidir.

 

ATV 31HD1

 

p

 

M3X/M3XA, ATV 31HD1

 

p

 

N4/N4A, ATV 31HD1

 

p

 

S6X

 

EMC montaj plakas›

 

 

 

(h›z kontrol cihaz›yla birlikte verilir)

 

(1) Sadece referans› 

 

A

 

 ile bitenler için geçerlidir.

8 (1)

2xØ5

c

60

12
1,

5

5
18

,514
5

= =

72

50

4xM4M5 

2xM5 vida

c

8 (1)

Ø

J
K

Hb

G= =

a

d

4xM4M5 

2xM5 vida

=

170

8 (1)

23
2

21
0

17
5

160=

180

4xØ5

75

4xM4 M5 

190

225

4xØ6

= =

245

8 (1)

32
9,

5

29
5

7
27

,5

4xM4

75

M5 

 

2xM5 vida

2xM5 vida
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Boyutlar

 
Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar›

 

0

 

Altivar 31

 

Kutulu h›z kontrol cihazlar›  

 

  

 

ATV 31C0

 

pp

 

M2

ATV 31CU11M2, ATV 31CU15M2, ATV 31C0

 

pp

 

N4, ATV 31CU11N4, ATV 31CU15N4

ATV 31CU22M2, ATV 31CU22N4, ATV 31CU30N4, ATV 31CU40N4

210

21
8

24
0

192

4xØ5,5

163

215

27
7

197192

29
7

4xØ5,5

230

34
0

212208

31
8

4xØ5,5
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Boyutlar

 
Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar›

 

0

 

Altivar 31

 

H›z kontrol cihaz› seti

 

  

 

ATV 31K

 

ppp

 

M2, ATV 31K0

 

pp

 

N4, ATV 31KU22N4, ATV 31KU

 

p

 

0N4

 

Montaj

ATV 31K a a1 b b1 c c1 E F G H K
0

 

pp

 

M2

 

254 214 280 240 153 123 10 117 234 260 130

 

U1

 

p

 

M2, 0

 

pp

 

N4, U1

 

p

 

N4

 

250 219 337 297 186 127 1 115 230 317 158.5

 

U22M2, U

 

pp

 

N4

 

265 234 380 340 209 134 1 122.5 245 360 180

 

Note: 

 

ürün, delme flablonuyla birlikte verilir.

 

ATV 31KU55N4, ATV 31KU75N4, ATV 31KD1

 

p

 

N4/

 

p

 

M2

 

Montaj

ATV 31K a a1 a2 b b1 c E F G H J K K1 Ø
U55N4, U75N4

 

400 340 334 600 444 343 12 155 250 49 500 180 0 12 x 6

 

D11N4, D15N4

 

450 370 386 700 546 267 13 180 280 39 600 150 180 14 x 6

 

Note: 

 

ürün, delme flablonuyla birlikte verilir.

F

G

H

K

b

c

a

c1

G

7xØ5,5

H

K

b1
10

a1 E

F

G

8xØ8

3030

J b

35
35

15
15

ac

a1

F

E

19 19F

H
H

7

K
K

1
K

b1

a2
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Boyutlar 

 

(devam›)

 
Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar›

 

0

 

Altivar 31

 

         

 

  

 

5

 

 ray›na montaj plakalar›

 

VW3 A11851 VW3 A31852

 

UL NEMA Tip 1 uyum seti

 

VW3 A31811... VW3 A31817

VW3 

 

∆

 

b
A31812

 

77

 

A31813 and A31814

 

107

 

A31815

 

138

 

A31816

 

179

 

A31817

 

244

 

(1) H›z kontrol cihaz›
(2)

 

VW3 A3181

 

p 

 

için kit

 

Uza¤a tafl›nabilir terminal

 

VW3 A31101

 

Montaj

37,9 77,5

14
3,

6

40 105

14
4

b

(2)

(1)

24

4xØ3,5

55,6

52

79
,6

Ø36
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Boyutlar 

 

(devam›)

 
Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar›

 

0

 

Altivar 31

 

            

 

   

 

Korumas›z fren dirençleri

 

VW3 A58702 ve A58704 VW3 A58703

 

2-telli ç›k›fl, uzunluk 0.5 m 2-telli ç›k›fl, uzunluk 0.5 m 

 

Korumal› fren dirençleri

 

VW3 A58732... VW3 A58734 VW3 A58735... VW3 A58737

 

  

 

VW3 a b c H
A58735

 

163 340 61 320

 

A58736, A58737

 

156 434 167 415

 

VW3 A66704

30 40 ==

15
4

17
0

4xØ5 

60

62

19
5

= =

636

21
2

6

85

31
0

= = =

=

2xØ5

61

33
2

c

7,5 = =

= 77,5

a

=

H b

8,
75

3xØ5,5

384

480

540

350

380

37
0

410

4xØ13
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Boyutlar 

 

(devam›)

 
Asenkron motorlar için
h›z kontrolcihazlar›

 

0

 

Altivar 31

 

         

 

  

 

Monofaze bobinler Trifaze bobinler

 

VZ1 L

 

ppppppp

 

VW3 A66501... VW3 A66506
 

 

 

 

VZ1 a b c G H Ø VW3 a b c c1 G G1 H Ø
L004M010

 

60 100 80 50 44 4 x 9

 

A66501

 

100 135 55 60 40 60 42 6 x 9

 

L007UM50

 

60 100 95 50 60 4 x 9

 

A66502

 

130 155 85 90 60 80.5 62 6 x 12

 

L018UM20

 

85 120 105 70 70 5 x 11

 

A66503

 

130 155 85 90 60 80.5 62 6 x 12

 

A66504

 

155 170 115 135 75 107 90 6 x 12

 

A66505

 

180 210 125 165 85 122 105 6 x 12

 

A66506

 

275 210 130 160 105 181 100 11 x 22

 

‹lave EMC girifl filtreleri

 

Filtrenin h›z kontrol cihaz›n›n alt›na monte edilmesi Filtrenin, h›z kontrolcihaz› yan›na monte edilmesi
 

VW3 a b b1 c G H Ø
A31401, A31402

 

72 185

 

–

 

50 60 121.5 2 x M4

 

A31403, A31404

 

105 185

 

–

 

60 93 121.5 2 x M4

 

A31405, A31406

 

140 225

 

–

 

60 126 157 4 x M4

 

A31407

 

180 275

 

–

 

60 160 210 4 x M4

 

A31408, A31409

 

245 365

 

–

 

60 295 225 4 x M5

 

Ç›k›fl filtreleri Yük taraf› kontaktör aç›lmas› için ferrit giriflim bast›r›c›lar

 

VW3 A58451... VW3 A58453 VW3 A31451... VW3 A31452
 

VW3 a b c G H Ø VW3 a b c Ø
A58451
A58452

 

169.5 340 123 150 315 7

 

A31451

 

33.5 33 33 13

 

A31452

 

33 21.5 22.5 9

 

A58453

 

239 467.5 139.5 212 444 7

 

A31453 30 19 19 6

H

Ø

c

G

a

b

H

8xØ

c

c1

G

G1

a

b

c

b b1H
=

=

G= =
a

Ø

ca
b

Ø

c G

H

4xØ

a

b

c

b

aØ
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Ba¤lant›,
flemalar›

  

AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››

 

0

 

Altivar 31

 

     

 

 

  

AAAATTTTVVVV    33331111

 

pppp

  

MMMM3333XXXX,,,,    AAAATTTTVVVV    33331111

 

pppp

  

NNNN4444,,,,    AAAATTTTVVVV    33331111

 

pppp

  

SSSS6666XXXX    AAAATTTTVVVV    33331111

 

pppp

  

MMMM2222

  

TTTTrrrriiiiffffaaaazzzzeeee    ggggüüüüçççç    kkkkaaaayyyynnnnaaaa¤¤¤¤›››› MMMMoooonnnnooooffffaaaazzzzeeee    ggggüüüüçççç    kkkkaaaayyyynnnnaaaa¤¤¤¤››››

 

(1) fiok bobini (monofaze veya trifaze)
(2) Hata röle kontaklar›. H›z kontrol cihaz› durumunun uzaktan sinyallenmesi için.
(3) Lojik girifllerin paylafl›ml› ba¤lant›s›, anahtar›n konumuna ba¤l›d›r, afla¤›daki flemalara bak›n›z.

  

NNNNooootttteeee::::    

 

Tüm klemensler h›z kontrolcihaz›n›n alt k›sm›ndad›r.
H›z kontrol cihaz› yak›n›nda bulunan veya ayn› devreye ba¤lanan röleler, kontaktörler, solenoid valfler, flüoresan lambalar, v.b. gibi tüm endüktif devrelere 
enterferans-giriflim bast›r›c›lar monte edin.

  

UUUUyyyyuuuummmmlllluuuu    üüüürrrrüüüünnnnlllleeeerrrr

 

 (referanslar›n tamam› için lütfen uzman katalo¤umuza baflvurunuz).

  

KKKKoooodddduuuu AAAAçççç››››kkkkllllaaaammmmaaaa
QQQQ1111

 

GV2 L veya Compact NS (bkz. sayfa 40 - 43)

  

KKKKMMMM1111

 

LC1 

 

ppp

 

 + LA4 DA2U (bkz. sayfa 40 - 43)

  

SSSS1111,,,,    SSSS2222

 

XB2 B veya XA2 B butonlar

  

TTTT1111

 

100 VA transformatör 220 V sekonder

  

QQQQ2222

 

GV2 L, T1’in nominal primer ak›m›n›n iki kat› de¤ere sahiptir

  

QQQQ2222

 

GB2 CB05

  

ÖÖÖÖnnnneeeerrrriiiilllleeeennnn    ddddeeeevvvvrrrreeee    flflflfleeeemmmmaaaallllaaaarrrr››››nnnnaaaa    iiiilllliiiiflflflflkkkkiiiinnnn    öööörrrrnnnneeeekkkklllleeeerrrr

 

Lojik girifl anahtarlar›

  

AAAAOOOOCCCC    çççç››››kkkk››››flflflfl››››

 

“Source” konumu

 

“Sink” konumu PLC transistör ç›k›fll› CLI konumu Lojik ç›k›fl olarak ba¤l›d›r

  

2222----tttteeeelllllllliiii    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll 3333----tttteeeelllllllliiii    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    AAAAnnnnaaaalllloooogggg    ggggeeeerrrriiiilllliiiimmmm    ggggiiiirrrriiiiflflflfllllleeeerrrriiii AAAAnnnnaaaalllloooogggg    aaaakkkk››››mmmm    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiii

 

± 10 V harici ± 10 V harici 0-20 mA, 4-20 mA, X-Y mA
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0

A
I1

L1 L2

U
1

W
1

V
1

  M
 3

 (1)

T1
KM1

A2A1

3 4 5 6

Q2

1 2

R1A R1C 13 14

Q1

2 4 6

KM1

Q21 2 Q3 S2 S1

KM1

1 3 5

A1

A1
1 3

2 4

Fren direnci
Referans 
potansiyometresi 
SZ1 RV1202

+
 2

4 
V

0 V

LI
1

24 V

C
O

M

LI
1

C
LI

C
O

M

LI
1

0 V

24 V

PLC

C
LI

C
O

M

LI
1

0 V 24 V
PLC

A
O

C

0 
V

24 V röle
10 mA

ATV 31 kumanda klemensleri

LI
1

+
 2

4 
V

LI
x

ATV 31 kumanda 

LI1: ‹leri
LIx: Geri

LI
1

LI
2

+
 2

4 
V

LI
x

ATV 31 kumanda 

LI1: Stop
LI2: ‹leri
LIx: Geri

A
I1

0 
V

+ 10 V

H›z referans 
potansiyometresi 
2.2 - 10 kΩ

ATV 31 kumanda klemensleri 

A
I2

0 
V

± 10 V

ATV 31 kumanda klemensleri

A
I3

0 
V

Kaynak
0-20 mA
4-20 mA
X-Y mA

ATV 31 kumanda klemensleri
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Ba¤lant›
flemalar› ve
montaj

  

AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››

 

0

 

Altivar 31

 

Elektromanyetik uyumluluk     

 

    

  

fifififieeeemmmmaaaallllaaaarrrr

  

‹‹‹‹llllaaaavvvveeee    rrrraaaaddddyyyyoooo    ppppaaaarrrraaaazzzziiiittttlllleeeerrrriiii    ggggiiiirrrriiiiflflflfliiiimmmm    bbbbaaaasssstttt››››rrrr››››cccc››››    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    ffffiiiillllttttrrrreeeelllleeeerrrriiii    VVVVWWWW3333    AAAA3333111144440000

 

p

  

TTTTrrrriiiiffffaaaazzzzeeee    ggggüüüüçççç    kkkkaaaayyyynnnnaaaa¤¤¤¤›››› MMMMoooonnnnooooffffaaaazzzzeeee    ggggüüüüçççç    kkkkaaaayyyynnnnaaaa¤¤¤¤››››

  

EEEEMMMMCCCC    ssssttttaaaannnnddddaaaarrrrdddd››››    kkkkooooflflflfluuuullllllllaaaarrrr››››nnnnaaaa    uuuuyyyygggguuuunnnn    bbbbaaaa¤¤¤¤llllaaaannnntttt››››llllaaaarrrr

  

GGGGeeeennnneeeellll    kkkkuuuurrrraaaallllllllaaaarrrr

 

b

 

H›z kontrol cihaz›, motor ve kablo ekranlar›n›n topraklar›, "yüksek frekans" efl potansiyelli olmal›d›r.

 

b

 

Motor kablolar›nda, fren direnci kablosunda ve kontrol/komut kablolar›n›n her iki ucunda, ekran› 360°’de topraklanm›fl ekranl› kablo 
kullan›n›z. Hiçbir flekilde kesinti gerçekleflmemesi kofluluyla, ekran uzunlu¤unun bir k›sm›nda metal kanallar kullan›labilir.

 

b

 

Güç besleme (flebeke beslemesi) kablolar›yla motor kablosu aras›nda maksimum bir mesafe olmas›n› sa¤lay›n.

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH

 

ppp

  

    hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››    iiiiççççiiiinnnn    mmmmoooonnnnttttaaaajjjj    flflflfleeeemmmmaaaassss››››

1111

 

H›z kontrol cihaz› ile sa¤lanan ve h›z kontrol cihaz›na monte edilen çelik plaka 
(makina topraklamas›).

  

2222

 

Altivar 31.

  

3333

 

Ekrans›z flebeke kablolar›.

  

4444

 

Güvenlik rölesi kontak ç›k›fl› için ekrans›z kablo.

  

5555 6666

 

, 

  

7777    

 

ve

  

    8888

 

 numaral› kablolar›n ekran›n›n topraklama ve sabitlemesini mümkün 
oldu¤unca h›z kontrol cihaz›na yak›n yap›n:
- Kablo ekran›n› soyun.
- Ekran›n soyulmufl k›s›mlar›n› metal plaka 

  

1111

 

’e sabitlemek için uygun boyutlardaki 
k›skaçlar› kullan›n.
‹yi bir temas sa¤lamak için ekran, metal plakaya s›k› bir flekilde sabitlenmelidir.
K›skaçlar paslanmaz çelik olmal›d›r.

  

6666

 

Motor ba¤lant›s› için ekranl› kablo.

 

7

 

Kontrol/kumanda sistemin ba¤lant›s› için ekranl› kablo. Birçok iletken kullan›lmas› 
gereken uygulamalar için küçük kesitler (0.5 mm

 

2

 

) kullan›n.

  

8888

 

Fren direnci ba¤lant›s› için ekranl› kablo. 

  

6666

 

, 

  

7777

 

 ve 

  

8888

 

 numaral› kablolar›n ekranl› her iki uçtan topraklanmal›d›r. Ekranlama 
kesikli olmamal›d›r ve ara terminaller, EMC ekranl› metal kutular içinde olmal›d›r.

  

9999

 

Düflük güç de¤erlerinde so¤utma blo¤undaki vidaya eriflim zor oldu¤undan, motor 
kablosu için toprak vidas›.

 

Note: 

 

H›z kontrol cihaz›, motor ve kablo ekranlar› aras›nda yüksek frekans efl potansiyelli topraklaman›n yap›lmas›, her bir cihaz›n ilgili terminallerindeki PE (yeflil-
sar›) iletken koruma ba¤lant›s›n›n yap›lmas› ihtiyac›n› ortadan kald›rmaz.

  

NNNNooootttteeee::::    

 

‹lave bir girifl filtresi kullan›l›rsa, filtre h›z kontrol cihaz›n›n alt›na monte edilir ve ekrans›z bir kablo arac›l›¤›yla do¤rudan flebekeye ba¤lan›r. H›z kontrol cihaz› 
üzerindeki 

  

3333

 

 numaral› ba¤lant›, filtre ç›k›fl kablosu arac›l›¤›yla yap›l›r.

  

BBBBiiiirrrr    IIIITTTT    ssssiiiisssstttteeeemmmmiiiinnnnddddeeee    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››llllmmmmaaaassss››››

 

IT sistemi: yal›t›ml› veya empedans toprakl› nötr.
Do¤rusal olmayan yüklere uyumlu bir kal›c› yal›t›m izleme cihaz› kullan›n; örne¤in, Merlin Gerin XM200 tipi.

ATV 31

 

ppp

 

M2 ve N4 h›z kontrol cihazlar›nda dahili RFI filtreler bulunur. Bu filtreleri IT sisteminde, topraktan yal›tmak için iki yol vard›r

 

b

 

ATV 31H018M2... ATV 31HU22M2 ve ATV 31H037N4... ATV 31HU40N4, filtre ba¤lant›s›n› ay›rmak için cihaz içinde bulunan jumperi yukar› 
çekin.

 

b

 

ATV 31HU55N4... ATV 31HD15N4, filtre ba¤lant›s›n› ay›rmak için kablo ba¤lant›s›n› sa¤a ilerletin.

L'
1

L'
2

L'
3

L1 L2 L3

L1 L2 L3

VW3 A3140

ATV 31

VW3 A3140

ATV 31

L'
1

L'
2

L1 L2

L1 L2

1

3

8

9

7
4

5

6

2
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Montaj 
ve kurulum

  

AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››

 

0

 

Altivar 31

 

H›z kontrol cihaz›n›n kullan›laca¤› koflullara ba¤l› olarak, montaj yap›l›rken çeflitli 
önlemler al›nmal› ve uygun aksesuarlar kullan›lmal›d›r.        

 

b

 

A tipi montaj   

 

b

 

B tipi montaj

 

   

 

b

 

C tipi montaj

 

   

H›z kontrol cihaz›n›n üzerindeki koruyucu kapak (yandaki resimde gösterilen flekilde) 
ç›kar›ld›¤›nda, koruma s›n›f› IP 20 olur.

S›cakl›k, anahtarlama frekans› ve montaj türünün bir fonksiyonu olarak, h›z kontrol 
cihaz› nominal ak›m› (›n) için 

 

de¤er kayb› e¤rileri

 

.     

 

Ara s›cakl›klar (örne¤in 55˚C), 2 e¤ri aras›nda enterpolasyon yap›n.

 

   
 

  

AAAATTTTVVVV    33331111HHHH    hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››    iiiiççççiiiinnnn    mmmmoooonnnnttttaaaajjjj    öööönnnneeeerrrriiiilllleeeerrrriiii    

 

Üniteyi ± 10˚ dikey olarak yerlefltirin.

 

b

 

Is›t›c› cihazlar›n›n yak›n›na yerlefltirmeyin.

 

b

 

So¤utma amac›yla, havan›n afla¤›dan yukar›ya sirküle edebilece¤i kadar yeterli 
bofl yer b›rakt›¤›n›zdan emin olun.

  

MMMMoooonnnnttttaaaajjjj    ttttüüüürrrrlllleeeerrrriiii

≥ d ≥ d

≥ 
50

 m
m

≥ 
50

 m
m ≥ 10 mm

≥ 50 mm ≥ 50 mm

≥ 50 mm ≥ 50 mm

I / In
100 %

- 5 %

- 10 %
90 %

80 %

70 %

60 %

50 %

40 %

30 %
4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz

In

- 15 %

- 25 %

- 35 %

- 10 %

- 20 %

- 30 %

- 40 %

- 50 %

- 25 %

- 35 %

- 45 %

- 55 %

- 65 %

Anahtarlama frekans›

40˚C A ve B tipi montaj

50˚C C tipi montaj

50˚C A ve B tipi montaj

60˚C C tipi montaj

60˚C A ve B tipi montaj
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Rth = θ°−θe
P

 

Montaj ve 
kurulum 

 

(devam›)

 

 

  

AAAAsssseeeennnnkkkkrrrroooonnnn    mmmmoooottttoooorrrrllllaaaarrrr    iiiiççççiiiinnnn
hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››

 

0

 

Altivar 31

 

   

 

 

  

AAAATTTTVVVV    33331111    hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››nnnn››››nnnn    dddduuuuvvvvaaaarrrraaaa    mmmmoooonnnntttteeeelllliiii    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaayyyyaaaakkkkllll››››    ppppaaaannnnooooyyyyaaaa    
mmmmoooonnnntttteeee    eeeeddddiiiillllmmmmeeeessssiiiinnnneeee    iiiilllliiiiflflflflkkkkiiiinnnn    öööönnnneeeerrrriiiilllleeeerrrr

 

Yan sayfadaki montaj önerilerini izleyin.
H›z kontrol cihaz›nda do¤ru hava sirkülasyonu sa¤lamak için:

 

b

 

Havaland›rma ›zgaralar› tak›n.

 

b

 

Yeterli havaland›rma oldu¤undan emin olun. Yoksa, filtreli cebri havaland›rma 
monte edin. Delikler ve/veya fanlar, en az h›z kontrol cihaz› fanlar› ile eflit oranda ak›fl 
sa¤lamal›d›r (alttaki tabloya bak›n›z).

 

b

 

IP 54 korumal› özel filtreler kullan›n.

 

b

 

H›z kontrol cihaz›n›n üzerindeki koruyucu kapa¤› ç›kar›n.

  

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    ggggüüüüçççç    ddddeeee¤¤¤¤eeeerrrriiiinnnneeee    ggggöööörrrreeee    ffffaaaannnn    aaaakkkk››››flflflfl    hhhh››››zzzz››››

 

ATV 31 h›z kontrol cihaz› Ak›fl h›z› m

 

3

 

/dakika

 

H018M2, H037M2, H055M2, H018M3X, 
H037M3X, H055M3X, H037N4, H055N4, 
H075N4, HU11N4, H075S6X, HU15N6X

0.3

H075M2, HU11M2, HU15M2, H075M3X, 
HU11M3X, HU15M3X, HU15N4, HU22N4, 
HU22S6X, HU40N6X

0.55

HU22M2, HU22M3X, HU30M3X, HU40M3X, 
HU30N4, HU40N4, HU55S6X, HU75S6X

1.55

HU55M3X, HU55N4, HU75N4, HD11S6X 1.7

HU75M3X, HD11M3X, HD11N4, HD15N4, 
HD15S6X

2.8

HD15M3X 3.6

  

DDDDuuuuvvvvaaaarrrraaaa    mmmmoooonnnntttteeee    eeeeddddiiiilllleeeennnn    vvvveeeeyyyyaaaa    aaaayyyyaaaakkkkllll››››,,,,    ttttoooozzzz    vvvveeee    nnnneeeemmmm    ggggeeeeççççiiiirrrrmmmmeeeezzzz    ppppaaaannnnoooo    ((((IIIIPPPP    55554444    kkkkoooorrrruuuummmmaaaa    ssss››››nnnn››››ffff››››))))

 

H›z kontrol cihaz›, belirli çevre koflullar›nda toz ve nem geçirmez bir panoya monte 
edilmelidir: toz, korozif gazlar, yo¤uflma ve su damlama riski olan yüksek nem oran›, 
s›çrayan s›v›lar, v.b.
Bu sayede h›z kontrolcihaz›, maksimum üç s›cakl›¤›n 50°C’ye ulaflabildi¤i bir pano 
içinde kullan›labilir.

  

PPPPaaaannnnoooo    bbbbooooyyyyuuuuttttuuuunnnnuuuunnnn    hhhheeeessssaaaappppllllaaaannnnmmmmaaaassss››››
MMMMaaaakkkkssssiiiimmmmuuuummmm    tttteeeerrrrmmmmiiiikkkk    ddddiiiirrrreeeennnnçççç    RRRRtttthhhh    ((((˚̊̊̊CCCC////WWWW))))

 

θ

 

 = pano içinde ˚C cinsi maksimum s›cakl›k

 

θ

 

e = ˚C cinsi pano d›fl s›cakl›k
P = pano içinde harcanan W cinsi toplam güç

H›z kontrol cihaz›n›n harcad›¤› güç: bkz. sayfa 14.
Di¤er komponentlerin harcad›¤› gücü ekleyin.

  

PPPPaaaannnnoooonnnnuuuunnnn    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››flflflflllll››››    ››››ssss››››    ddddaaaa¤¤¤¤››››llll››››mmmm    aaaallllaaaannnn››››    SSSS    ((((mmmm

 

2

  

))))

 

(duvara monte edilmiflse yanlar + üst k›s›m + ön panel)

K = panonun m

 

2

 

 bafl›na termik direnci. 

Metal panolar için: Dahili fanl› K=0.12, fans›z K=0.15

  

NNNNooootttteeee::::    

 

‹letkenlik düzeyi düflük oldu¤undan yal›t›lm›fl pano kullanmay›n. 

  

AAAATTTTVVVV    33331111    hhhh››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzzllllaaaarrrr››››    iiiiççççiiiinnnn    mmmmoooonnnnttttaaaajjjj    öööönnnneeeerrrriiiilllleeeerrrriiii

 

Üniteyi ± 10˚ dikey olarak yerlefltirin.
Is›t›c› cihazlar›n›n yak›n›na yerlefltirmeyin.
So¤utma amac›yla, havan›n afla¤›dan yukar›ya sirküle edebilece¤i kadar yeterli bofl 
yer b›rakt›¤›n›zdan emin olun.

≥ 
10

0 
m

m
10

0 
m

m

 

S = k
Rth
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Kullan›c› montaj 
kombinasyonlar›

 
Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar›

 

0

 

Altivar 31

 

Motor yolvericiler

 

   

Bir devre kesici, bir kontaktör ve bir Altivar 31 h›z kontrol cihaz›ndan meydana gelen 
komple bir motor yolverici tertibat›n› monte etmek için afla¤›da önerilen 
kombinasyonlar kullan›labilir.
Devre kesici, istenmeyen k›sa devrelere karfl› koruma, yal›t›m ve gerekti¤inde 
kilitleme olana¤› sa¤lar.
Kontaktör, tüm güvenlik fonksiyonlar›n›n kontrol ve yönetimini ve motor durdu¤unda 
yal›t›m›n› sa¤lar.
Altivar 31 h›z kontrol cihaz›, fazlar aras›nda ve faz toprak aras›ndaki k›sa devrelere 
karfl› elektronik olarak korunmaktad›r ve bu nedenle motorun kesintisiz çal›flmas›n› 
ve motor termik korumas› sa¤lar.            

 

Uygulamalar

So¤utuculu h›z kontrol cihaz› için motor yolverici

 

H›z kontrol cihaz›
Referans

4 kutuplu 50/60 
Hz motorlar›n 
standart güç 
de¤eri 

 

(1)

 

Devre kesici 

 

(2)

 

Maks. 
muhtemel 
hat ak›m› 
Isc

 

Kontaktör

 

 (3) 

 

Tam referans› elde 
etmek için gerilim 
kodunu temel 
referansa ekleyin 

 

(4)

 

Referans De¤eri

kW

 

HP

 

A kA

 

Monofaze besleme gerilimi: 200…240 V

 

ATV 31H018M2  0.18

 

0.25

 

GV2 L08

 

4 1

 

LC1 K0610

 

ATV 31H037M2 0.37

 

0.5

 

GV2 L10

 

6.3 1

 

LC1 K0610

 

ATV 31H055M2 0.55

 

0.75

 

GV2 L14

 

10 1

 

LC1 K0610

 

ATV 31H075M2 0.75

 

1

 

GV2 L14

 

10 1

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU11M2 1.1

 

1.5

 

GV2 L16

 

14 1

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU15M2 1.5

 

2

 

GV2 L20

 

18 1

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU22M2 2.2

 

3

 

GV2 L22

 

25 1

 

LC1 D09

 

Trifaze besleme gerilimi: 200…240 V

 

ATV 31H018M3X 0.18

 

0.25

 

GV2 L07

 

2.5 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31H037M3X 0.37

 

0.5

 

GV2 L08

 

4 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31H055M3X 0.55

 

0.75

 

GV2 L10

 

6.3 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31H075M3X 0.75

 

1

 

GV2 L14

 

10 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU11M3X 1.1

 

1.5

 

GV2 L14

 

10 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU15M3X 1.5

 

2

 

GV2 L16

 

14 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU22M3X 2.2

 

3

 

GV2 L20

 

18 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU30M3X 3

 

–

 

GV2 L22

 

25 5

 

LC1 D09

 

ATV 31HU40M3X 4

 

5

 

GV2 L22

 

25 5

 

LC1 D09

 

ATV 31HU55M3X 5.5

 

7.5

 

NS80HMA

 

50 22

 

LC1 D32

 

ATV 31HU75M3X 7.5

 

10

 

NS80HMA

 

50 22

 

LC1 D32

 

ATV 31HD11M3X 11

 

15

 

NS80HMA

 

80 22

 

LC1 D40

 

ATV 31HD15M3X 15

 

20

 

NS100HMA

 

100 22

 

LC1 D40

 

Trifaze besleme gerilimi: 380…500 V

 

ATV 31H037N4 0.37

 

0.5

 

GV2 L07

 

2.5 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31H055N4 0.55

 

0.75

 

GV2 L08

 

4 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31H075N4 0.75

 

1

 

GV2 L08

 

4 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU11N4 1.1

 

1.5

 

GV2 L10

 

6.3 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU15N4 1.5

 

2

 

GV2 L14

 

10 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU22N4 2.2

 

3

 

GV2 L14

 

10 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU30N4 3

 

–

 

GV2 L16

 

14 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU40N4 4

 

5

 

GV2 L16

 

14 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU55N4 5.5

 

7.5

 

GV2 L22

 

25 22

 

LC1 D09

 

ATV 31HU75N4 7.5

 

10

 

GV2 L32

 

32 22

 

LC1 D18

 

ATV 31HD11N4 11

 

15

 

NS80HMA

 

50 22

 

LC1 D32

 

ATV 31HD15N4 15

 

20

 

NS80HMA

 

50 22

 

LC1 D32

 

(1) Verilen HP de¤erleri NEC’ye uyumludur (National Electrical Code) (Ulusal Elektrik Kodu). 
(2) NS80HMA: Merlin Gerin markas›yla sat›lan ürün.
(3) Kontaktörlerin yap›s›

LC1-K06: 3 kutuplu + 1 "N/A" yard›mc› kontak
LC1-D09/D32/D40: 3 kutuplu + 1 "N/A" + 1 "N/K" yard›mc› kontak

(4) En çok kullan›lan kumanda devresi gerilimleri.

 

AC kumanda devresi

 

Gerilim 

 

a

 

24 48 110 220
LC1-D

 

50/60 Hz

 

B7 E7 F7 M7
Gerilim 

 

a

 

24 48 110 220/230
LC1-K

 

50/60 Hz

 

B7 E7 F7 M7

 

24 ve 660 V aras› di¤er gerilimler veya DC kumanda devresi için lütfen Bölge Müdürlüklerimize 
baflvurunuz.
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Kullan›c› montaj 
kombinasyonlar›

 
Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar›

 

0

 

Altivar 31

 

Motor yolvericiler

 

   

Bir devre kesici, bir kontaktör ve bir Altivar 31 h›z kontrol cihaz›ndan meydana gelen 
komple bir motor yolverici tertibat›n› monte etmek için afla¤›da önerilen 
kombinasyonlar kullan›labilir.
Devre kesici, istenmeyen k›sa devrelere karfl› koruma, yal›t›m ve gerekti¤inde 
kilitleme olana¤› sa¤lar.
Kontaktör, tüm güvenlik fonksiyonlar›n›n kontrol ve yönetimini ve motor durdu¤unda 
yal›t›m›n› sa¤lar.
Altivar 31 h›z kontrol cihaz›, fazlar aras›nda ve faz toprak aras›ndaki k›sa devrelere 
karfl› elektronik olarak korunmaktad›r ve bu nedenle motorun kesintisiz çal›flmas›n› 
ve  motor termik korumas› sa¤lar.               

 

Uygulamalar

So¤utuculu h›z kontrol cihaz› için motor yolverici

 

H›z kontrol cihaz›
Referans

4 kutuplu 50/60 
Hz motorllar›n 
standart güç 
de¤eri 

 

(1)

 

Devre kesici 

 

(2)

 

Maks. 
muhtemel 
hat ak›m› 
Isc

 

Kontaktör

 

 (3) 

 

Tam referans› elde 
etmek için gerilim 
kodunu temel 
referansa ekleyin 

 

(4)

 

Referans De¤eri

kW

 

HP

 

A kA

 

Trifaze besleme gerilimi: 525…600 V

 

ATV 31H075S6X 0.75

 

1

 

GV2 L08

 

4 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU15S6X 1.5

 

2

 

GV2 L10

 

6.3 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU22S6X 2.2

 

3

 

GV2 L14

 

10 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU40S6X 4

 

5

 

GV2 L16

 

14 5

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU55S6X 5.5

 

7.5

 

GV2 L20

 

18 22

 

LC1 K0610

 

ATV 31HU75S6X 7.5

 

10

 

GV2 L22

 

25 22

 

LC1 K0610

 

ATV 31HD11S6X 11

 

15

 

GV2 L32

 

32 22

 

LC1 D09

 

ATV 31HD15S6X 15

 

20

 

NS80HMA

 

32 22

 

LC1 D09

 

(1) Verilen HP de¤erleri NEC’ye uyumludur (National Electrical Code) (Ulusal Elektrik Kodu). 
(2) NS80HMA: Merlin Gerin markas›yla sat›lan ürün.
(3) Kontaktörlerin yap›s›

LC1-K06: 3 kutuplu + 1 "N/A" yard›mc› kontak
LC1-D09/D32/D40: 3 kutuplu + 1 "N/A" + 1 "N/K" yard›mc› kontak

(4) En çok kullan›lan kumanda devresi gerilimleri.

 

AC kontrol devresi

 

Gerilim 

 

a

 

24 48 110 220
LC1-D

 

50/60 Hz

 

B7 E7 F7 M7
Gerilim 

 

a

 

24 48 110 220/230
LC1-K

 

50/60 Hz

 

B7 E7 F7 M7

 

24 ve 660 V aras› di¤er gerilimler veya DC kumanda devresi için lütfen Bölge Müdürlüklerimize 
baflvurunuz.
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+

 

ATV 31H
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Kullan›c› montaj 
kombinasyonlar›

Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar› 0

Altivar 31
Motor yolvericiler
     

Uygulamalar
Bir devre kesici, bir kontaktör ve bir Altivar 31 h›z kontrol cihaz›ndan meydana gelen 
komple bir motor yolverici tertibat›n› monte etmek için afla¤›da öneriler 
kombinasyonlar kullan›labilir.
Devre kesici, istenmeyen k›sa devrelere karfl› koruma, yal›t›m ve gerekti¤inde 
kilitleme olana¤› sa¤lar.
Kontaktör, tüm güvenlik fonksiyonlar›n›n kontrol ve yönetimini ve motor durdu¤unda 
yal›t›m›n› sa¤lar.
Altivar 31 h›z kontrol cihaz›, fazlar aras›nda ve faz toprak aras›ndaki k›sa devrelere 
karfl› elektronik olarak korunmaktad›r ve bu nedenlle motorun kesintisiz çal›flmas›n› 
ve motor termik korumas› sa¤lar.

Kutulu h›z kontrol cihaz› için motor yolverici
H›z kontrol cihaz›
Referans

4 kutuplu 50/60 
Hz motorlar›n 
standart güç 
de¤eri (1)

Devre kesici Maks. 
muhtemel 
hat ak›m› 
Isc

Kontaktör 
Tam referans› elde 
etmek için gerilim 
kodunu temel 
referansa ekleyin (2)

Referans De¤eri

kW HP A kA

Monofaze besleme gerilimi: 200…240 V
ATV 31C018M2  0.18 0.25 GV2 L08 4 1 LC1 K0610
ATV 31C037M2 0.37 0.5 GV2 L10 6.3 1 LC1 K0610
ATV 31C055M2 0.55 0.75 GV2 L14 10 1 LC1 K0610
ATV 31C075M2 0.75 1 GV2 L14 10 1 LC1 K0610
ATV 31CU11M2 1.1 1.5 GV2 L16 14 1 LC1 K0610
ATV 31CU15M2 1.5 2 GV2 L20 18 1 LC1 K0610
ATV 31CU22M2 2.2 3 GV2 L22 25 1 LC1 D09

Trifaze besleme gerilimi: 380…500 V
ATV 31C037N4 0.37 0.5 GV2 L07 2.5 5 LC1 K0610
ATV 31C055N4 0.55 0.75 GV2 L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31C075N4 0.75 1 GV2 L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31CU11N4 1.1 1.5 GV2 L10 6.3 5 LC1 K0610
ATV 31CU15N4 1.5 2 GV2 L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31CU22N4 2.2 3 GV2 L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31CU30N4 3 3 GV2 L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31CU40N4 4 5 GV2 L16 14 5 LC1 K0610
(1) Verilen HP de¤erleri NEC’ye uyumludur (National Electrical Code) (Ulusal Elektrik Kodu) 
(2) En çok kullan›lan kumanda devresi gerilimleri

A.C. kontrol devresi
Gerilim a 24 48 110 220

LC1-D 50/60 Hz B7 E7 F7 M7
Gerilim a 24 48 110 220/230

LC1-K 50/60 Hz B7 E7 F7 M7
24 ve 660 V aras› di¤er gerilimler veya D.C. kumanda devresi için Bölge Müdürlüklerimize 
baflvurunuz.
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Kullan›c› montaj 
kombinasyonlar›

Asenkron motorlar için
h›z kontrol cihazlar› 0

Altivar 31
Motor yolvericiler
     

Uygulamalar
Bir devre kesici, bir kontaktör ve bir Altivar 31 h›z kontrol cihaz›ndan meydana gelen 
komple bir motor yolverici tertibat›n› monte etmek için afla¤›da önerilen 
kombinasyonlar kullan›labilir.
Devre kesici, istenmeyen k›sa devrelere karfl› koruma, yal›t›m ve gerekti¤inde 
kilitleme olana¤› sa¤lar.
Kontaktör, tüm güvenlik fonksiyonlar›n›n kontrol ve yönetimini ve motor durdu¤unda 
yal›t›m›n› sa¤lar.
Altivar 31 h›z kontrol cihaz›, fazlar aras›nda ve faz toprak aras›ndaki k›sa devrelere 
karfl› elektronik olarak korunmaktad›r ve bu nedenle motorun kesintisiz çal›flmas›n› 
ve motor termik korumas› sa¤lar.

H›z kontrol cihaz seti için motor yolverici
H›z kontrol cihaz›
Referans

4 kutuplu 50/60 
Hz motorlar›n 
standart güç 
de¤eri (1)

Devre kesici Maks. 
muhtemel 
hat ak›m› 
Isc

Kontaktör 
Tam referans› elde 
etmek için gerilim 
kodunu temel 
referansa ekleyin (2)

Referans De¤er

kW HP A kA

Monofaze besleme gerilimi: 200…240 V
ATV 31K018M2 0.18 0.25 GV2 L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31K037M2 0.37 0.5 GV2 L10 6.3 5 LC1 K0610
ATV 31K055M2 0.55 0.75 GV2 L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31K075M2 0.75 1 GV2 L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31KU11M2 1.1 1.5 GV2 L14 14 22 LC1 K0610
ATV 31KU15M2 1.5 2 GV2 L20 18 22 LC1 K0610
ATV 31KU22M2 2.2 3 GV2 L22 25 22 LC1 D09

Trifaze besleme gerilimi: 380…500 V
ATV 31K037N4 0.37 0.5 GV2 L07 2.5 5 LC1 K0610
ATV 31K055N4 0.55 0.75 GV2 L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31K075N4 0.75 1 GV2 L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31KU11N4 1.1 1.5 GV2 L10 6.3 5 LC1 K0610
ATV 31KU15N4 1.5 2 GV2 L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31KU22N4 2.2 3 GV2 L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31KU30N4 3 3 GV2 L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31KU40N4 4 5 GV2 L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31KU55N4 5.5 7.5 GV2 L22 25 22 LC1 D09
ATV 31KU75N4 7.5 10 GV2 L32 32 22 LC1 D18
ATV 31KD11N4 11 15 NS80 HMA 50 22 LC1 D32
ATV 31KD15N4 15 20 NS80 HMA 50 22 LC1 D32
(1) Verilen HP de¤erleri NEC’ye uyumludur (National Electrical Code) (Ulusal Elektrik Kodu).
(2) En çok kullan›lan kumanda devresi gerilimleri

A.C. kumanda devresi
Gerilim a 24 48 110 220

LC1-D 50/60 Hz B7 E7 F7 M7
Gerilim a 24 48 110 220/230

LC1-K 50/60 Hz B7 E7 F7 M7
24 ve 660 V aras› di¤er gerilimler veya D.C. kumanda devresi için lütfen Bölge Müdürlüklerimize 
baflvurunuz.
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Altivar 31
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Uza¤a tafl›nabilir terminal opsiyonu sayfa 46
Menü eriflim seviyeleri sayfa 46
Menü eriflim kodu sayfa 46
Çal›flma h›z aral›¤› sayfa 46
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Altivar 31

 

 

 

 

H›z kontrol cihaz›, afla¤›daki fonksiyon ve ayarlarla birlikte birçok uygulama için haz›r 
olarak teslim edilir:

 

b

 

Nominal motor frekans›: 50 Hz

 

b

 

Motor gerilimi: 230 V (ATV 31H

 

ppp

 

M2 ve M3X), 400 V (ATV 31H

 

ppp

 

N4) veya 
600 V (ATV 31H

 

ppp

 

S6X)

 

b

 

Do¤rusal rampa süreleri: 3 saniye

 

b

 

Düflük h›z (LSP): 0 Hz, yüksek h›z (HSP): 50 Hz

 

b

 

Yavafllama rampas›nda normal durma modu

 

b

 

Hata durumunda durma modu: Serbest durufl

 

b

 

Motor termik ak›m› = h›z kontrol cihaz› nominal ak›m›

 

b

 

Durufl s›ras›nda enjeksiyonlu frenleme ak›m› = 0.7 x h›z kontrolcihaz› nominal 
ak›m›, 0.5 saniye için

 

b

 

Sabit moment çal›flmas›, sensörsüz ak› vektör kontrolü ile

 

b

 

Lojik girifller:

 

v 

 

2 çal›flma yönü (LI1, LI2), 2-telli kontrol

 

v 

 

Önceden ayarl› 4 h›z (LI3, LI4): LSP (düflük h›z), 10 Hz, 15 Hz, 20 Hz

 

b

 

Analog girifller:  

 

v 

 

AI1 h›z referans› (0 +10 V)

 

v 

 

AI2 (0 ± 10 V) AI1’in toplam›

 

v 

 

AI3 (4-20 mA) konfigüre edilmemifltir

 

b

 

Röle R1: hata rölesi

 

b

 

Röle R2: atanmam›flt›r

 

b

 

Analog ç›k›fl AOC: 0-20 mA, motor frekans›n›n görüntüsü

 

b

 

Afl›r› frenleme durumunda yavafllama rampas›n›n otomatik adaptasyonu

 

b

 

Anahtarlama frekans› 4 kHz, rastgele frekans 

  

1111

 

Bilgiler, dört adet "7-segmanl›" görüntüdeki kodlarla gösterilir.

  

2222

 

Menüler aras›nda gezmek veya de¤erleri de¤ifltirmek için tufllar.

  

3333

 

“ENT”: Bir menüye girifl için veya seçili yeni de¤eri kabul etmek için onay.

  

4444

 

“ESC”: menülerden ç›k›fl için tufl (onay yok).

  

5555

 

CANopen protokolu için 2 adet LED.

 

b

 

 Sadece ATV 31H

 

pppp

 

M2A, ATV 31H

 

ppp

 

M3XA and ATV 31H

 

ppp

 

N4A h›z 
kontrol cihazlar› için:

  

6666

 

H›z referans potansiyometresi

  

7777

 

“RUN”: Motor çal›flmas› için lokal kontrol

  

8888

 

STOP/RESET: Motor duruflunu lokal olarak kontrol eder ve herhangi bir hatay› 
resetler.

 

  

HHHH››››zzzz    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    cccciiiihhhhaaaazzzz››››    ffffaaaabbbbrrrriiiikkkkaaaa    aaaayyyyaaaarrrrllllaaaarrrr››››

EEEEkkkkrrrraaaannnn    vvvveeee    ttttuuuuflflflflllllaaaarrrr››››nnnn    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr››››

7777

2222

6666

3333

4444

5555

  

8888

1111
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b

 

Uza¤a tafl›nabilir operatör terminali

 

 
Uza¤a tafl›nabilir operatör terminali, duvara monte edilen veya ayakl› panonun 
kap›s›na tak›labilir.
Programlama ve kontrol tufllar›na ve menülere eriflimi kilitlemek için bir anahtara 
sahip bir LCD ekran›ndan oluflur.
H›z kontrol cihaz› kontrol tufllar›

 

v 

 

“FWD/RV”: motor dönüfl yönünü tersine çevirir

 

v 

 

“RUN”: motor çal›flt›rma komutu

 

v 

 

“STOP/RESET”: motor durdurma komutu veya hata resetleme
H›z referans›, uza¤a tafl›nabilir operatör terminali taraf›ndan verilir. Terminal 
blo¤unda sadece serbest durufl, h›zl› durufl ve DC enjeksiyonlu durufl komutlar› aktif 
kal›r. H›z kontrol cihaz›/operatör terminal ba¤lant›s›n›n kopmas› durumunda, h›z 
kontrol cihaz› hata modunda kilitlenir.
Bundan sonraki ifllem, kontrol ve referans kanal› programlamas›na ba¤l›d›r.

  

NNNNooootttteeee::::    

 

Gizli müflteri koduyla koruma, anahtara göre önceliklidir.

 

b

 

Menü eriflim seviyeleri

 

3 eriflim seviyesi vard›r:
Seviye 1: Standart fonksiyonlara eriflim. Bu seviye Altivar 28 ile de¤ifltirilebilir.
Seviye 2: Geliflmifl uygulama fonksiyonlar›na eriflim.
Seviye 3: Geliflmifl uygulama fonksiyonlar› ve kar›fl›k kontrol modlar›n›n yönetimine 
eriflim.

 

b

 

Menü eriflim kodu

 

H›z kontrol cihaz› konfigürasyonunun bir eriflim koduyla korunmas›n› sa¤lar.
Eriflim bir kod kullanarak kilitlendi¤inde, sadece ayar ve izleme parametrelerine 
eriflilebilir.

 

b

 

Çal›flma h›z aral›¤›

 

Afl›r› h›z içeren veya içermeyen tüm uygulamalar için gerçek çal›flma koflullar› 
alt›nda makinenin izin verdi¤i h›z aral›¤›n› tan›mlayan 2 frekans s›n›r›n› belirlemek 
için kullan›l›r.

 

b

 

H›zlanma ve yavafllama rampa süreleri

  

    

 

  
Uygulamaya ve makine dinamiklerine göre h›zlanma ve yavafllama rampa sürelerini 
belirlemek için kullan›l›r.

 

LSP: düflük h›z, 0-HSP aras›, fabrika ayar› 0
HSP: yüksek h›z, LSP-f maks. aras›, fabrika ayar› 50 Hz
x: 0,20 mA aras› konfigüre edilebilir, fabrika ayar› 4 mA
y: 4-20 mA aras› konfigüre edilebilir, fabrika ayar› 20 mA

DDDDoooo¤¤¤¤rrrruuuussssaaaallll    hhhh››››zzzzllllaaaannnnmmmmaaaa    rrrraaaammmmppppaaaassss›››› DDDDoooo¤¤¤¤rrrruuuussssaaaallll    yyyyaaaavvvvaaaaflflflflllllaaaammmmaaaa    rrrraaaammmmppppaaaassss››››

 

t1: h›zlanma süresi
t2: yavafllama süresi
t1 ve t2, birbirinden ayr› olarak 0.1-999.9 sn aras› ayarlanabilir, fabrika ayar›: 3 sn.

ESC

ENT

RUN
FWO

REV

stop
reset

56
32

20

Uza¤a tafl›nabilir operatör 
terminali

f (Hz)

HSP

LSP

0 V
x mA
4 mA

10 V
y mA
20 mA

Referans

PC için PowerSuite ile rampa ayarlama

56
37

14

50

f (Hz)

0
t1

t

50

f (Hz)

0
t2

t
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b

 

H›zlanma ve yavafllama rampa profili

 

Ç›k›fl referans›n›, bir h›z referans›ndan itibaren do¤rusal veya önceden ayarl› bir 
oran takip ederek kademeli olarak art›rmak için kullan›l›r. 

- Malzeme tafl›ma, ambalajlama, insan tafl›ma gibi uygulamalar için: S rampalar› 
kullan›ld›¤›nda, mekanik oynama engellenir ve sars›nt›lar ortadan kald›r›l›r ve 
"yüksek ataletli makinalar›n h›zl› geçiflli çal›flmas› s›ras›nda h›z›n "takip edilmesi" 
durumunu s›n›rlar.

 

b

 

Rampa anahtarlama

 

Ayr› ayr› ayarlanabilen 2 h›zlanma veya yavafllama rampa süresi aras›nda geçifl 
yapmak için kullan›l›r.
Rampa anahtarlama afla¤›dakilerle etkinlefltirilebilir:

 

v 

 

bir lojik girifl

 

v 

 

bir frekans eflik de¤eri

 

v 

 

lojik girifl ve frekans eflik de¤eri kombinasyonu

Bu fonksiyon afla¤›daki uygulamalar için kullan›fll›d›r:
- yumuflak yolvermeli ve yaklaflmal› malzeme tafl›ma
- ani sabit h›z düzeltme gerektiren makinalar

 

Lojik girifl LI4 kullanarak anahtarlama örne¤i.

  

SSSS    rrrraaaammmmppppaaaallllaaaarrrr UUUU    rrrraaaammmmppppaaaallllaaaarrrr AAAAyyyyaaaarrrrllllaaaannnnaaaabbbbiiiilllliiiirrrr    rrrraaaammmmppppaaaallllaaaarrrr

 

HSP: yüksek h›z
t1: rampa zaman ayar›
t2 = 0.6 x t1
E¤ri katsay›s› sabittir.

HSP: yüksek h›z
t1: rampa zaman ayar›
t2 = 0.5 x t1
E¤ri katsay›s› sabiittir.

HSP: yüksek h›z

 

tA1: ACC veya AC2’nin %0 - %100’ü aras› ayarlanabilir
tA2: ACC veya AC2’nin %0 - (%100 -tA1)i’ aras› ayarlanabilir
tA3: dEC veya dE2’nin %0 - %100’ü aras› ayarlanabilir
tA4: dEC veya dE2’nin %0 - (%100-tA3)’ü aras› ayarlanabilir

 

ACC: h›zlanma rampas› 1’in süresi
AC2: h›zlanma rampas› 2’nin süresi
dEC: yavafllama rampas› 1’iin süresi
dE2: yavafllama rampas› 2’nin süresi

f (Hz) f (Hz)

HSP HSP

0 0t t
t2

t1

t2

t1

f (Hz)

HSP

0 t
t2

t1

f (Hz)

HSP

0 t
t2

t1

f (Hz)

HSP

0 t
tA1

ACC or AC2

f (Hz)

HSP

0 t
tA2 tA3 tA4

dEC or dE2

t

t

f(Hz)

 0

1

LI4 0

1

t

AC2

ACC

‹leri
veya
Geri

dE2

dEC

H›zlanma 1 (ACC) ve yavafllama 1 (dEC):
- 0.1 - 999.9 s aras› ayarlanabilir
- fabrika ayar› 3 s
H›zlanma 2 (AC2) ve yavafllama 2 (dE2):
- 0.1 - 999.9 s aras› ayarlanabilir
- fabrika ayar› 5 s
HSP: yüksek h›z

HSP
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0

 

Altivar 31

 

b

 

Yavafllama rampas›n›n otomatik adaptasyonu

 

Yük ataleti hesaba kat›ld›¤›nda, ilk ayar›n çok düflük olmas› durumunda yavafllama 
rampas›n› otomatik olarak adapte etmek için kullan›l›r. Bu fonksiyon, afl›r› fren 
hatas›nda h›z kontrol cihaz›n›n kilitlenmesini önler.
Bu fonksiyon, hassas durufl gerektirmeyen ve fren dirençleri kullan›lmayan tüm 
uygulamalar için kullan›fll›d›r.
Makinenin, rampa üzerinde durufl sa¤layan pozisyon kontrolü ve bir fren direnci ile 
donat›lm›fl olmas› durumunda otomatik adaptasyon iptal edilmelidir. Fren düzeni 
konfigüre edilmiflse bu fonksiyon otomatik olarak devre d›fl› kal›r.

 

b

 

Gerilim/frekans oran› 

  

    

 

  

 

v 

 

Motor ve güç kayna¤› karakteristikleri
Güç beslemesi, motor ve uygulamaya göre gerilim/frekans oran› s›n›r de¤erlerini 
belirlemek için kullan›l›r.

Afla¤›daki de¤erler, afl›r› h›z içeren veya içermeyen de¤iflken veya sabit momentli 
uygulamalar için ayarlanmal›d›r:

- güç beslemesine karfl›l›k gelen ana frekans
- motor güç plakas›nda verilen nominal motor frekans› (Hz)
- motor güç plakas›nda verilen nominal motor gerilim (V)
- h›z kontrol cihaz›n›n maksimum ç›k›fl frekans› (Hz)

 

v 

 

Gerilim / frekans oran› tipi
Afla¤›daki uygulamalar için performans› optimum hale getirmek amac›yla gerilim / 
frekans oran›n› uygulamaya adapte etmek için kullan›l›r:

 

v 

 

Sabit momentli uygulamalar (ortalama yükle düflük h›zda çal›flan makinalar) 
motorlar paralel ba¤l›d›r veya özel motorlar kullan›l›r (örne¤in dirençli kafes motor): 
oran

 

 

 

L

 

v 

 

De¤iflken momentli uygulamalar (pompalar, fanlar): oran 

 

P

 

v 

 

A¤›r yükle düflük h›zda çal›flan motorlar, (sensörsüz) ak› vektör kontrollü h›zl› 
çevrimli motorlar: oran 

 

n

 

v 

 

Yavafl h›zl› ve de¤iflken momentli makineler için enerji tasarrufu: oran 

 

nLd

 

 Gerilim, 
gereken momente göre minimuma düflürülür.

 

b

 

Oto-ayar

 

Oto-ayar afla¤›daki flekillerde yap›labilir:

 

v 

 

operatör taraf›ndan lokal kontrol modunda veya seri hat üzerinden diyalog 
araçlar›n› kullanarak

 

v 

 

h›z kontrol cihaz› her aç›ld›¤›nda

 

v 

 

her çal›flt›rma komutunda

 

v 

 

bir lojik girifl devreye al›narak 
Oto-ayar, uygulama performans›n› optimum hale getirmek için kullan›l›r.

 

b

 

Anahtarlama frekans›, gürültü azaltma

 

Anahtarlama frekans›, motordan kaynaklanan gürültüyü azaltmak için ayarlanabilir.
Anahtarlama frekans›, rezonans›n önlenmesi için rastgele ayarlanabilir. Tutars›zl›k 
yaratas› durumunda bu fonksiyon devred›fl› b›rak›labilir.
Ara DC gerilimin yüksek anahtarlama frekans›, motora düflük harmonik bozulmal› bir 
ak›m dalgas› vermek için kullan›labilir.
Anahtarlama frekans›, motordan kaynaklanan gürültüyü azaltmak için çal›flma 
s›ras›nda ayarlanabilir.
De¤er: 2 - 16 kHz, fabrika ayar› 4 kHz.
Motor gürültüsünün düflük seviyede olmas› gereken tüm uygulamalarda 
kullan›labilir.
  

 

Un: Nominal motor gerilimi 
frn: Nominal motor frekans›

Gerilim / frekans oran›n›n PC için PowerSuite 
program› ile ayarlanmas›.

56
37

15

L

n
P

U (V)

Un

frn
f (Hz)
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Altivar 31

b Atlama frekanslar›   
Mekanik rezonans›n nedeni olabilecek bir veya iki kritik h›z› bast›rmak için kullan›l›r.
Motorun, çal›flma aral›¤› dahilinde ayarlanabilen 1 veya 2 frekans band›nda (bant 
geniflli¤i ± 1Hz) uzun süre çal›flmas›n› önlemek mümkündür. Hafif makineler, 
dengesiz motorlu toplu ürün tafl›ma bantlar›, fanlar ve santrifüj pompalar için uygun 
bir fonksiyondur.

b H›z referans›
H›z referans›, h›z kontrol cihaz› konfigürasyonuna ba¤l› olarak farkl› kaynaklara 
sahip olabilir:
v 3 analog girifl taraf›ndan sa¤lanan referanslar
v potansiyometre referans› (sadece ATV 31pppA h›z kontrol cihazlar› için)
v klavye veya uzak terminal tufllar› kullan›larak lojik girifl üzerinden sa¤lanan +/- h›z 
fonksiyonu
v uza¤a tafl›nabilir ekran vas›tas›yla
v haberleflme yolu veya a¤ üzerinden sa¤lanan h›z referanslar›
Sözkonusu farkl› kaynaklar, referans fonksiyonlar› ve kanallar›n› programlayarak 
yönetilir.

b Analog girifller
3 analog girifl vard›r:
v 2 gerilim girifli:

- 0-10 V (AI1)
- ± 10 V (AI2)

v 1 ak›m girifli:
- X-Y mA (AI3), burada X, 0-20 mA aras›; Y, 4-20 mA aras› konfigüre edilebilir.

b Önceden ayarl› h›zlar   
Önceden ayarl› h›zlar aras›nda geçifl yapmak için kullan›l›r.
2, 4, 8 veya 16 önceden ayarl› h›z seçilebilir.
1, 2, 3 veya 4 lojik girifl arac›l›¤›yla devreye al›n›rlar.
Önceden ayarl› h›zlar, 0 - 500 Hz aras›nda, 0.1 Hz ad›mlarla ayarlanabilir.
Malzeme tafl›ma uygulamalar› ve birden fazla çal›flma h›z› olan makinalar için uygun 
bir fonksiyondur.
     

4444    öööönnnncccceeeeddddeeeennnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzz    vvvveeee    2222    lllloooojjjjiiiikkkk    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    iiiilllleeee    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa    öööörrrrnnnneeee¤¤¤¤iiii

Cep PC için PowerSuite kullanarak 
atlama frekans›n›n ayarlanmas›.

56
37

16

2 Hz

MMMMoooottttoooorrrr    hhhh››››zzzz››››,,,,    aaaattttllllaaaammmmaaaa    ffffrrrreeeekkkkaaaannnnssss››››    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssssllllaaaarrrr››››nnnnaaaa    bbbbaaaa¤¤¤¤llll››››    oooollllaaaarrrraaaakkkk    ddddeeee¤¤¤¤iiiiflflflfliiiirrrr....

Referans

f (Hz)

PC için PowerSuite kullanarak önceden ayarl› h›zlar›n 
ayarlanmas›.

56
37

17

1

10
15
20

1

LI3 0

1

LI4 0

LI2 0

t

t

t

t

f  (Hz)

LSP

‹leri
veya
Geri

0 durumunda LI3 ve LI4 
girifllerinden elde edilen h›z, AI1, 
AI2 ve AI3 analog girifllerin 
seviyesine ba¤l› olarak LSP veya 
h›z referans›d›r.

Fabrika ayarlar›:

1. h›z: LSP (düflük h›z veya h›z 
referans›)

2. h›z: 10 Hz

3. h›z: 15 Hz

4. h›z: 20 Hz (yüksek h›z)
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b +/- h›z    
H›z referans›n› 1 veya 2 lojik girifl arac›l›¤›yla art›rmak veya azaltmak için kullan›l›r, 
son referans kaydedilir veya kaydedilmez (motorlu potansiyometre fonksiyonu).
Bu fonksiyon, tek yönde birden fazla bölümü çal›flan bir makinenin merkezi olarak 
kontrol edilmesi veya çift yönde çal›flan bir vincin ask›l› kontrol istasyonu üzerinden 
kontrol sa¤lamak için uygundur.

‹ki çal›flma modu bulunur:
v Tek hareketli butonlar›n kullan›lmas›: Çal›flma yönüne (yönlerine) ek olarak iki lojik 
girifl gerekir.
"+ h›z" komutuna atanan girifl h›z› art›r›r. "- h›z" komutuna atanan girifl h›z› azalt›r.
   

2222    lllloooojjjjiiiikkkk    ggggiiiirrrriiiiflflflfl,,,,    tttteeeekkkk    hhhhaaaarrrreeeekkkkeeeettttlllliiii    bbbbuuuuttttoooonnnnllllaaaarrrr    vvvveeee    rrrreeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    kkkkaaaayyyyddddeeeettttmmmmeeeelllliiii    """"++++////----    hhhh››››zzzz""""    öööörrrrnnnneeee¤¤¤¤iiii....

v Çift hareketli butonlar›n kullan›lmas› (sadece "1 h›z" içinm bir lojik girifl atanmas› 
gerekir):

Lojik girifller:           

b Referans kaydetme
Bu fonksiyon, "+/-h›z" kontrolü ile iliflkilidir.
Çal›flt›rma sinyali veya güç beslemesi kaybolmadan önce son h›z referans›n›n 
okunmas›n› ve kaydedilmesini sa¤lar. Kaydedilen referans, bir sonraki çal›flt›rma 
sinyaline uygulan›r.
 

BBBBooooflflflflttttaaaa    
(- h›z)

1. bas›fl
(h›z korunur)

2. bas›fl
(+ h›z)

‹leri butonu – a a ve b
Geri butonu – c c ve d

LSP: düflük h›z. HSP: yüksek h›z
ÇÇÇÇiiiifffftttt    hhhhaaaarrrreeeekkkkeeeettttlllliiii    bbbbuuuuttttoooonnnnllllaaaarrrr    vvvveeee    1111    lllloooojjjjiiiikkkk    ggggiiiirrrriiiiflflflfl    kkkkuuuullllllllaaaannnnmmmmaaaa    öööörrrrnnnneeee¤¤¤¤iiii

NNNNooootttteeee::::    Bu tip “+/- h›z” kontrolü, 3 kablolu kontrol ile uyumsuzdur.

PC için PowerSuite kullanarak +/- h›z fonksiyonun 
ayarlanmas›.

56
37

18

1

0

1

0

1

0

f (Hz)

t

t

t

t

‹leri
veya
Geri

+ h›z

- h›z

HSP

LSP

a b c d

‹leri

a ve b: 1.  bas›fl
c ve d: 2.  bas›fl

Geri “+ h›z”

0

0
a a

b b
a a a a

c c

d

a

0

f (Hz)

t

t

t

2.  bas›fl
1.  bas›fl

Geri yönde çal›flma

1.  bas›fl

HSP

LSP

LSP

HSP
‹leri yönde çal›flma
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b Kademeli  çal›flma (JOG) 
Minimum rampa süreleri (0.1 sn), s›n›rl› h›z referans› ve 2 darbe aras›nda minimum 
süreli darbeli çal›flma için kullan›l›r.
Bir lojik girifl ile etkinlefltirilir ve darbeler çal›flma yönü komutuyla verilir.

Bu fonksiyon, ürünlerin manuel modda yerlefltirildi¤i makineler için uygundur (örnek: 
bak›m s›ras›nda mekanizman›n kademeli olarak hareket ettirilmesi).

b Kontrol ve referans kanallar›
Birbirinden ba¤›ms›z çeflitli kontrol ve referans kanallar› bulunmaktad›r. Komutlar 
(ileri, geri, v.b.) ve h›z referanslar›, afla¤›daki yöntemler kullan›larak ayarlanabilir:
v terminaller (lojik ve analog girifller)
v tufl tak›m›, sadece ATV 31pppA için (RUN/STOP ve potansiyometre)
v ATV 31 tufl tak›m›
v seri hat üzerinden

- uza¤a tafl›nabilir ekran
- Modbus kontrol mesaj›
- CANopen kontrol mesaj›

Kontrol ve h›z referans kanallar› ayr›labilir.
Örnek: h›z referans› CANopen ile ve komutlar uza¤a tafl›nabilir ekran taraf›ndan 
verilir.
NNNNooootttteeee::::    Tufl tak›m› ve uza¤a tafl›nabilir ekrandaki STOP tufllar› öncelikli olabilir. "Toplama giriflleri" 
ve PI regülatörü" fonksiyonlar› sadece bir referans kanal› için geçerlidir.

b Referans anahtarlama
2 h›z referans› aras›nda geçifl afla¤›daki flekilde yap›labilir:
v bir lojik girifl
v Modbus veya CANopen kontrol word’ündeki bir bit
Lojik girifl (veya kontrol word biti) 0’da ise referans 1 aktiftir. Lojik girifl (veya kontrol 
word biti) 1’de ise referans 2 aktiftir.
Referans anahtarlama motor çal›fl›rken yap›labilir.             
   

b Girifllerin toplanmas›
Farkl› kaynaklardan  2 veya 3 h›z referans›n› toplamak için kullan›l›r.
Toplanacak referanslar, mümkün olan tüm h›z referans› türleri aras›ndan seçilebilir.
Örnek: 
Referans 1, AI1’den gönderilmifltir.
Referans 2, AI2’den gönderilmifltir.
Referans 3, AIP’den gönderilmifltir.
H›z kontrol cihaz› h›z referans›: referans 1 + referans 2 + referans 3.

1

0

1

0

f (Hz)

‹leri
veya
Geri

H›z referans›:
0-10 Hz aras› ayarlanabilir, 
fabrika ayar› 10 hz

t

t

t
tm

JOG

tm: 2 darbe aras›ndaki minimum 
süre, sabit 0.5 s

Darbeli çal›flma örne¤i.

1

0

1

AI2
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LIx 0
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t

t

t

‹leri
veya
Geri

Referans anahtarlama örne¤i.
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x
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A
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 + 24 V

 ±10 V  X-Y

+
10

0

RRRReeeeffffeeeerrrraaaannnnssss    aaaannnnaaaahhhhttttaaaarrrrllllaaaammmmaaaa    iiiiççççiiiinnnn    bbbbaaaa¤¤¤¤llllaaaannnntttt››››    flflflfleeeemmmmaaaassss››››....

(X, 0-20 mA aras› ve Y, 4-20 mA aras› 
ayarlanabilir)
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Altivar 31

b PI regülatörü
Bir ak›fl h›z›n›n veya bas›nc›n, h›z kontrol cihaz›na geri besleme sinyali gönderen bir 
sensör ile basit kontrol edilmesi için kullan›l›r.
Bu fonksiyon pompalama ve havaland›rma uygulamalar›na uygundur.

v PI referans›: 
- dahili regülatör referans›, 0-100 aras› ayarlanabilir
- regülasyon referans›, mümkün olan tüm regülasyon referans türleri aras›ndan 

seçilebilir
- PI geri besleme

v 2 veya 4 önceden ayarl› PI referans›, 0-100 aras› ayarlanabilir, s›ras›yla 1 veya 
2 lojik girifl kullan›m› gerektirir
v Manuel referans

- h›z referans›, mümkün olan tüm h›z referans› türleri aras›ndan seçilebilir 
v PI geri besleme:

- analog girifl AI1, AI2 veya AI3
v Otomatik / Manuel

- Çal›flma modunu h›z referans›na (Manuel) veya PI regülasyonuna (Otomatik) 
de¤ifltirmek için LI lojik girifli.
Otomatik modda çal›fl›rken, proses geri beslemesini adapte etmek, ters PI’y› 
düzeltmek, orant›sal ve integral kazan›m› ayarlamak ve yolverme ve durdurma 
s›ras›nda PI ifllemi sa¤lamak üzere bir rampa (süre= ACC-DEC) uygulamak 
mümkündür. Motor h›z›, LSP ve HSP aras›nda s›n›rl›d›r.
NNNNooootttteeee::::    PI fonksiyonu, "önceden ayarl› h›zlar" ve "darbeli (JOG) çal›flma" fonksiyonlar›yla 
uyumsuzdur. PI referans›, Modbus RS485 seri hatt› veya CANopen baras› üzerinden online 
aktar›labilir.   

b Bobin (sadece ATV 31ppppT h›z kontrol cihazlar›nda bulunur)
‹pli¤i bobine sarmak için kullan›lan bir fonksiyondur (tekstil uygulamalar›nda 
kullan›l›r)  

Sabit sarma ifllemi sa¤lamak için, kam milinin dönüfl h›z› hassas bir profil izlemelidir.

Fonksiyon konfigüre edildi¤inde rampa tipi do¤rusal rampa olur.  
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+

HSP
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Man
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Rampa

Çarpan
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DEC: Yavafllama
FBS: PI geri besleme çarpan katsay›s› 
HSP: Yüksek h›z
PIC: PI regülatörü düzeltme yönünün tersi
LSP: Düflük h›z
RIG: PI regülatörü düzeltme yönünün tersi
RPG: PI regülatörü orant›sal kazan›m›
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Sarma h›z 
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Sarg› h›z 
kontrol cihaz›

Motor

Motor Cam

fianz›man

fianz›man

Bobin
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H
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L
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t

t
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Altivar 31

b Ak›m s›n›rlar› aras›nda geçifl    
2. bir ak›m s›n›r›, h›z kontrol cihaz› nominal ak›m›n›n 0.25-1.5 kat› aras› konfigüre 
edilebilir.
Motorun momentini ve s›cakl›k art›fl›n› s›n›rlamak için kullan›l›r.
2 ak›m s›n›r› aras›nda geçifl afla¤›daki flekilde yap›labilir:
v bir lojik girifl
v Modbus veya CANopen kontrol word’ündeki bir bit

b Düflük h›zda çal›flma süresinin s›n›rlanmas›
S›f›r referansla ve çal›flt›rma komutu verilmifl durumdayken, düflük h›zda (LSP) bir 
süre çal›flt›ktan sonra motor otomatik olarak durur.
Bu süre, 0.1 - 999.9 saniye aras› ayarlanabilir.
(0, s›n›rs›z bir süreye karfl›l›k gelir).
Fabrika ayar› 0 sn. Referans tekrar göründü¤ünde veya çal›flt›rma komutu kesilip 
tekrar verildiyse, motor rampa üzerinde otomatik olarak tekrar çal›fl›r.
Bu fonksiyon, bas›nç düzenlemeli pompalar›n otomatik durdurulmas›/yolverilmesi 
için kullan›l›r.

b Çift motor ba¤lama ve geçifl
Farkl› güçlere sahip iki motorun, ayn› sürücüden s›rayla beslenmesini sa¤lar. 
Anahtarlama, h›z kontrol cihaz› durmufl ve kilitlenmifl durumdayken, h›z kontrol 
cihaz› ç›k›fl›nda uygun bir düzen kullan›larak gerçeklefltirilmelidir.
Bu fonksiyon motor parametrelerini adapte etmek için kullan›labilir. Afla¤›daki 
parametreler otomatik olarak anahtarlan›r:
v nominal motor gerilimi
v nominal motor frekans›
v nominal motor ak›m›
v nominal motor h›z›
v motor kosinüs Phi
v motor 2 için gerilim/frekans oran› tipi seçimi
v IR kompanzasyonu, motor 2
v motor frekans› döngü kazan›m›
v motor stabilitesi
v motor kayma kompanzasyonu
Bu fonksiyon, motor termik korumas›n› devre d›fl› b›rak›r.
Motor anahtarlama afla¤›dakilerle etkinlefltirilebilir:
v bir lojik girifl
v Modbus veya CANopen kontrol word’ündeki bir bit
Bu fonksiyon, vinçli uygulamalarda dikey ve yatay hareketler için tek bir h›z kontrol 
cihaz›n›n kullan›lmas›n› sa¤lar.

b Kontrol modlar› aras› geçifl
Kontrol kanal› anahtarlama, 2 çal›flma modu aras›ndan seçim yap›lmas›n› sa¤lar.
Anahtarlama afla¤›dakilerle etkinlefltirilebilir:
v bir lojik girifl
v Modbus veya CANopen kontrol word’ündeki bir bit

    

PC için PowerSuite ile ak›m anahtarlama konfigürasyonu.
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Altivar 31

b 2-telli kontrol
Sa¤lanan bir kontak arac›l›¤›yla çal›flma yönünün kontrol edilmesi için kullan›l›r.
1 veya 2 lojik girifl ile etkinlefltirilir (bir veya iki yön).
Bu fonksiyon tüm tek yönlü ve enversör uygulamalar için kullan›labilir.
3 çal›flma modu vard›r:
v lojik girifllerin durumunun alg›lanmas›
v lojik girifllerin durumundaki de¤iflikliklerin alg›lanmas›
v ileri yönde çal›flma her zaman için ters yönde çal›flmaya göre öncelikli olacak 
flekilde, lojik girifllerin durumlar›n›n alg›lanmas›

b 3-telli kontrol  
darbeli kontaklar arac›l›¤›yla çal›flma yönünün ve durdurman›n kontrol edilmesi için 
kullan›l›r.
2 veya 3 lojik girifl ile etkinlefltirilir (tek yönlü veya enversör).
Bu fonksiyon tüm tek yönlü ve enversör uygulamalar için kullan›labilir.

b Cebri lokal mod
Cebri lokal modda, terminaller veya operatör terminali üzerinden kontrol sa¤lan›r ve 
di¤er tüm kontrol modlar› engellenir.
Cebri lokal mod için afla¤›daki referans ve komutlar kullan›labilir:
v AI1 veya AI2 veya AI3 referanslar› ve lojik girifller üzerinden kontrol
v RUN/STOP tufllar› ve potansiyometre üzerinden referans ve kontrol (sadece 
ATV 31pppA h›z kontrol cihazlar›)
v uza¤a tafl›nabilir ekran üzerinden referans ve kontrol
Cebri lokal moda geçifl bir lojik girifl ile etkinlefltirilir.

b Serbest durufl 
Sadece motor güç beslemesinin kesilmesi durumunda motoru dirençli momentle 
durdurur.
Bir serbest durufl afla¤›daki yollarla sa¤lan›r:
v normal bir durufl komutunu serbest durufl fleklinde konfigüre ederek (çal›flt›rma 
komutunun ortadan kalkmas› veya bir durufl komutu verilmesi üzerine)=
v bir lojik girifl devreye al›narak

b H›zl› durufl
H›z kontrol cihaz›n›n / motorun afl›r› fren hatas› durumunda kilitlenmesini önlemek 
amac›yla, kabul edilir bir yavafllama rampas› süresinde (2-10 aras› bir de¤ere 
bölünebilir) frenli durufl sa¤lamak için kullan›l›r.
Acil durdurmas› elektriksel frenli tafl›ma bantlar› için kullan›l›r.
Bir h›zl› durufl afla¤›daki yollarla sa¤lan›r:
v normal bir duruflu h›zl› durufl fleklinde konfigüre ederek (çal›flt›rma komutunun 
ortadan kalkmas› veya bir durufl komutu verilmesi üzerine)
v bir lojik girifl devreye al›narak

b DC enjeksiyonlu durufl
Yüksek ataletli fanlar› (düflük h›zda) frenlemek veya fanlar›n bir hava ak›m› içine 
yerlefltirilmifl olmas› durumunda, durma üzerine momenti korumak için kullan›l›r.
Bir DC enjeksiyonlu durufl afla¤›daki yollarla sa¤lan›r:
v normal bir duruflu DC enjeksiyonlu durufl fleklinde konfigüre ederek (çal›flt›rma 
komutunun ortadan kalkmas› veya bir durufl komutu verilmesi üzerine)
v bir lojik girifl devreye al›narak
DC de¤eri ve durufl fren süresi ayarlanabilir.
 

24 V LI1 LIx

Altivar 31 kontrol terminalleri
LI1: ‹leri
LIx: Geri

2222----tttteeeelllllllliiii    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    iiiiççççiiiinnnn    kkkkaaaabbbblllloooo    bbbbaaaa¤¤¤¤llllaaaannnntttt››››    flflflfleeeemmmmaaaassss››››

1

1

1

0

0

0

0

f (Hz)

Stop

‹leri

Geri

t

t

t

t

3-telli kontrol ile çal›flma örne¤i

24 V LI1 LI2 LIx
Altivar 31 kontrol terminalleri LI1: Stop

LI2: ‹leri
LIx: Geri

3333----tttteeeelllllllliiii    kkkkoooonnnnttttrrrroooollll    iiiiççççiiiinnnn    kkkkaaaabbbblllloooo    flflflfleeeemmmmaaaassss››››

Cep PC için PowerSuite ile durdurma 
tiplerinin konfigürasyonu.
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Altivar 31

b Fren kontrolü 
Sars›nt› olmas›n› ve yükün yön de¤ifltirmesini engellemek amac›yla, motor yolverme 
ve durdurma ile senkronize olarak bir elektromanyetik frenin kontrol yönetimi için 
kullan›l›r.
Fren kontrol düzenini h›z kontrol cihaz› yönetir.
Freni bofla almak için ayarlanabilen de¤erler: ak›m eflik de¤eri ve zaman gecikmesi. 
Freni devreye almak için ayarlanabilen de¤erler:
Frekans eflik de¤eri ve zaman gecikmesi.
Etkinlefltirmek için: R2 röle lojik ç›k›fl› veya fren kontrolü için atanan AOC lojik ç›k›fl›.
Bu fonksiyon, elektromanyetik frenler (vinçler) ile donat›lm›fl malzeme tafl›ma 
uygulamalar› ve bir el freni gerektiren makineler (dengesiz makineler) için kullan›l›r.
v Genel kurallar:

- Dikey kald›rma hareketi:
Fren bofla al›n›rken ve devreye al›n›rken, yükü tutmak için motor momentini yukar› 
yönde koruyun ve fren bofla al›nd›ktan sonra yumuflak yolverme yap›n.

- Yatay kald›rma hareketi:
Sars›nt› olmas›n› önlemek amac›yla, yolverme s›ras›nda frenin bofla al›n›fl› ile 
momenti ve durma s›ras›nda frenin devreye al›n›fl›n› s›f›r h›zda senkronlar.

- Dikey kald›rma uygulamas›nda fren kontrolü için önerilen ayarlar (yatay kald›rma 
uygulamas› için ak›m eflik de¤erini s›f›r olarak ayarlay›n):

- Fren bofla alma ak›m›: Fren bofla alma ak›m›n›, motorda gösterilen nominal 
ak›ma ayarlay›n. Test s›ras›nda moment yetersiz kal›rsa, fren bofla alma ak›m›n› 
art›r›n (maksimum de¤er h›z kontrol cihaz› taraf›ndan verilir).

- H›zlanma süresi: Kald›rma uygulamalar› için, h›zlanma rampalar›n›n 0.5 
saniyeden yüksek bir de¤ere ayarlanmas› önerilir. H›z kontrol cihaz›n›n ak›m 
s›n›rlamay› de¤ifltirmedi¤inden emin olun.
Ayn› öneri, yavafllama için de geçerlidir.
Not: Bir kald›rma hareketi için, mutlaka bir fren direnci kullan›lmal›d›r. Seçilen ayar 
ve konfigürasyonlar›n, kald›r›lan yükün düflmesine veya kontrolünün kaybedilmesine 
neden olmad›¤›ndan emin olun.

- Fren bofla alma zaman gecikmesi t1: Fren tipine göre ayarlay›n. Mekanik frenin 
bofla al›nmas› için gereken süredir.

- Fren devreye alma frekans›: Nominal kayma de¤erinin iki kat›na ayarlay›n, 
ard›ndan sonuca göre ince ayar yap›n.

- Fren bofla alma zaman gecikmesi t2: Fren tipine göre ayarlay›n. Mekanik frenin 
devreye al›nmas› için gereken süredir.  

b Nihayet flalteri kullan›m›
Bir veya iki nihayet flalterinin (1 veya 2 yönlü çal›flma) çal›flmas›n›n yönetilmesi için 
kullan›l›r.
Her bir s›n›r (ileri, geri), bir lojik girifl ile iliflkilidir. Bir s›n›r alg›land›¤›nda meydana 
gelen durufl tipi, normal, serbest veya h›zl› durufl olarak konfigüre edilebilir. Bir 
duruflun ard›ndan, motora sadece ters yönde yeniden yolverilir.

b ‹zleme     
Afla¤›daki veriler görüntülenebilir:
v frekans referans›
v dahili PI referans›
v frekans referans› (mutlak de¤er)
v motora uygulanan ç›k›fl frekans› (de¤er, ikinin tümleyicisi olarak girilir)
v kullan›c› birimi ç›k›fl de¤eri
v motordaki ak›m
v motor gücü %100 = nominal güç
v besleme gerilimi
v motor ›s›l durumu:
%100: nominal ›s›l durumu, %118: motor afl›r› yük eflik de¤eri
v sürücü ›s›l durumu:
%100: nominal ›s›l durumu, %118: sürücü afl›r› yük eflik de¤eri
v motor momenti: %100 = nominal moment
v en son hata
v otomatik ince ayar durumu
v lojik girifllerin konfigürasyonu ve durumu
v analog girifllerin konfigürasyonu

0

0

1

0

1

0

0

H›z referans›

t

t

t

t

Eriflilebilen ayarlar:
t1: Fren bofla alma zaman gecikmesi
t2: Fren devreye alma zaman gecikmesi

Röle veya lojik ç›k›fl

Motor ak›m›

t

Fren bofla alma 
ak›m›

H›z referans›

Fren devreye alma 
frekans›
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T
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Fren kontrolü

PC için PowerSuite ile farkl› parametrelerin izlenmesi.
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PC için PowerSuite osiloskop fonksiyonu kullanarak 
farkl› parametrelerin izlenmesi.
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Altivar 31

b Hata yönetimi   
Resetlenebilir bir hata meydana geldi¤inde farkl› çal›flma modlar› kullan›labilir:
v Serbest durufl
v H›z kontrol cihaz›, yavafllama h›z›na geçer
v H›z kontrol cihaz›, hata meydana geldi¤i s›radaki çal›flma h›z›n›, hata ortadan 
kalkana kadar korur
v Rampa üzerine durufl
v H›zl› durufl
Alg›lanan resetlenebilir hatalar:
v h›z kontrol cihaz› afl›r› ›s›nma
v motor afl›r› ›s›nma
v CANopen haberleflme› hatas›
v Modbus seri hat hatas›
v harici hatalar
v 4-0 mA sinyal kayb›

b Hata resetleme 
En son hatay› bir lojik girifl arac›l›¤›yla silmek için kullan›l›r.
Bir s›f›rlama ifllemi sonras› geçerli olan yeniden yolverme koflullar›, normal güç 
verme ile ayn›d›r.
Afla¤›daki hatalar resetlenir: afl›r› gerilim, afl›r› h›z, harici hata, h›z kontrol cihaz› afl›r› 
›s›nma, motor faz kayb›, DC baras› afl›r› gerilim, 4-20 mA referans kayb›, yük yön 
de¤ifltirme, ›s›l durum %100’den düflükse motor afl›r› yüklemesi, seri hat hatas›.
"flebeke düflük gerilim" ve "flebeke faz kayb›" hatalar›, flebeke geri geldi¤inde 
otomatik olarak resetlenir. 
Bu fonksiyon, h›z kontrol cihazlar›n›n malzeme tafl›ma sistemlerindeki hareketli 
parçalar gibi eriflilmesi güç yerlerde bulundu¤u uygulamalar için  kullan›fll›d›r.

b Genel resetleme (tüm hatalar› resetler)
Bu fonksiyon, termik koruma (cebri çal›flma) dahil tüm hatalar› engellemek için 
kullan›l›r ve h›z kontrol cihaz›nda onar›lamayacak hasara neden olabilir.
Bu fonksiyon, bir yeniden yolverme iflleminin son derece önemli oldu¤u uygulamalar 
için uygundur (bir f›r›ndaki tafl›ma band›, duman tahliye istasyonu, at›lmas› gereken 
sertlefltiriciler içeren makineler).
Bu fonksiyon bir lojik girifl ile etkinlefltirilir.
Lojik girifl, durum 1’de ise, hata izleme aktif olur.
Lojik giriflin durumunda bir de¤ifliklik meydana geldi¤inde, tüm hatalar resetlenir.

b fiebeke beslemesi kayb› üzerine kontrollü durufl
fiebeke beslemesi kayboldu¤unda motoru durdurmak için kullan›l›r.
Malzeme tafl›ma, yüksek ataletli makineler, sürekli ürün iflleme makineleri gibi 
uygulamalar için uygundur.
Olas› durufl tipi:
v h›z kontrol cihaz›n›n kilitlenmesi ve serbest durufl
v h›z kontrol cihaz› gücünü mümkün oldu¤unca uzun süre korumak için mekanik 
atalet kullanan durufl
v rampa üzerinde durufl
v h›zl› durufl (atalete ve h›z kontrol cihaz›n›n frenleme kabiliyetine ba¤l›d›r)

b Hata durumunda durma modu
Bir hata alg›land›¤›nda meydana gelen durufl tipi, afla¤›daki hatalar için normal, 
serbest veya h›zl› durufl olarak konfigüre edilebilir.
v harici hata (alg›lama bir lojik girifl ile veya Modbus veya CANopen kontrol 
word’ünde bir bit ile gerçeklefltirilir)
v motor faz kayb› hatas›
H›z kontrol cihaz› ve motor aras›nda bir yük taraf› kontaktör kullan›l›yorsa, motor faz 
kayb› hatas› engellenmelidir.
   

PC için PowerSuite ile hata yönetimi.
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Altivar 31

b Dönen yükü h›z alg›lama ile otomatik yakalama (“dönen yükü yakalama”)
Çal›flt›rma komutunun verilmifl olmas› flart›yla, afla¤›daki olaylardan herhangi biri 
gerçeklefltikten sonra motora yeniden yumuflak yolverme için kullan›l›r: 
v güç beslemesi kayb› veya cihaz›n kapat›lmas›
v hata resetleme veya otomatik yeniden yolverme
v serbest durufl

Olay ortadan kald›r›ld›ktan sonra, bir rampa üzerinde yeniden yolverme ve referans 
h›za geri dönmek için motorun etkin h›z› alg›lan›r. H›z alg›lama süresi, ilk sapmaya 
ba¤l› olarak 1 saniyeye kadar ayarlanabilir.
Fren düzeni konfigüre edilmemiflse bu fonksiyon otomatik olarak devre d›fl› kal›r.
Bu fonksiyon, ana güç kayna¤›n›n kayboldu¤u süre içinde h›z kayb›n›n önemli 
olmad›¤› makinalar (yüksek ataletli makinalar) fanlar ve rezidüel ak›fl ile çal›flan 
pompalar, v.b. için uygundur.

b Otomatik tekrar yolverme
H›z kontrol cihaz›na, bir hata sonras›nda hatan›n giderilmesi ve di¤er çal›flma 
koflullar›n›n yeniden yolvermeye izin vermesi durumunda, kilitlendikten sonra 
otomatik olarak yeniden yolverilmesini sa¤lar.
Sözkonusu yeniden yolverme, 1 s, 5 s, 10 s ve daha sonras› için 1 dakikal›k giderek 
uzayan bekleme süreleriyle birbirinden ayr›lan bir dizi otomatik giriflim ile 
gerçeklefltirilir.
Yeniden yolverme prosedürünün tamam›, 5 dakika ile sonsuz bir süre aras›nda 
tamamlanabilir.
Konfigüre edilen süre sonunda yeniden yolverilmemesi durumunda, h›z kontrol 
cihaz› kilitlenir ve cihaz kapat›l›p aç›lana kadar prosedürden ç›k›l›r.

Afla¤›daki hatalar yeniden yolverme yap›lmas›na izin verir:
v güç beslemesi afl›r› gerilimi
v motor termik afl›r› yük
v h›z kontrol cihaz› termik afl›r› yük
v DC baras› afl›r› gerilim
v güç beslemesi faz hatas›
v harici hata
v 4-20 mA referans kayb›
v CANopen haberleflme hatas›
v Modbus seri hat hatas›
v çok düflük besleme gerilim. Bu hata için, konfigüre edilmemifl olsa dahi, fonksiyon 
her zaman aktiftir.
Bu tür hatalar için, fonksiyonun konfigüre edilmifl olmas› durumunda, hata rölesi 
olarak konfigüre edilen röle aktif kal›r. Bu fonksiyon için, h›z referans› ve çal›flma 
yönü korunmal›d›r.
Bu fonksiyon, sürekli çal›flan veya izlenmeyen makina veya tesisatlar ile yeniden 
yolverme iflleminin ekipman veya personel için tehlike oluflturmad›¤› uygulamalar 
için uygundur.

b Düflük gerilim durumunda de¤er kayb›yla çal›flma
fiebeke gerilimi izleme eflik de¤eri, motor geriliminin %50’sine düflürülür.
Bu durumda, bir flok bobini kullan›lmal›d›r; h›z kontrol cihaz›n›n performans› garanti 
edilemez.

b Hata rölesi, kilitsiz hale geçme  
H›z kontrol cihaz›na güç verildi¤inde ve bir hata yoksa, hata rölesi enerjilendirilir.
Bir "C/O" ortak uç konta¤› ile donat›lm›flt›r.
H›z kontrol cihaz›, bir hata meydana geldikten sonra afla¤›daki yollardan biri 
kullan›larak kilitsiz hale geçirilir:
v "AÇIK" LED göstergesi sönene kadar gücün kesilmesi ve ard›ndan gücün aç›lmas›
v bir lojik giriflin "hata resetleme" fonksiyonuna atanmas›
v konfigüre edilmiflse, "otomatik yeniden yolverme" fonksiyonu ile

b Çal›flma süresi s›f›rlama
H›z kontrol cihaz› çal›flma süresi s›f›rlanabilir.

Cep PC için PowerSuite ile hata 
rölesi konfigürasyonu.
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Altivar 31

b Motor termik korumas›
Dolayl› motor termik korumas›, teorik s›cakl›k art›fl› sürekli olarak hesaplanarak 
uygulan›r.
Termik koruma, h›z kontrol cihaz› nominal ak›m›n›n 0.2 - 1.5 kat› aras› bir de¤ere 
ayarlanabilir.
Bu fonksiyon, kendinden so¤utmal› motorlar›n kullan›ld›¤› uygulamalar için 
uygundur.
 

b H›z kontrol cihaz› termik korumas›
So¤utma blo¤una monte edilen veya güç modülünde dahili olarak bulunan bir PTC 
alg›lay›c› ile termik koruma, h›z kontrol cihaz›n›n havaland›rman›n yetersiz oldu¤u 
veya ortam s›cakl›¤›n›n çok yüksek oldu¤u durumlarda korunmas›n› sa¤lar.
Bir hata durumunda h›z kontrol cihaz›n› kilitler.
 

b R1/R2 röle konfigürasyonu
Röleye güç verildi¤inde afla¤›daki durum bilgileri sinyallenir:
v h›z kontrol cihaz› hatas›
v h›z kontrol cihaz› çal›fl›yor
v frekans eflik de¤erine ulafl›ld›
v yüksek h›z de¤erine ulafl›ld›
v ak›m eflik de¤erine ulafl›ld›
v frekans referans›na ulafl›ld›
v motor termik eflik de¤erine ulafl›ld›
v fren düzeni (sadece R2)
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Altivar 31

b AOC/AOV analog ç›k›fl›  
AOC ve AOV analog ç›k›fllar›nda ayn› veriler bulunur.
Afla¤›daki atamalar yap›labilir:
v motor ak›m›
v motor frekans›
v motor momenti
v h›z kontrol cihaz›ndan sa¤lanan güç
v h›z kontrol cihaz› hatas›
v frekans eflik de¤erine ulafl›ld›
v yüksek h›z de¤erine ulafl›ld›
v ak›m eflik de¤erine ulafl›ld›
v frekans referans›na ulafl›ld›
v motor termik eflik de¤erine ulafl›ld›
v fren düzeni
AOC/AOV analog ç›k›fl›, AOC analog ak›m ç›k›fl› veya AOV analog gerilim ç›k›fl›n›n 
karakteristiklerini de¤ifltirmek için ayarlan›r.
AOC: 0-20 mA veya 4-20 mA olarak ayarlanabilir
AOV: 0-10 V aras› ayarlanabilir

b Konfigürasyonun kaydedilmesi ve tekrar yüklenmesi
EEPROM’a bir konfigürasyon kaydedilebilir. Bu fonksiyon, geçerli konfigürasyona ek 
olarak bir konfigürasyon kaydetmek için kullan›l›r.
Bu konfigürasyon geri yüklendi¤inde, geçerli konfigürasyon silinir.

PC için PowerSuite kullanarak yap›lan AOC/AOV ç›k›fllar›n›n 
konfigürasyonu.
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FFFFoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnn    uuuuyyyyuuuummmm    ttttaaaabbbblllloooossssuuuu
b Konfigüre edilebilir I/O
Bu tabloda yer almayan fonksiyonlar tamamen uyumludur.
Durdurma fonksiyonlar›, çal›flma fonksiyonlar› üzerinde önceli¤e sahiptir.
Fonksiyon seçimi afla¤›dakilerle s›n›rl›d›r:

- h›z kontrol cihaz› I/O say›s› 
- belirli fonksiyonlar›n birbirleriyle uyumsuzlu¤u

FFFFoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr GGGGiiiirrrriiiiflflflfllllleeeerrrriiiinnnn    
ttttooooppppllllaaaannnnmmmmaaaassss››››

++++////----    hhhh››››zzzz NNNNiiiihhhhaaaayyyyeeeetttt    
flflflflaaaalllltttteeeerrrriiiinnnniiiinnnn    
kkkkuuuullllllllaaaannnn››››mmmm››››

ÖÖÖÖnnnncccceeeeddddeeeennnn    
aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzzllllaaaarrrr

PPPPIIII    
rrrreeeeggggüüüüllllaaaattttöööörrrrüüüü

KKKKaaaaddddeeeemmmmeeeelllliiii    
ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa    
((((JJJJOOOOGGGG))))

FFFFrrrreeeennnn    ddddüüüüzzzzeeeennnniiii DDDDCCCC    
eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnnlllluuuu    
dddduuuurrrruuuuflflflfl

HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrruuuuflflflfl SSSSeeeerrrrbbbbeeeesssstttt    
dddduuuurrrruuuuflflflfl

GGGGiiiirrrriiiiflflflfllllleeeerrrriiiinnnn    ttttooooppppllllaaaannnnmmmmaaaassss››››

A A
++++////----    hhhh››››zzzz

NNNNiiiihhhhaaaayyyyeeeetttt    flflflflaaaalllltttteeeerrrriiiinnnniiiinnnn    kkkkuuuullllllllaaaannnn››››mmmm››››

ÖÖÖÖnnnncccceeeeddddeeeennnn    aaaayyyyaaaarrrrllll››››    hhhh››››zzzzllllaaaarrrr
X A

PPPPIIII    rrrreeeeggggüüüüllllaaaattttöööörrrrüüüü

KKKKaaaaddddeeeemmmmeeeelllliiii    ççççaaaallll››››flflflflmmmmaaaa    ((((JJJJOOOOGGGG))))
X X

FFFFrrrreeeennnn    ddddüüüüzzzzeeeennnniiii

DDDDCCCC    eeeennnnjjjjeeeekkkkssssiiiiyyyyoooonnnnlllluuuu    dddduuuurrrruuuuflflflfl

A
HHHH››››zzzzllll››››    dddduuuurrrruuuuflflflfl

A
SSSSeeeerrrrbbbbeeeesssstttt    dddduuuurrrruuuuflflflfl
    X X

Uyumsuz fonksiyonlar ÖÖÖÖnnnncccceeeelllliiiikkkklllliiii    ffffoooonnnnkkkkssssiiiiyyyyoooonnnnllllaaaarrrr (ayn› anda aktif olamayan fonksiyonlar)
Uyumlu fonksiyonlar X Önceli¤i olan fonksiyon ok ile gösterilmifltir.

Uygulanmaz A Örnek: "Serbest durufl" fonksiyonu, "H›zl› durufl" fonksiyonu üzerinde önceli¤e 
sahiptir.
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Schneider Elektrik Sanayi ve Ticaret A.fi.

DIA2ED2031002TR

Tütüncü Mehmet Efendi Caddesi
Göztepe ‹fl Merkezi, No:110
34730 - Göztepe, ‹stanbul
Tel : +90 216 468 8888 pbx
Faks : +90 216 468 8787

www.schneider-electric.com.tr

Schneider Electric Müflteri Yard›m Hatt›
Tel :   444 3030
Faks : +90 216 468 8829

e-posta: TR-Hotline@tr.schneider-electric.com

Standartlar ve donan›mlarda meydana gelen de¤ifliklikler
nedeniyle, bu belgede yer alan karakteristikler ve resimler,
taraf›m›zca teyit edilmedikçe ba¤lay›c› de¤ildir.
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