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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

Uygulamalar
Altivar 31, trifaze sincap kafes asenkron motorlar igin hiz kontrol cihazidir. Altivar 31
saglam, kompakt ve kullanimi kolay bir hiz kontrol cihazidir ve EN 50178, IEC/EN
61800-2, IEC/EN 61800-3 standartlarina, UL/CSA sertifikasyonu ve C€ etiketi
gerekliliklerine uygundur.

Asagida belirtilen yaygin uygulamalara uygun fonksiyonlari bir arada sunar:
m Malzeme tagima (kiigiik konveyérler, vingler, v.b.)

m Paketleme ve ambalajlama makineleri,

m Uzman makineler (mikserler, yogurucular, tekstil makineleri, v.b.),

m Pompalar, kompresérler, fanlar.

Altivar 31 hiz kontrol cihazlari Modbus ve CANopen endustriyel protokolleri
lizerinden haberlesir. Bu iki protokol, hiz kontrol cihazinda standart olarak bulunur.

Altivar 31 hiz kontrol cihazlari normal ¢evre kosullari ve havlaandirmali panolar icin
bir sogutma blogu ile birlikte verilir. Yerden kazanmak igin birden fazla inite yan yana
monte edilebilir.

Hiz kontrol cihazlari 0.18 - 15 kW arasi motor gl¢ degerleri icin kullanilabilir ve doért
besleme tipine sahiptir:

m 200 V - 240 V monofaze, 0.18 kW - 2.2 kW

m 200 V - 240 V trifaze, 0.18 kW - 15 kW

m 380 V- 500 V trifaze, 0.37 kW - 15 kW

m 525V - 600 V trifaze, 0.75 kW - 15 kW

Altivar 31 hiz kontrol cihazlari, iki farkli insan-makine arabirimi segenegine sahiptir:
m | ATV 31Heeee ckran ve meni gezinme tuslarina sahiptir

m 2 ATV 31HeeeeA ckran, meni gezinme tuslari ve lokal kontrol (Run/Stop ve
potansiyometre ile yapilan hiz referans ayari)

Elektromanyetik uyumluluk EMC

ATV 31HeeM2 ve ATV 31HeeN4 hiz kontrol cihazlarinda bulunan A seviyesi EMC
filtreleri (iletilen ve yayilan) sayesinde, makinelerin montaji kolaylasir ve C€ etiketi
kosullarina daha ekonomik bir bicimde uyulmasi saglanir.

ATV 31HeeM3X ve ATV 31HeeS6X hiz kontrol cihazlarinda EMC filtresi yoktur.
Filtreler, EMC standartlarina uyum saglamak amaciyla muisteri tarafindan monte
edilen opsiyonlar olarak bulunmaktadir.

Fonksiyonlar
Altivar 31 hiz kontrol cihazlarinda alti lojik girig, Ug¢ analog giris, bir lojik/analog ¢ikis
ve iki réle ¢ikisi bulunur.
Hiz kontrol cihazinda asagidaki temel fonksiyonlar dahili olarak bulunur:
Motor ve hiz kontrol cihazi korumasi
Dogrusal, S, U ve uygulamaya 6zgl hizlanma ve yavaslama rampalari
+/- hiz
dnceden ayarli 16 hiz
Pl referanslari ve regulatéri
2-telli/3-telli kumanda
Frenleme sirasi
Hiz kontrolu ve otomatik yeniden yolverme ile dénen yuki otomatik yakalama
m Hata konfiglirasyonu ve durus tipi konfiglirasyonu
m Konfiglirasyonun hiz kontrol cihazina kaydedilmesi
Bir lojik girise birden fazla fonksiyon atanabilir.

Opsiyonlar ve aksesuarlar

Altivar 31 hiz kontrol cihazi ile birlikte agagidaki opsiyon ve aksesuarlar kullanilabilir:
m Frenleme direncleri

m Sok bobinleri

m EMC radyo parazitleri girig filtreleri ve ¢ikis filtreleri

m LT rayina montaj plakalan

m UL tip 1 uyum seti

m Altivar 28 hiz kontrol cihazini degistirmek icin adaptér plakasi

Hiz kontrol cihazi ile birlikte ¢esitli diyalog ve haberlesme opsiyonlan 4, 5, 6,
kullanilabilir, bkz. sayfa 8 ve 9.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Kutulu hiz kontrol cihazlan

Uygulamalar
Kutulu Altivar 31 hiz kontrol cihazlari, asagidaki 6zellikleri gerektiren uygulamalar
icin uygundur:

- zorlu gevre kosullarinda IP 55 koruma sinifi

- bir motor yolvericide kullanima hazir hiz kontrol cihazi

Kisisellestirildikten sonra, kutulu cihaz motorun yanina monte edilebilir.
Kutulu hiz kontrol cihazlar 0.18 kW - 4 kW arasi gl¢ degerlerinde bulunur.
iki besleme tipi bulunur:

m 200 V - 240 V monofaze 0.18 kW ve 2.2 kW

m 380V - 500V trifaze, 0.37 kW ve 4 kW

Kigisellestirilebilir kutulu hiz kontrol cihazi
Bu (rilin serisi, bir kutulu cihazin insan-makine arabiriminin tamamen
kisisellestirilebilmesine olanak saglar.
IP 55 pano asagidaki Urinleri igerir:
m harici sogutma bloklu bir hiz kontrol cihazi
m asagidaki Grunlerin montaji igin sokilebilir kapaklar:
Vario yik ayirici veya GV2 motor koruma salteri
3 buton ve/veya 22 @ plastik LED ve 1 hiz referans potansiyometresi
IP 55 kablolu RJ45 konnektdr icin buton
kablo désemek icin kablo kanallar

Motor yolverici fonksiyonu igin gereken kombinasyonlar (hiz kontrol cihazi, devre
kesici, kontaktér), sayfa 40 ve 41’de verilmistir.
Ornek referanslar:

- 3 kutuplu Vario yikayirici (Vee + KCe 1eZ)

- 3 sabit konumlu segme anahtari XB5 D33

-LED XB5 AVee

- 2.2 kOhm potansiyometre
Sdzkonusu referanslar uzman kataloglarimizda bulunabilir.
Tum komponentler misteri tarafindan ayri ayr siparis edilmeli ve kablo baglantilari
ayri yapiimahdir.

Elektromanyetik uyumluluk EMC

ATV 31CeeM2 ve ATV 31CeeN4 hiz kontrol cihazlarinda bulunan A seviyesi EMC
filtreleri (iletilen ve yayilan) sayesinde, makinalarin montaji kolaylasir ve C€ etiketi
kosullarina daha ekonomik bir bicimde uyulmasi saglanir.

Opsiyonlar ve aksesuarlar

Kutulu Altivar 31 hiz kontrol cihazi ile birlikte asagidaki opsiyon ve aksesarlar
kullanilabilir:

m Frenleme direncleri

m Sok bobinleri

m P 55 kablolu RJ45 konnektoru

Hiz kontrol cihazi ile birlikte ¢esitli diyalog ve haberlesme opsiyonlari 2, 3, 4,
kullanilabilir, bkz. sayfa 8 ve 9.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Sirlcu seti

Uygulamalar

Hiz kontrol cihazi seti, Altivar 31 hiz kontrol cihazi Griin serisine yeni eklenmigtir:
Hiz kontrol cihazi seti asagidakileri igerir:
m Altivar 31 hiz kontrol cihazi elemanlari (sogutma blogu, gi¢ ve kontrol alt
tertibatlar)
m EMC filtresi
m Mekanik donanimlar
m Zorlu gevre kosullarinda kullanim icin gereken kegeler (IP 55)
Set, flang veya koruyucu kapak olmadan metal bir destegin (izerine monte edilir.
Altivar 31 hiz kontrol cihazi seti, ayakli veya duvara monte edilen bir panoya veya
makina gbvdesine dahili olarak monte edilebilir.

Hiz kontrol cihazi seti, 0.18 kW - 15 kW arasi degerlerinde bulunur.
iki besleme tipi bulunur:

m 200 V - 240 Vmonofaze 0.18 kW - 2.2 kW

m 380V -500V trifaze, 0.37 kW - 15 kW

Elektromanyetik uyumluluk EMC

ATV 31KeeM2 ve ATV 31KeeN4 hiz kontrol cihazlarinda bulunan A seviyesi EMC
filtreleri (iletlien ve yayilan) sayesinde, makinalarin montaji kolaylasir ve C€ etiketi
kosullarina daha ekonomik bir bicimde uyulmasi saglanir. Hiz kontrol cihazlari,
asagidaki standartlara uygun olarak boyutlandiriimistir: IEC/EN61800-3, evsel ve
end(istriyel ortamlar.

Aciklama

m < 4 kW gui¢ degerleri icin hiz kontrol cihazi seti

Altivar 31 hiz kontrol cihazinin elemanlari (sogutma blogu, gli¢ ve kontrol alt
tertibatlari), mekanik adaptérler 2 ve koruyucu donanimlarla sabitlenmistir.

Unite, sogutma bloguna sabitlenmis bir metal plaka 2 ile desteklenir.

Plaka, her taraftan sizdirmazdir.

Destek kesildikten sonra, hiz kontrol cihazi seti, bu plaka kullanilarak ayakli veya
duvara monte edilmis panonun kaidesine sabitlenir.

Gug terminalleri 5 korumalidir (IP 20).

m > 5.5 kW gli¢ degerleri i¢in hiz kontrol cihazi seti

Altivar 31 hiz kontrol cihazinin elemanlari (sogutma blogu, gii¢ ve kontrol alt
tertibatlar), mekanik adaptérler 2 ve koruyucu donanimlarla sabitlenmistir.
Elemanlari destekleyen metal plaka =, ayakli veya duvara monte edilmis bir panoya
montaj i¢in dirseklerle & donatiimistir.

Plaka, her taraftan sizdirmazdir 4.

Plakanin arkasinda, sogutma blogunun altina iki fan monte edilmistir.

Elemanlarin (GV2 devre kesici, Vario yik ayirici, ilave plaka, v.b.) montaji igin ilave
montaj delikleri 7 bulunmaktadir.

Hiz kontrol cihazi setleri asagidakilerle birlikte saglanir:
m Montaja yardimci olan bir delme ve kesme sablonu
m Montaj talimatlar ve gtivenlik dnlemlerini iceren bir kullanim kilavuzu.

Opsiyon ve aksesuarlar

Altivar 31 hiz kontrol cihazi seti ile birlikte asagidaki opsiyon ve aksesuarlar
kullanilabilir:

m Frenleme direncleri

m Sok bobinleri

Hiz kontrol cihazi ile birlikte ¢esitli diyalog ve haberlesme opsiyonlar 9, 10, 11,
kullanilabilir, bkz. sayfa 8 ve 9.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Diyalog opsiyonlari

Altivar 31 hiz kontrol cihazlari, asagidaki opsiyonlarla haberlesir:
m Uzaga tasinabilir terminal

m PowerSuite yazilim kiti

m Ethernet/Modbus kdprisu

m Haberlesme ag gegitleri

Haberlesme fonksiyonu, hiz kontrol cihazinin konfigiirasyon, ayar, kontrol ve
sinyalleme fonksiyonlarina erisim olanag saglar.

Uzaga taginabilir terminal

Altivar 31, uzaktaki bir terminale baglanabilir.

Uzaga tasinabilir terminal, 6n panelinde IP 65 koruma bulunan bir panonun kapisina
monte edilebilir.

Terminal, ekran ve hiz kontrol cihazinin dahili tuglari ile ayni fonksiyonlara erisim
olanagi saglar (bkz. sayfa 45).

Asagidaki islemler i¢in kullanilabilir:

m hiz kontrol cihazinin uzaktan kontrol edilmesi, ayarlanmasi ve konfigire edilmesi
m uzaktan gorunir sinyalleme yapilmasi

m konfiglirasyonlarin kaydedilmesi ve yiiklenmesi (4 konfigirasyon dosyasi
kaydedilebilir)

Aciklama

Ekran

5 metreden gorilebilen dort adet 7 bélumlu gdsterge

Sayisal degerleri ve kodlari gdsterir

Bir deger kaydedildiginde ekran yanip séner

Ekran, hiz kontrol cihazindaki bir hatayi géstermek icin yanip séner.

oooao

Tuslarin kullanimi
O Ayarlar ve konfigiirasyonlar igin gezinme oklari ve ENT, ESC tuslari
o FWD/REV (lleri/Geri) tusu: motor déniis yonini tersine gevirir
O RUN (Calig) tusu: motor ¢alistirma komutu
O
h

STOP/RESET (Dur/Reset) tusu: motor durdurma komutu veya hiz kontrol cihazi
ata resetleme.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Haberlesme opsiyonlari

174 CEV 300 10

LA9 P307

PowerSuite yazilim kiti

PowerSuite gelismis diyalog ¢é6zimleri asagidaki avantajlari saglar:

m Mesajlar, diiz metin halinde ve birgok dilde g&sterilebilir

m Altivar' PC’ye baglamadan, tasarim ofisinde ¢alisma hazirligi yapilabilir

m Konfiglirasyon ve ayarlari bir diskete veya sabit diske kaydedilebilir ve hiz kontrol
cihazina ylklenebilir

m Ayarlarin bilgisayar ¢iktisi alinabilir

m Altivar 28 dosyalari okunabilir ve Altivar 31’e aktarilabilir.

Bkz. sayfa 28 ve 29.

Ethernet/Modbus kdprisii
Altivar 31, bir Ethernet / Modbus képrusu lzerinden Ethernet agina baglanabilir.
Ethernet haberlesmesi 6zellikle asagidaki uygulamalara yéneliktir:
m PLC’ler arasi koordinasyon
m Lokal veya merkezi denetim
m Uretim yénetim yazilimi ile haberlesme
m Uzak I/O ile haberlesme
m Endustriyel kontrol Uriinleriyle haberlesme.

Bkz. sayfa 26 ve 27.

Haberlesme ag gegitleri

Altivar 31, asagidaki ag gegitleri (izerinden diger haberlesme protokollerine
baglanabilir:

m Fipio/Modbus,

m DeviceNet/Modbus

m Profibus DP/Modbus

Bkz. sayfa 26 ve 27.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

(1) Onayli kablo uzunluklari igin sayfa 23'te verilen tabloya bakiniz.

Ortam

Standartlara uyum

Altivar 31, elektrikli endUstriyel kontrol cihazlari ile ilgili en kati uluslararasi standart ve
onerilere (IEC, EN) uygun olarak gelistirilmistir:
alcak gerilim EN 50178, EMC bagisiklik ve EMC emisyonlari.

EMC bagisikhgi

m |[EC/EN 61000-4-2 seviye 3

m |IEC/EN 61000-4-3 seviye 3

m |EC/EN 61000-4-4 seviye 4

m |EC/EN 61000-4-5 seviye 3 (gl¢ erisimi)
m |IEC/EN 61800-3, ortam 1 ve 2

Hiz kontrol cihazlari icin iletilen ve yayilan EMC emisyonlari

Tamami

m |EC/EN 61800-3, gevre: 2 (endUstriyel sebeke) ve 1 (evsel sebeke) sinirli dagitim

ATV 31H018M2...HU15M2,
ATV 31C018M2...CU15M2,
ATV 31HO37N4...HU40N4,
ATV 31C037N4...CU40N4

m EN 55011 sinif A grup 1, EN 61800-3 kategori C2
llave EMC filtresiyle
m EN 55022 sinif B grup 1, EN 61800-3 kategori C1

ATV 31HU22M2, ATV 31CU22M2,
ATV 31HU55N4...HD15N4.

m EN 55011 sinif A grup 2, EN 61800-3 kategori C3
llave EMC filtresiyle (1):

m EN 55022 sinif A grup 1, EN 61800-3 kategori C2
m EN 55022 sinif B grup 1, EN 61800-3 kategori C1

ATV 31HO18M3X...HD15M3X,
ATV 31H075S6X....HD15S6X

ilave EMC filtresiyle (1):
m EN 55011 sinif A grup 1, EN 61800-3 kategori C2
m EN 55022 sinif B grup 1, EN 61800-3 kategori C1

e etiketi

Hiz kontrol cihazlarinda, Avrupa algak gerilim (73/23/EEC ve 93/68/EEC) ve EMC (89/
336/EEC) yonergelerine uygun C€ etiketi bulunmaktadir.

Uriin sertifikasyonu

UL, CSA, NOM 117 ve C-Tick

Koruma sinifi ATV 31HeeeM2, ATV 31HeeeN4, m Ust kisimda IP 31 ve IP 41, baglanti terminallerinde IP 21
ATV 31HeeeM3X, ATV 31HeeeS6X m Kapagin st kisminda kapak plakasi olmaksizin IP 20
ATV 31CeeeM2, ATV 31CeeeN4 m P55

Kirlilik sinifi 2

iklim TC

Titresim direnci

LT ray segenegi olmayan hiz kontrol
cihazi

IEC/EN 60068-2-6’ya uygun olarak: 3-13 Hz arasi 1.5 mm (st deger-Ust deger, 13-150
Hz arasi 1 gn

Sok direnci IEC/EN 60068-2-27’ye uygun olarak 11 ms sureyle 15 gn
Bagil nem % IEC 60068-2-3’e uygun olarak, yogusma ve su damlamasi olmaksizin ve su damlasiz
5...95
Ortam sicakhig Depolama °C -25..+70
cihaz gevresinde Galisma
ATV 31Heee °C - hiz kontrol cihazi (izerinde koruyucu kapak varken, deger kaybi olmadan - 10...+50
- hiz kontrol cihazi Gizerinde koruyucu kapak yokken, deger kaybi ile -10...+60 (bkz.
sayfa 38, deger kaybi egrileri)
ATV 31Ceee, °C - de@er kaybi olmadan -10...+40
ATV 31Kee®
Maksimum calisma yiksekligi m deger kaybi olmadan 1000 (bunun tzerindeki her 100m igin akim degerini %1

disirin)

Galigma konumu

Normal dikey montaj konumuna gére maksimum kalici agi LTW‘Q
A\l
Hiz kontrol cihazi karakteristikleri
Cikig frekans araligi Hz 0...500
Anahtarlama frekansi kHz 2...16 ¢alisma sirasinda ayarlanabilir
Hiz araligi 1...50

Gegici agin moment

motor nominal momentinin %170,200°0 (tipik deger)

Frenleme momenti

Fren direngli

sirekli olarak motor nominal momentinin %100’0 ve 60s siireyle %150’ye kadar

Fren direngsiz

Asagidaki degerlere gére nominal motor momenti degeri (tipik deger):
> ATV 31eU15ee icin %30

< ATV 31eU15ee icin %50

< ATV 31e075ee icin %100

< ATV 31e018M2 igin %150

Maksimum gegici akim

60 saniye igin hiz kontrol cihazi nominal akiminin %150’si (tipik deger)

Gerilim / frekans orani

PWM (darbe genislik modulasyonu) tipi motor kontrol sinyalli, sensérsiiz aki vektor
kontrolu.

Sabit moment gerektiren bircok uygulama icin fabrikada ayarlanmistir.

Mevcut opsiyonlar: pompa ve fanlara 6zgu oranlar, 6zel motorlar icin enerji tasarrufu
veya sabit moment U/f.

Frekans gevrim kazanimi

Yiksek direncli moment veya yiksek ataletli makinalar veya hizli caligma gevrimli
makinalar igin opsiyonlar mevcuttur.

Kayma kompanzasyonu

Yike bagli olmaksizin otomatik. Bastirilabilir veya ayarlanabilir.

10
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

Elektriksel 6zellikler

Gg kaynagi Gerilim v ATV 31eeeeM2e icin 200 - %15... 240 + %10, monofaze
ATV 31eeeeM3X icin 200 - %15...240 + %10, trifaze
ATV 31eeeeN4e icin 380 - %15...500 + %10 trifaze
ATV 31e000S6X icin 525 - %15...600 + %10, trifaze
Frekans Hz 50 - %5...60 + %5
Olasi kisa devre akimi ICC Hiz kontrol cihazlar
ATV 31eeeeM2 A monofaze glg kaynagi igin < 1000 (baglanti noktasinda ICC)
ATV 31H018M3X...HU40M3X, A trifaze gli¢ kaynagi igin < 5000 (baglanti noktasinda ICC)
ATV 31e037N4...eU40N4,

ATV 31H075S6X...HU40S6X

ATV 31HU55M3X...HD15M3X, ' A trifaze gli¢ kaynagi igin < 22000 (baglanti noktasinda ICC)
ATV 31HU55N4...HD15N4,

ATV 31KU55N4...KD15N4,

ATV 31HU55S6X...HD15S6X

Cikig gerilimi Sebeke gerilimine esit maksimum trifaze gerilim
Gig kaynagi klemensleri, motor, Hiz kontrol cihazlar
fren modiilii ve DC barasinin ATV 31H018M2...H075M2, 2.5 mm? (AWG 14)
maksimum baglanti kapasitesi ATV 31H018M3X...HU15M3X 0.8 Nm
ve sikma momenti ATV 31HUT1M2... HU22M2, 6 mm2 (AWG 10)
ATV 31HU22M3X...HU40M3X, 1.2Nm
ATV 31H037N4...HU40N4,
ATV 31H075S6X...HU40S6X
ATV 31HU55M3X, HU75M3X, 16 mm2 (AWG 6)
ATV 31HU55N4, HU75N4, 2.2Nm
ATV 31HU55S6X, HU7556X
ATV 31HD11M3X, HD15M3X, 25 mm?2 (AWG 3)
ATV 31HD11N4, HD15N4, 4 Nm

ATV 31HD11S6X, HD15S6X

Elektriksel yalitim

G¢ ve kumanda arasinda elekiriksel yalitim (girisler, ¢ikislar, gli¢ kaynaklar)

Mevcut dahili gii¢ kaynaklar

Kisa devre ve agir yik korumasi:

- referans potansiyometresi (2.2 - 10 kQ) icin bir adet + 10 V (0/+%8) glic kaynag,
maksimum akim 10 mA

- Lojik girigler igin bir adet +24 V (min. 19 V, maks. 30 V7 gii¢ kaynagi, maksimum
akim 100 mA

Konfigire edilebilen analog
girigler

3 konfigire edilebilen analog giris Al1, Al2, Al3.

m Al1: analog gerilim girigi 0...+10 V, empedans 30 kQ (maksimum guvenli gerilim
30V)

m Al2: analog gerilim girisi £ 10 V, empedans 30 kQ (maksimum giivenli gerilim 30 V)

m AlI3: analog akim girisi X-Y mA, X ve Y 0-20 mA degerleri arasinda programlanir,
empedans 250 Q

AIP: sadece ATV31eeeA icin potansiyometre referansi

Maks. érnekleme siresi: 8 ms

10-bit ¢dzlnurlik

Hassasiyet + %4.3

Dogrusallik maksimum degerin + %0.2’si

Kullanim:

- ekranli kabloyla maksimum 100 m

- ekransiz kabloyla maksimum 25 m

Gerilim, akim ve lojik ¢ikig igin
konfigiire edilebilen analog ¢ikis

Gerilim, akim igin konfiglire edilebilen 1 analog ¢ikis
m AOC: 0-20 mA arasi analog akim ¢ikisi, maksimum yilk empedansi 800
m AOV: analog gerilim ¢ikisi 0...+10 V, minimum yiik empedansi 470
8-bit ¢ozunlrlik
Hassasiyet + %1
Dogrusallik + %0.2
Sadece AOC analog ¢ikis bir lojik ¢ikis olarak konfiglre edilebilir.
m AOC: lojik ¢ikig olarak calisma 24 V 20 mA maks.
Maks. érnekleme siresi: 8ms

Konfigiire edebilen rdle ¢ikiglar R1A, R1B, R1C

Ortak uglu 1 lojik ¢ikisi, bir "N/K" kontak ve bir N"/A kontak.
Minimum anahtarlama kapasitesi: =— 5 V i¢in 10 mA.
Maksimum anahtarlama kapasitesi:
m direncli yiikte (cos ¢ =1 ve L/R =0 ms): ~ 250 V veya =30 Vigin 5 A
m enduktif yikte (cos ¢ =0.4ve L/IR =7 ms): ~ 250 Vveya-=30Vigin2 A
Maks. érnekleme siresi: 8 ms
Anahtarlama: 100,000 ¢alisma

R2A, R2B

1 lojik réle ¢ikisl, bir "N/K" kontak, kontak hata tzerine agilr.
Minimum anahtarlama kapasitesi: -— 5 V i¢in 10 mA.
Maksimum anahtarlama kapasitesi:
m direncli ylkte (cos ¢ =1 ve L/R =0 ms): ~~ 250 V veya =— 30 Vi¢cin 5 A
m enduktif ylkte (cos ¢ = 0.4 ve L/R =7 ms): ~ 250 V veya —— 30 Vicin 2 A
Maks. érnekleme siiresi: 8 ms
Anahtarlama: 100.000 ¢alisma




efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

Elekiriksel 6zellikler (devami)
Lojik girigler LI

6 programlanabilir lojik giris

Empedans 3.5 kQ

+ 24 V dahili veya 24 V harici gli¢ kaynagi (min. 19 V, maks. 30 V)

Maks. akim: 100 mA

Maks. 6rnekleme siiresi: 4 ms

Coklu atama yaparak bir giriste birden fazla fonksiyon konfigiire edilebilir (6rnek0 LI1,
ileri ve 6nceden ayarli hiz 2 igin; LI3, geri ve 6nceden ayarli hiz 3 igin atanmistir)

Pozitif lojik

< 5V veya lojik giris bagl degilse durum 0, > 11 V ise durum 1

Negatif lojik

> 19 V veya lojik giris bagli degilse durum 0, < 13 V ise durum 1

CLI konumu

PLC ¢ikigina baglanti (bkz. sayfa 36, sema)

Maksimum I/O baglanti kapasitesi ve sikma momenti

2.5 mm? (AWG 14)
0.6 Nm

Hizlanma ve yavaglama rampalari

Rampa profilleri:

m dogrusal, 0.1 - 999.9 sn arasi ayri olarak ayarlanibilir

m S, U veya kisisel

Frenleme kapasitesi asildiginda yavaslama rampasi otomatik adapte olur, bu
uyarlama engellenebilir (fren direnci kullanimi)

Frenleme

d.c. enjeksiyon yoluyla:

programlanabilir lojik giris tizerinde bir sinyal yoluyla

tahmini gikig frekansi <0.5 Hz degerinin altina diistiglinde otomatik olarak, siire 0-30
sn arasi veya sUrekli olarak, akim 0-1,2 In aras ayarlanabilir.

Hiz kontrol cihazinin ana koruma ve giivenlik &zellikleri

Asiri isinmaya karsi termik koruma

Motor fazlari arasinda kisa devre korumasi

Girig faz kesilmelerine karsi koruma

Motor faz kesilmelerine karsi koruma

Cikig fazlar ve toprak arasinda asir akim korumasi

Gig¢ beslemesi diistik gerilim ve asiri gerilim giivenlik devreleri

m Gig beslemesi faz kaybi giivenlik fonksiyonu, 3 fazli gli¢ kaynagi igin

motor korumasi
(bkz. sayfa 48)

Termik koruma, |2t degerinin strekli hesaplanmasi yoluyal, hiz kontrol cihazinda dahili
olarak bulunur.

Dielektrik dayanim Toprak ve gl¢ terminalleri

arasinda

ATV 31eee0M2 ve M3X igin -—— 2040 V, ATV 31eee@eN4 icin — 2410V,
ATV 31e00eS6X icin — 2550 V

Kontrol ve gli¢ terminalleri
arasinda

ATV 31eeeeM2 ve M3X icin ~. 2880 V, ~. ATV 31eeeeN4 icin 3400 V
ATV 31ee0eS6X icin ~. 3600 V

Topra@a kars! yalitim direnci

> 500 MQ (elektriksel yalitim) 1 dakika igin — 500 V

Sinyalleme On tarafta 1 kirmizi LED: Hiz kontrol cihazinda gerilim varken LED yanar
Dért adet 7 bélimli gésterge birimiyle kodlanan ekranda CANopen bus durumu (RUN
ve ERR) gésterilir.
Frekans ¢6zunurligu Gosterge birimleri Hz 0.1
Analog girigler Hz 0.1 - 100 Hz (hesaplama (ylksek hiz - disik hiz) / 1024)
Referans degisikligi icin zaman sabiti ms 5
Haberlesme Modbus ve CANopen, hiz kontrol cihazinda dahili olarak bulunur ve bir RJ45
konnektor tzerinden erisilir.
Modbus RS 485 coklu baglama seri hat
m Modbus, RTU modunda
m Desteklenen servisler: ondalik fonksiyon kodlari 03, 06, 16, 23 ve 43
m Yayin
m Adres sayisi: hiz kontrol cihazi adresleri, dahili terminal Uzerinden 1 - 247 arasi
konfigtre edilebilir
m Baglanan maksimum Altivar hiz kontrol cihazi sayisi: 31 (iki adet 4702 ana gekme
direng)
m Aktarim hizi: 4800, 9600 veya 19200 bps
Asagidakilerin baglantisi i¢in kullanihr:
m uzaga tasinabilir terminal (opsiyon)
m PowerSuite yazilimi
m bir PLC
m Dbir mikroiglemci karti
m bir PC
CANopen ATV31 hiz kontrol cihazini CANopen haberlesme yoluna baglamak i¢in VW3
CANTAP2 adaptéri kullanin.
m Desteklenen servisler:
o Islenen Veri Nesnesinin értiilii aktarimi
- DSP 402 hiz moduna bagli olarak 2 PDO
- 2 konfigure edilebilir PDO (veri ve aktarim tipi)
- PDO’lar bagimli ugbirimler arasinda aktarilabilir
o lslenen Veri nesnesinin agik aktarimi
- 1 alici SDO ve 1 verici SDO
0 On ylkleme mesajlari, acil durum mesajlari, digim koruma ve Uretici ve tiiketici
darbeleri, sync ve NMT
m Adres sayisi: hiz kontrol cihazi adresleri, dahili terminal Gzerinden 1 - 127 arasi
konfiglre edilebilir
m Baglanan maksimum Altivar hiz kontrol cihazi sayisi: 127
m Aktarim hizi: 10, 20, 50, 125, 250, 500 kbps veya 1 Mbps
12 L Torecorie |
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

Tn
2,25
2 45 -
1 1
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\\
1 £
0,95 N AN
2 AN AN
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< ~
1 A N
0,50 RS
025 -
0
0 25/30 50/60 75/90  100/120 Hz
Kendinden sogutmali motor: stirekli kullanigh
moment (1)
Cebri sogutmali motor: strekli kullanigh moment
Gegici asirn moment 1.7 -2 Tn
Sabit giicte asiri hizda moment (2)
N
t
tl t2
1
KM1 0 t

Moment dzellikleri (tipik egrileri)
Asagidaki egriler, cebri sogutmali ve kendinden sogutmali motorlar igin mevcut olan
stirekli moment ve gegici asirt momenti tanimlamaktadir. Aralarindaki tek fark,
motorun nominal hizin yarisindan dislk bir hizda yliksek bir strekli moment
saglayabilme kabiliyetidir.

Ozel kullanimlar

Hiz kontrol cihazindan farkl bir gli¢c degerine sahip bir motorla kullanim

Cihaz, tasarlanmis oldugu gui¢ degerinden dusuk bir giic degerine sahip tim
motorlari besleyebilir.

Hiz kontrol cihazindan ¢ok az yiiksek motor gli¢ degerleri igin, alinan akimin hiz
kontrol cihazinin siirekli ¢ikis akimini gegmedigini kontrol edin.

Dusik gugli bir motor lizerinde veya motorsuz gergeklestirilen test

Hiz kontrol cihazi, bir test veya bakim ortaminda hiz kontrol cihazi ile ayni gli¢
degerine sahip bir motor kullaniimadan kontrol edilebilir (6zellilkle daha yuksek glglu
hiz kontrol cihazlar igin kullanighdir). Bu kullanim tipi icin motor faz kaybi algilama
6zelligi devre disi birakilmalidir.

Motorlarin paralel baglanmasi

Hiz kontrol cihazinin degeri, hiz kontrol cihazina baglanacak motorlarin akimlari
toplamindan ylksek veya esit olmalidir.

Bu durumda her bir motor akimi igin, tasarlanmis problar veya LR2 bimetal termik
asiri yuk réleleri kullanarak harici termik koruma saglanmalidir.

Paralel bagh motorlarin sayisi 3 veya daha fazla ise, hiz kontrol cihazi ve motorlar
arasina trifaze sok bobini monte edilmesi dnerilir.

Motorun hiz kontrol cihazi ¢ikisinda anahtarlanmasi

Hiz kontrol cihazi kilitli veya kilit agik konumda anahtarlanabilir. Hiz kontrol cihazinin
doner yikte (hiz kontrol cihazi kilitli iken) anahtarlanmasi durumunda, motor kontrol
edilir ve hizlanma rampasini takip ederek referans hiza ulasana kadar hizlanir.

Bu kullanim tipi i¢in déner yUkliu otomatik yakalama konfiglre edilmeli ve yUk tarafi
kontaktérl yéneten fonksiyon etkinlegtiriimelidir.

Ornek: yiik tarafi kontaktoriin kesilmesi

KM1
#— Altivar 31 M

t1: rampasiz yavaslama (serbest durus)

t2: rampali hizlanma

Tipik uygulamalar: hiz kontrol cihazi gikislarinda givenlik devresinin kesilmesi,
"bypass" fonksiyonu, paralel bagh motorlarin anahtarlanmasi.

(1)= 250 W glic degerleri icin, motor deger kaybi daha diisiik éneme sahiptir (¢ok diisiik
frekanslarda %50 yerine %20).

(2) Motorun nominal frekansis ve maksimum ¢ikis frekansi, 40 - 500 Hz arasi ayarlanabilir.
Not: Segilen motor mekanik agsiri hiz 6zelliklerini motor direticisi ile kontrol ediniz.

|_';'_| Tulsrmecmrizua 13



efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin
hiz kontrol cihazlar

Altivar 31

Sogutuculu hiz kontrol cihazlar (frekans araligi 0.5 - 500 Hz)

Motor Besleme kaynag: Altivar 31
Plakada Hat akimi (2) Goérlinen Maksimum  Nominal 60 sn. Nominal Referanslar (5) Agirlik
belirtilen giig gl¢ muhtemel akim slreyle yukte
(1) “Ut'de U2de hat Isc (4) "4kHz  maksimum harcanan
3) gegiciakim glg¢
kW HP A A kVA kA A A W kg
Monofaze besleme gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz, dahili EMC filtreli
[ 0.18 0.25 30 25 0.6 1 1.5 2.3 24 ATV 31H018M2 (6) 1.500
§ 0.37 0.5 53 44 1 1 3.3 5 41 ATV 31HO37M2 (6 ) 1.500
N 0.55 0.75 68 58 1.4 1 3.7 5.6 46 ATV 31H055M2 (6) 1.500
0.75 1 89 75 1.8 1 4.8 7.2 60 ATV 31H075M2 (6) 1.500
1.1 1.5 121 10.2 2.4 1 6.9 10.4 74 ATV 31HU11M2 (6) 1.800
1.5 2 158 133 3.2 1 8 12 90 ATV 31HU15M2 (6) 1.800
ATV STHOSTM2 2.2 3 219 184 4.4 1 11 16.5 123 ATV 31HU22M2 (6) 3.100
Trifaze besleme gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz, EMC filtresiz (7)
0.18 0.25 2.1 1.9 0.7 5 1.5 2.3 23 ATV 31H018M3X (6) 1.300
0.37 0.5 38 33 1.3 5 3.3 5 38 ATV 31H037M3X (6) 1.300
2 0.55 0.75 49 42 1.7 5 3.7 5.6 43 ATV 31HO55M3X (6) 1.300
8 0.75 1 64 56 22 5 4.8 7.2 55 ATV 31H075M3X (6) 1.300
[:i 11 1.5 85 74 3 5 6.9 10.4 71 ATV 31HU11M3X (6) 1.700
1.5 2 111 9.6 3.8 5 8 12 86 ATV 31HU15M3X (6) 1.700
- 22 3 149 13 5.2 5 11 16.5 114 ATV 31HU22M3X (6) 1.700
ATV 31HU40M3X 3 - 19.1 16.6 6.6 5 13.7 20.6 146 ATV 31HU30M3X (6) 2.900
4 5 242 211 8.4 5 17.5 26.3 180 ATV 31HU40M3X (6) 2.900
5.5 7.5 36.8 32 12.8 22 275 413 292 ATV 31HU55M3X (6) 6.400
7.5 10 46.8 40.9 16.2 22 33 495 388 ATV 31HU75M3X (6) 6.400
11 15 63.5 55.6 22 22 54 81 477 ATV 31HD11M3X (6) 10.500
15 20 821 719 28.5 22 66 99 628 ATV 31HD15M3X (6) 10.500
Trifaze besleme gerilimi: 380...500 V 50/60 Hz, dahili EMC filtreli
g 0.37 0.5 2.2 1.7 1.5 5 1.5 2.3 32 ATV 31H037N4 (6) 1.800
3 0.55 0.75 28 22 1.8 5 1.9 2.9 37 ATV 31HO55N4 (6) 1.800
ﬁ 0.75 1 36 27 24 5 2.3 35 41 ATV 31HO075N4 (6) 1.800
1.1 1.5 49 37 3.2 5 3 45 48 ATV 31HU11N4 (6) 1.800
1.5 2 64 48 4.2 5 4.1 6.2 61 ATV 31HU15N4 (6) 1.800
22 3 89 67 5.9 5 55 8.3 79 ATV 31HU22N4 (6) 3.100
ATV 31HU75N4 3 - 10.9 83 71 5 741 10.7 125 ATV 31HU30N4 (6) 3.100
4 5 139 10.6 9.2 5 9.5 14.3 150 ATV 31HU40N4 (6) 3.100
5.5 7.5 219 165 15 22 14.3 215 232 ATV 31HU55N4 (6) 6.500
7.5 10 277 21 18 22 17 255 269 ATV 31HU75N4 (6) 6.500
11 15 372 284 25 22 27.7 41.6 397 ATV 31HD11N4 (6) 11.000
15 20 48.2 36.8 32 22 33 49.5 492 ATV 31HD15N4 (6) 11.000
8 Trifaze besleme gerilimi: 525...600 V 50/60 Hz, EMC filtresiz (7)
0.75 1 8 2.4 25 5 1.7 2.6 36 ATV 31H075S6X 1.700
é 1.5 2 8 4.2 4.4 5 2.7 4.1 48 ATV 31HU15S6X 1.700
2.2 3 64 56 5.8 5 3.9 5.9 62 ATV 31HU22S6X 2.900
4 5 10.7 93 9.7 5 6.1 9.2 94 ATV 31HU40S6X 2.900
5.5 7.5 16.2 1441 15 22 9 13.5 133 ATV 31HU55S6X 6.200
7.5 10 213 185 19 22 11 16.5 165 ATV 31HU75S6X 6.200
11 15 278 244 25 22 17 255 257 ATV 31HD11S6X 10.000
e ——— 15 20 36.4 31.8 33 22 22 33 335 ATV 31HD156S6X 10.000
ATV 3THD15N4A (1) Bu gli¢ degerleri, stirekli ¢alismada 4 kHz maksimum anahtarlama frekansi igin verilmistir. Anahtarlama frekansi 2-16 kHz arasi
ayarlanabilir. 4 kHz'in lzerinde hiz kontorl cihazi nominal akiminin degerini disdrin. Motor nominal akimi bu degeri
asmamalidir. Bkz. sayfa 38, deger kaybi egrisi.
(2) 4 kutuplu bir motor ve 4 kHz maksimum anahtarlama frekansi igin tipik deger, maks. muhtemel hat akimi igin ilave sok bobini
oktur.
(3) }I(Iominal besleme gerilimleri, min. U1, maks. U2 (200-240 V; 525-600 V).
(4) Hat Isc degeri, tablodaki degerlerden yiiksekse, sok bobinleri ekleyin (bkz. sayfa 21).
(5) Bobin sarim uygulamalari igin bir hiz kontrol cihazi siparis ederken referansin sonuna bir T ekleyin.
(6) Hiz kontrol cihazi, potansiyometre ile birlikte komple siparis edilebilir. Bu durumda, ihtiyaciniz olan hiz kontrol cihazi referansinin
sonuna A harfi ekleyin (érnek: ATV 31H018M2A).
(7) Opsiyonel EMC filtresi, bkz. sayfa 22 ve 23.
14
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31

Kutulu hiz kontrol cihazlan

ATV 31C/Heeee

Kisisellestirilebilir, kutulu hiz kontrol cihazlari (frekans araligi 0.5 - 500 Hz)

@

Motor Besleme Altivar 31
kaynagi

Plakada belirtilen  Hat akimi (2) Gorinen Maks. Nominal Max. 60 sn Nominal Referanslar (4) Agirlik

gl (1) fo[119] muhtemel akim slrreyle ylkte
hat Isc. (3) maksimum harcanan
Ut'de U2de 4kHz  gegiciakim gig

kW HP A A KVA kA A A w kg

Monofaze besleme gerilimi: 200...240 V (5) 50/60 Hz, dahili EMC filtreli
0.18 0.25 3 2.5 0.6 1 15 23 24 ATV 31C018M2 6.300
0.37 0.5 53 4.4 1 1 3.3 5 41 ATV 31C037M2 6.300
0.55 0.75 6.8 58 1.4 1 3.7 5.6 46 ATV 31C055M2 6.300
0.75 1 8.9 7.5 1.8 1 4.8 7.2 60 ATV 31C075M2 6.300
1.1 1.5 121 10.2 2.4 1 6.9 104 74 ATV 31CU11M2 8.800
15 2 15.8 13.3 3.2 1 8 12 90 ATV 31CU15M2 8.800
2.2 3 21.9 18.4 4.4 1 11 16.5 123 ATV 31CU22M2 10.700
Trifaze besleme gerilimi: 380...500 V (5) 50/60 Hz, dahili EMC filtreli
0.37 0.5 2.2 1.7 15 5 15 23 32 ATV 31C037N4 8.800
0.55 0.75 2.8 2.2 1.8 5 1.9 2.9 37 ATV 31C055N4 8.800
0.75 1 3.6 2.7 2.4 5 2.3 35 41 ATV 31C075N4 8.800
1.1 1.5 4.9 3.7 3.2 5 3 4.5 48 ATV 31CU11N4 8.800
15 2 6.4 4.8 4.2 5 41 6.2 61 ATV 31CU15N4 8.800
2.2 3 8.9 6.7 5.9 5 5.5 8.3 79 ATV 31CU22N4 10.700
3 - 109 83 71 5 71 10.7 125 ATV 31CU30N4 10.700
4 5 13.9 10.6 9.2 5 9.5 14.3 150 ATV 31CU40N4 10.700

Hazir montajli kutulu hiz kontrol cihazlari (frekans araligi 0.5 - 500 Hz)
Latfen Bélge Mudurluklerimize basvurunuz.

(1) Bu gli¢ degerleri,siirekli calismada 4 kHz maksimum anahtarlama frekansi igin verilmistir. Anahtarlama frekansi 2-16 kHz arasi
ayarlanabilir. 4 kHz'in tizerinde hiz kontorl cihazi nominal akiminin degerini disdrin. Motor nominal akimi bu degeri asmamalidir.
Bkz. sayfa 38, deger kaybi egrisi.

(2) 4 kutuplu bir motor ve 4 kHz maksimum anahtarlama frekansi i¢in tipik deger, maks. muhtemel hat akimi igin ilave sok bobini

yoktur.

(3) Hat Isc degeri, tablodaki degerlerden yliksekse, sok bobinleri ekleyin (bkz. sayfa 21).

(4) Bobin sarim uygulamalari igin hiz kontrol cihazi siparis ederken referansin sonuna bir T ekleyin.

(5) Nominal besleme gerilimleri, min. U1, maks. U2 (200-240 V; 380-500 V).
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin
hiz kontrol cihazlar

Altivar 31

Hiz kontrol cihazi seti

ATV 31Keooee®

Hiz kontrol cihazi seti (frekans aralig 0.5 - 500 Hz)

Motor Besleme Altivar 31
kaynagi

Plakada belirtilen  Hat akimi (2) Gorinen MMaks. Nominal 60 sn Nominal Referanslar (4) Agirlik

gii¢ (1) fo[179] muhtemel akim streyle yikte
hat Isc. (3) maksimum harcanan
gegici akim gi¢
Ut'de U2'de 4 kHz

kW HP A A KVA kA A A w kg

Monofaze besleme gerilimi: 200...240 V (5) 50/60 Hz, dahili filtreli
0.18 0.25 3 25 0.6 1 1.5 2.3 24 ATV 31K018M2 6.300
0.37 0.5 5.3 4.4 1 1 3.3 5 41 ATV 31K037M2 6.300
0.55 0.75 6.8 5.8 1.4 1 3.7 5.6 46 ATV 31K055M2 6.300
0.75 1 8.9 7.5 1.8 1 4.8 7.2 60 ATV 31K075M2 6.300
1.1 1.5 1241 10.2 2.4 1 6.9 10.4 74 ATV 31KU11M2 8.800
1.5 2 158  13.3 3.2 1 8 12 90 ATV 31KU15M2 8.800
2.2 3 21.9 18.4 4.4 1 11 16.5 123 ATV 31KU22M2 10.700
Trifaze besleme gerilimi: 380...500 V (5) 50/60 Hz, dahili filtreli
0.37 0.5 22 1.7 1.5 5 1.5 2.3 32 ATV 31K037N4 8.800
0.55 0.75 2.8 2.2 1.8 5 1.9 2.9 37 ATV 31K055N4 8.800
0.75 1 3.6 2.7 2.4 5 2.3 3.5 41 ATV 31K075N4 8.800
1.1 1.5 4.9 3.7 3.2 5 3 4.5 48 ATV 31KU11N4 8.800
1.5 2 6.4 4.8 4.2 5 4.1 6.2 61 ATV 31KU15N4 8.800
2.2 3 8.9 6.7 5.9 5 5.5 8.3 79 ATV 31KU22N4 10.700
3 - 109 83 71 5 71 10.7 125 ATV 31KU30N4 10.700
4 5 13.9 10.6 9.2 5 9.5 14.3 150 ATV 31KU40N4 10.700
55 7.5 219 165 15 22 14.3 21.5 232 ATV 31KU55N4 16.500
7.5 10 277 21 18 22 17 255 269 ATV 31KU75N4 16.500
11 15 372 284 25 22 27.7 41.6 397 ATV 31KD11N4 23.000
15 20 48.2 36.8 32 22 33 49.5 492 ATV 31KD15N4 23.000

(1) Bu gli¢ degerleri, stirekli ¢alismada 4 kHz maksimum anahtarlama frekansi igin verilmistir. Anahtarlama frekansi 2-16 kHz arasi
ayarlanabilir. 4 kHz'in lizerinde hiz kontrol cihazi nominal akiminin degerini disdrin. Motor nominal akimi bu degeri asmamalidir:
bkz. sayfa 38, deger kaybi egrisi.

(2) 4 kutuplu bir motor ve 4 kHz maksimum anahtarlama frekansi igin tipik deger, maks. muhtemel hat akimi igin ilave sok bobini

yoktur.

(3) Hat Isc degeri, tablodaki degerlerden yiiksekse, sok bobinleri ekleyin (bkz. sayfa 21).

(4) Bobin sarim uygulamalari igin bir hiz kontrol cihazi siparis ederken referansin sonuna bir T ekleyin.
(5) Nominal besleme gerilimleri, min. U1, maks. U2 (200-240 V; 380-500 V).
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Aksesuarlar

5 rayina montaj plaklan

Agiklama Hiz kontrol cihazlar Referans Agirhik
kg
5 rayina montaj ATV 31HO18M2,ATV 31H037M2, VW3 A11851 0.200
plakalari, ATV31H055M2, ATV 31H075M2,
genislik 35 mm ATV 31H018M3X, ATV 31HO37M3X,
ATV HO55M3X, ATV 31H075M3X
ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2, VW3 A31852 0.220

ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X,
ATV 31HU22M3X, ATV 31H037N4,
ATV 31H055N4, ATV 31H075N4,
ATV 31HU11N4, ATV 31HU15N4,
ATV 31H075S6X, ATV 31HU15S6X

UL tip 1 uyum seti (7)

Aciklama Hiz kontrol cihazlari Referans Agirhk
kg
Mekanik cihaz, ATV 31H018M2,ATV 31H037M2, VW3 A31812 0.400
Altivar 31’in alt kismina ATV 31H055M2, ATV 31H075M2
sabitlenir
ATV 31H018M3X, ATV 31HO37M3X, VW3 A31811 0.400
ATV HO55M3X, ATV 31H075M3X
ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X VW3 A31813 0.400
ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2, VW3 A31814 0.500

ATV 31HU22M3X, ATV 31HO37N4,
ATV 31HO55N4, ATV 31H075N4,
ATV 31HU11N4, ATV 31HU15N4,
ATV 31H075S6X, ATV 31HU15S6X
ATV 31HU22M2, ATV 31HU30M3X, VW3 A31815 0.500
ATV 31HU40M3X, ATV 31HU22N4,
ATV 31HU30N4, ATV 31HU40N4,
ATV 31HU22S6X, ATV 31HU40S6X
ATV 31HU55M3X, ATV 31HU75M3X, VW3 A31816 0.900
ATV 31HU55N4, ATV 31HU75N4,
ATV 31HU55S6X, ATV 31HU75S6X
ATV 31HD11M3X, ATV 31HD15M3X, VW3 A31817 1.200
ATV 31HD11N4, ATV 31HD15N4,
ATV 31HD11S6X, ATV 31HD15S6X
(1) Bu cihaz, kablolarin kablo kanallari veya kablo kutulari kullanarak hiz kontrol cihazina
dogrudan baglanabilmesini saglar.

Altivar 28 degistirme seti

Aciklama Hiz kontrol cihazlan Referans Agirhk
kg
Mekanik adaptorler, ATV 31H018M2,ATV 31H037M2, VW3 A31821 -
ATV37’in, ayni gii¢ ATV 31H055M2, ATV 31H075M2

degerine sahip ATV28 ATV 31H018M3X, ATV 31H037M3X,
yerine kullanilabilmesini ATV HO55M3X, ATV 31H075M3X
saglar (ayni montaj

delikleri kullanilir)

ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2, VW3 A31822 -
ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X,

ATV 31HU22M3X,

ATV 31H075S6X, ATV 31HU15S6X

ATV 31HU55N4, ATV 31HU75N4, VW3 A31823 -
ATV 31HU55M3X, ATV 31HU75M3X,

ATV 31HU55S6X, ATV 31HU75S6X

Uzaga taginabilir terminal

Aciklama Referans Agirhk
kg

Tum gli¢ deg@erlerindeki ATV31 hiz kontrol cihazlari igin, tertibbat VW3 A31101
asagidaki pargalardan olusur:

- terminal, 2 konnektérll kablo

- pano kapisina IP65 koruma sinifiyla montaj i¢in conta ve vidalar

Belgeler

Aciklama Referans Agirlik
kg

- Basitlestirilmis ATV31 kullanim kilavuzu Hiz kontrol cihaziyla — -

ve asagidakileri iceren CD-ROM: birlikte verilir

- hiz kontrol cihazlari i¢in Kullanim

Kilavuzu

- Modbus ve CANopen igin Kullanim

Kilavuzu

Uluslararasi Teknik Kilavuz (ITM) CD-ROM DCI CD39811 0.150
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Opsiyonlar: fren direngleri

Giris

Ozellikler

Direng, Altivar 31 hiz kontrol cihazlarinin durmak tzere fren yapilirken veya frenlemis
bir galisma sirasinda, frenleme enerjisini harcayarak calismasini saglar.
iki tip direng bulunur:

- korumali (IP 30 muhafaza) model, EMC mevzuatina uygun olarak tasarlanmistir
ve sicaklik kontrollii anahtar veya termik réle ile korunur.

- korumasiz (IP 00) model sadece duslk gii¢ degerleri icin kullanilir.
Yiksek ataletli makina uygulamalari, ylk tahriki ve hizli gevrimli makineler igin
tasarlanmiglardir.

Referanslar VW3 A58702... VW3 A58732... VW3 A58736 ve VW3 A66704
VW3 A58704 VW3 A58735 VW3 A58737
Ortam hava sicakhdi °C 40
Koruma sinifi IP 00 IP 30 IP 23
Direng korumasi Korumasiz Sicaklik kontrollli anahtar ile (1) Termik réle ile (2)
Sicaklik kontrollii anahtar Acma sicaklig ‘C - 130 + %5 260 + %14 -
Maks. gerilim - maks. akim — ~110V-03A ~220V-6A -
Min. gerilim - min. akim = —24V-0.01A =
Maksimum kontak direnci meQ = 150 50 =

Direnglerin yik faktori

Birgok yaygin uygulamaya karsilik gelen bir frenleme yik faktéru icin muhafaza iginde
40°C’de direng tarafindan harcanabilecek ortalama gli¢ degeri belirlenmistir:

- 40 saniyede bir 0.6 Tn moment ile 2 saniye frenleme

- 40 saniyede bir 1.5 Tn moment ile 0.8 saniye frenleme

Hiz kontrol cihazlarinin yiik faktori

Harici direnglerde frenleme igin kullanilan hiz kontrol cihazi dahili devreleri, asagidaki
cevrimler igin boyutlandinimistir: Bu deg@erler asilirsa, hiz kontrol cihazi kilitlenir ve bir
hata gésterir.

- 140 saniyelik her gevrim i¢in 60 saniye sireyle 1.5 TN

- Surekli TN

(1) Bu kontak sirali baglanmalidir (sinyalleme veya hat kontaktériiniin kontrol edilmesi icin kullanilir).

(2) Ayrica siparis edilecektir, 8 A akim degeri.
Yik faktdri ve nominal giiciin belirlenmesi
Hiz

: N/

T
T
Yuk faktord:

t: sn cinsi frenleme suresi
T: sn cinsi gevrim slresi

Grafik 1
Bir yuk faktorl igin frenleme momentinin fonksiyonu
olan ortalama gliciin grafigi

Birgok yaygin uygulamaya karsilik gelen bir frenleme y(k faktéru icin muhafaza
icinde 40°C’de direnc tarafindan harcanabilecek ortalama gii¢ degeri belirlenmistir.
Bu yiik faktéru yukarida tanimlanmistir.

Ozel bir uygulama (érnegin tasima) igin, nominal direng giici, yeni yiik faktérii
dikkate alinarak tekrar tanimlanmalidir.

Grafik 2
Sirenin fonksiyonu olarak izin verilen direng asiri yuki (karakteristik egri).

K1
K2
1 20
60%] 18 \
- 40%- 16 =
> AN
///// 20% 14 AN
0,1 ] N
10%-] 12 N
0,06
=% 10 y
A 8
1 2% 7
L~ 6
0,01 —
4 SwEgl
2 H T
0 t(s)
1 10 100 1000
0,001
ol 05 0.6 1 1,5 Tb/Tn
Ornek:

Motor giici Pm = 4 kW

Motor verimin = 0.85
Frenleme momenti Tb = 0.6 Tn
Frenleme siresit =10 sn
Gevrim suresi T =50sn

Yik faktord Lf = + = %20

0.6 Tn frenleme momenti ve %20 yUk faktériine karsilk
gelen K1 katsayisini belirlemek i¢in grafik 1’i kulanin.
K1 =0.06

10 saniye frenleme siresine karsilik gelen K2 katsayisini belirlemek icin grafik 2'yi
kullanin.
K2=7

Nominal direng giict (Pn), asagidaki degerden yiksek olmalidir:

Pn=Pmx K1 xn (1 +—! T y-350W
K2 x Lf x 0.2

)=4.10°x 0.06 x 0.85 (1 + -
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531232

efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Opsiyonlar: fren direngleri

VW3 A58702

VW3 A5873e

Hiz kontrol cihazlan Min. diren¢ Ohm degeri Asagidaki Referans Agirlik
degeri sicakliklarda,
ortalama gii¢
(1) 40°C(2) 50°C
Q Q w w kg
Korumasiz fren direncleri
ATV 31H/C/K018M2, ATV 31H/C/K037M2, 40 100 32 28 VW3 A58702 0.600
ATV 31H/C/K055M2, ATV 31H/C/K075M2 40
ATV 31H/C/KU11M2, ATV 31H/C/KU15M2, 27
ATV 31H018M3X, ATV 31H037M3X, 40
ATV 31H055M3X, ATV 31H075M3X, 40
ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X, 27
ATV 31H/C/K037N4, ATV 31H/C/K055N4, 80
ATV 31H/C/K075N4, 80
ATV 31H/C/KU11N4, ATV 31H/C/KU15N4, 54
ATV 31H/C/KU22N4 54
ATV 31H075S6X 96
ATV 31HU15S6X, ATV31HU22S6X 64
ATV 31H/C/KU30N4, 55 100 40 35 VW3 A58703 0.850
ATV 31H/C/KU40N4 36
ATV 31HU40S6X 44
ATV 31H/C/KU22M2, 25 68 32 28 VW3 A58704 0.600
ATV 31HU22M3X, 25
ATV 31HU30M3X 16
Korumali fren direncleri
ATV 31H/C/K018M2, ATV 31H/C/K037M2, 40 100 32 28 VW3 A58732 2.000
ATV 31H/C/K055M2, ATV 31H/C/K075M2, 40
ATV 31H/C/KU11M2, ATV 31H/C/KU15M2, 27
ATV 31H018M3X, ATV 31H037M3X, 40
ATV 31H055M3X, ATV 31H075M3X, 40
ATV 31HU11M3X, ATV 31HU15M3X, 27
ATV 31H/C/K037N4, ATV 31H/C/K055N4, 80
ATV 31H/C/K075N4, 80
AATV 31H/C/KU11N4, ATV 31H/C/KU15N4, 54
ATV 31H/C/KU22N4 54
ATV 31H/C/KU22M2, 25 68 32 28 VW3 A58733 2.000
ATV 31HU22M3X, 25
ATV 31HU30M3X 16
ATV 31H/C/KU30N4, 55
ATV 31H/C/KU40N4 36
ATV 31HU22M3X, 25
ATV 31HU30M3X 16
ATV 31H/C/KU30N4, 55 100 40 35 VW3 A58734 2.000
ATV 31H/C/KU40N4 36
ATV 31H/KU55N4, 29 60 80 69 VW3 A58735 3.400
ATV 31H/KU75N4 19
ATV 31HU55S6X 34
ATV 31HU75S6X 23
ATV 31HU40M3X 16 28 200 173 VW3 A58736 5.100
ATV 31H/KD11N4, ATV 31H/KD15N4 20
ATV 31HD11S6X, ATV 31HD15S6X 24
ATV 31HU55M3X, ATV 31HU75M3X 8 14 400 346 VW3 A58737 6.100
ATV 31HD11M3X, ATV 31HD15M3X 5 10 1000 866 VW3 A66704 (3) 17.000

(1) Hiz kontrol cihazi gli¢ degerine baghdir.

(2) 40°C’lik bir ortamda 75°C’lik bir maksimum sicaklik artisina karsilik gelen 115°C maksimum sicaklikta direng tarafindan

harcanabilen giig.

(3) Cesitli ohm degerleri, baglantinin biir fonksiyonu olarak alinmis olup, direng talimatlarinda agiklanmistir.

el Tbmrreemizs |
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Opsiyonlar: sok bobinleri

Giris

Sok bobini tipi

Karakteristikler
Standartlara uyum

Sok bobinleri besleme kaynaginda asiri gerilimlere karsi artiriimis koruma saglar ve
hiz kontrol cihazinin Urettigi akimin harmonik bozulmasini azaltir.

Hat akimini sinirlamak igin sok bobini kullanimi énerilir.
EN 50178 (VDE 0160 seviye 1 besleme kaynaginda yiksek enerijili agiri gerilimler)
standardina uygun olarak gelistirilmislerdir.

Bobinlerin degeri, nominal hat geriliminin %3 - %5'i arasi gerilim dismesi i¢in
verilmistir. Bunun tzerindeki degerler momnent kaybina neden olur.

Ozellikle asagidaki kosullarda sok bobini kullaniimasi énerilir:

m Baska ekipmanlardan kaynaklanan énemli bozulmalara (parazit, asiri gerilimler)
maruz kalan sebeke

m Fazlar arasinda nominal gerilimin %1.8’'inden bulyuk gerilim dengesizligi olan
sebeke

m ok distk empedansl bir kaynaktan beslenen hiz kontrol cihazi (hiz kontrol
cihazindan 10 kat daha gu¢li transformatérlerinin yakininda)

Hiz kontrol cihazinin baglanti noktasindakii muhtemel kisa devre akimi, referans
tablolarinda verilen maksimum degeri asmamalidir. Sok bobinleri kullanildiginda
asagidaki sebekelere baglanti saglanabilir:

- 200/240 V icin maks. Isc 22 kA

- 380/500 ve 525/600 V igin maks. Isc 65 kA

m Ayni hatta ¢ok sayida frekans dénusturict monte edilmesi
m Tesisatta gug¢ faktéri diizeltme birimi varsa, cos ¢ dlzeltme kondansatérlerindeki
asiri yukin azaltilmasi

VZ1100 VZ1L00 VZ1L01 VW3 A6 VW3A6 VW3A6 VW3A6 VW3 A6 VW3A6
4M010 7UM50 8UM20 6501 6502 6503 6504 6505 6506

EN 50178 (VDE 0160 seviye 1 besleme kaynaginda yiiksek enerjili agiri gerilimler)

Gerilim diagimi

Nominal hat geriliminin %3-5’i arasi. Bunun izerindeki degerler moment kaybina neden olur.

Koruma sinifi Bobin IP 00
Terminaller IP 20 IP 10 IP 00
Bobin degeri mH 10 5 2 10 4 2 1 0.5 0.3
Nominal akim 4 7 18 4 10 16 30 60 100
Kayip w 17 20 30 45 65 75 90 80 -
20
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin
hiz kontrol cihazlar

Altivar 31

Opsiyonlar: sok bobinleri

VW3 A6650e

Altivar 31 Bobin
Monofaze veya Bobinsiz hat akimi  Bobinli hat akimi Referans Agirhk
trifaze U min.de Umaks. U min.de U maks.
'de 'de
A A A A kg
Monofaze besleme gerilimi: 200...240 V (7) 50/60 Hz
ATV 31H/C/K018M2 3.0 25 2.1 1.8 VZ1 L004M010 0.630
ATV 31H/C/K037M2 5.3 4.4 3.9 3.3
ATV 31H/C/K055M2 6.8 5.8 5.2 4.3 VZ1 L007UM50 0.880
ATV 31H/C/K075M2 8.9 7.5 7.0 5.9
ATV 31H/C/KU11M2 12.1 10.2 10.2 8.6 VZ1 L018UM20 1.990
ATV 31H/C/KU15M2 15.8 13.3 13.4 11.4
ATV 31H/C/KU22M2 21.9 18.4 19.2 16.1
Trifaze besleme gerilimi: 200...240 V (7) 50/60 Hz
ATV 31H018M3X 2.1 1.9 1 0.9 VW3 A66501 1.500
ATV 31H037M3X 3.8 3.3 1.9 1.6
ATV 31H055M3X 4.9 4.2 25 2.2
ATV 31HO75M3X 6.4 5.6 3.3 2.9
ATV 31HU11M3X 85 7.4 4.8 4.2 VW3 A66502 3.000
ATV 31HU15M3X 111 9.6 6.4 5.6
ATV 31HU22M3X  14.9 13 9.2 8 VW3 A66503 3.500
ATV 31HU30M3X  19.1 16.6 12.3 10.7
ATV 31HU40M3X  24.2 211 16.1 14 VW3 A66504 6.000
ATV 31HU55M3X  36.8 32 21.7 19
ATV 31HU75M3X  46.8 40.9 29 25.2
ATV 31HD11M3X  63.5 55.6 41.6 36.5 VW3 A66505 11.000
ATV 31HD15M3X  82.1 71.9 55.7 48.6
Trifaze besleme gerilimi: 380...500 V (7) 50/60 Hz
ATV 31H/C/K037N4 2.2 1.7 1.1 0.9 VW3 A66501 1.500
ATV 31H/C/K055N4 2.8 2.2 1.4 1.2
ATV 31H/C/K075N4 3.6 2.7 1.8 1.5
ATV 31H/C/KU11N4 4.9 3.7 2.6 2
ATV 31H/C/KU15N4 6.4 4.8 3.4 2.6
ATV 31H/C/KU22N4 8.9 6.7 5 4.1 VW3 A66502 3.000
ATV 31H/C/KU30N4 10.9 8.3 6.5 5.2
ATV 31H/C/KU40N4 13.9 10.6 8.5 6.6
ATV 31H/KU55N4  21.9 16.5 11.7 9.3 VW3 A66503 3.500
ATV 31H/KU75N4  27.7 21 15.4 12.1
ATV 31H/KD11N4  37.2 28.4 225 18.1 VW3 A66504 6.000
ATV 31H/KD15N4  48.2 36.8 29.6 23.3
Trifaze besleme gerilimi: 525...600 V (7) 50/60 Hz
ATV 31H075S6X 2.5 2.4 1.4 1.4 VW3 A66501 1.500
ATV 31HU15S6X 4.4 4.2 2.4 2.3
ATV 31HU22S6X 5.8 5.6 3.8 3.6
ATV 31HU40S6X 9.7 9.3 6 5.8 VW3 A66502 3.000
ATV 31HU55S6X  14.7 14.1 7.8 7.5
ATV 31HU75S6X  19.3 18.5 11 10.7 VW3 A66503 3.500
ATV 31HD11S6X  25.4 24.4 15 14.4
ATV 31HD15S6X  33.2 31.8 21.1 20.6 VW3 A66504 6.000

(1) Nominal besleme gerilimi: U min....U maks.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Opsiyonlar: ilave EMC giris filtreleri

Giris

Ozellikler

Standartlara uyum

Fonksiyon

Altivar 31, hiz kontrol ihazlari igin IEC/EN 61800-3 EMC "Uriin" standartlari ve
Avrupa EMC (elektromanyetik uyumluluk) yonergesine uyum saglamak amaciyla,
dahili radyo enterferans giris filtreleriyle donatilmistir.

Sézkonusu ilave filtreler, hiz kontrol cihazlarinin en kati mevzuat hikimlerini
karsilamasini saglar. Sézkonusu filtreler, besleme kaynagindaki iletimli
emisyonlarin, EN 55011 sinif A (1) veya EN 55022 sinif B standartlarinda belirtilen
sinirlarin altina gekmek lizere tasarlanmistir.

Sdzkonusu ilave filtreler, ATV31H hiz kontrol cihazlarinin altina monte edilir.
ATV31C ve K hiz kontrol cihazlarinin yanina monte edilebilirler. Hiz kontrol
cihazlarina tapal delikler Gizerinde baglanirlar ve bu cihazlar icin destek gorevi
gordrler.

Tesisat tipine gére kullanim

Sdézkonusu ilave filtreler sadece TN (nétr baglanti) ve TT (nétr-toprak) tipi
tesisatlarda kullanilabilir.

IEC 61800-3 standardi ek D2.1 hukumlerinde, IT (empedans toprakli veya yalitiimis
nétr) tesisatlarda filtrelerin yalitim monitérlerinin ¢aligma diizenini rastgele hale
getirebilecegdi belirtilmistir.

Ayrica, bu tip tesisatta bulunan ilave filtrelerin etkinligi, nétr ve toprak arasindaki
empedansin niteligine de baglidir ve bu nedenle éngérilemez.

Bir makine bir IT tesisatina monte edilecekse, ¢6ziim olarak bir yalitim
transformatoéri takilir ve makine bir TN veya TT tesisatina lokal olarak baglanir.

EN 133200

Koruma sinifi

Ust kisimda IP 21 ve IP 41

Maksimum bagil nem

IEC 68-2-3’e uygun olarak, yogusmasiz ve su damlasiz %93

Ortam hava sicakhgi Calisma ‘C -10...+ 60

cihaz gevresinde Depolama ‘C -25..+470

Maksimum calisma yiiksekligi Deger kaybi olmadan m 1000 (bunun Uzerindeki her 100 m igin akim degerini %1 dusurin7

Titresim direnci IEC 60068-2-6'ya uygun 3-13 Hz arasi Ust deger-Ust deger 1.5 mm
13-150 Hz arasi 1 gn Ust deger

Sok direnci IEC 60068-2-27’ye uygun 11 ms sireyle 15 gn

Maksimum nominal gerilim  50/60 Hz monofaze \" 240 + %10

50/60 Hz trifaze v 240 + %10
500 + %10
600 + %10
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Opsiyonlar: ilave EMC giris filtreleri

Hiz kontrol Filtre
cihazlan
Referans Maksimum ekranli In I} Kayip Referans Agirhk

kablo uzunlugu 2 (3 (4
EN 55011 EN 55022
sinif A sinif B

(1) 2
m m A mA W kg

Monofaze besleme gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz

ATV 31H/C/K018M2 50 20 9 100 - VW3 A31401 -
ATV 31H/C/K037M2
ATV 31H/C/K055M2
ATV 31H/C/K075M2
ATV 31H/C/KU11M2 50 20 16 150 - VW3 A31403 -
ATV 31H/C/KU15M2
ATV 31H/C/KU22M2 50 20 22 80 VW3 A31405 -

Trifaze besleme gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 31H018M3X 5 - 7 7 - VW3 A31402 -
ATV 31HO37M3X
ATV 31H055M3X
ATV 31HO75M3X
ATV 31HU11M3X 5 - 15 15 - VW3 A31404 -
ATV 31HU15M3X
ATV 31HU22M3X
ATV 31HU30M3X 5 - 25 3 - VW3 A31406 -
ATV 31HU40M3X
ATV 31HU55M3X 5 - 47 45 - VW3 A31407 -
ATV 31HU75M3X
ATV 31HD11M3X 5 - 83 15 - VW3 A31408 -
ATV 31HD15M3X

Trifaze besleme gerilimi: 380...500 V 50/60 Hz
ATV 31H/C/K037N4 50 20 15 15 - VW3 A31404 -
ATV 31H/C/K055N4
ATV 31H/C/K075N4
ATV 31H/C/KU11N4
ATV 31H/C/KU15N4
ATV 31H/C/KU22N4 50 20 25 3 - VW3 A31406 -
ATV 31H/C/KU30N4
ATV 31H/C/KU40N4
ATV 31H/KU55N4 50 20 47 45 - VW3 A31407 -
ATV 31H/KU75N4
ATV 31H/KD11N4 50 20 49 45 - VW3 A31409 -
ATV 31H/KD15N4

(1) Filtre segim tablolarinda, 2-16 Hz arasi anahtarlama frekansi igin, motorlari hiz kontrol
cihazlarina baglamak icin kullanilan ekranli kablolarin uzunluk sinirlari verilmistir. Bu sinirlar
sadece drnek amagli verilmis olup, motorlarin parazit kapasitesine ve kullanilan kablolara
bagli olarak degisirler. Motorlar paralel baglanmissa, toplam uzunluk dikkate alinmalidir.

(2) In: Nominal filtre akimi.

(3) 50 Hz’de maksimum toprak kagak akimi.

(4) Is1 dagihimi ile.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Opsiyonlar: ¢ikis filtreleri ve motor sok bobinleri

Presentation

LR filtre hiicresi

Hiz kontrol cihazi ile motor arasina bir ¢ikis filtresi takildiginda:

m 50 m’den uzun kablolar i¢in motor terminallerinde dv/dt sinirlanabilir

(500 - 1500 V/ps)

m Filtre ve motor arasina yerlestirilen bir kontaktériin agiimasindan kaynaklanan
parazit filtrelenebilir

m Motor toprak kagak akimi dusirlebilir.

Hiz kontrol cihazi ile motor arasinda bir yUk tarafi kontaktor kullanilirken, monofaze
veya trifaze bir 200 V gi¢ kaynagindan beslenen belirli hiz kontrol cihazi gi¢
degerleri icin her bir motor kablosuna ferrit girisim bastiricilar monte edilmelidir.

Genel kurallar
LC filtre hiicresi

Bu hiicre, 3 ylksek frekansli bobin ve 3 direngten Bu hiicre, 3 ylksek frekansli bobin ve 3 kondansatérden olusur.
olusur.
LR filtresi LC filtresi
i | i U1
| | o 0
o _ | VL1
} ! Altivar 31 _?_MY\ -
Altivar 31 i | |
I
} 1 i O/ O=—=—/— O i
| |
1 1
! |
Motor ok bobini Yk tarafi kontaktdr agiimasi icin ferrit girisim bastiricilar

100 m’den (ekranli kablolar i¢in 50 m’den) uzun
standart motor kablolari i¢in, motor klemenslerinde
asiri gerilimleri sinirlamak igin bir bobin kullanilabilir.

1
Altivar 31 =
Altivar 31 I Kontaktér
1
| S |
Ozellikler (1)
LR filtre hiicreleri LC filtre hticreleri Motor sok bobinleri
@)
VW3 A5845e VW3 A6641p VW3 A6650p
Hiz kontrol cihazi anahtarlama frekansi kHz 05..4 2veya4 12 4
maks.
Motor kablosu uzunlugu Ekranli kablolar m <100 <100 <50 <100
Ekransiz kablolar m = <200 <100 =
Koruma sinifi IP 20 IP 00 IP 00 IP 20
(1) Filtre performansinin saglanmasi i¢in, yukaridaki tabloda verilen motor ve hiz kontrol cihazi
arasi kablo uzunluklari agiimamalidir.
Paralel bagl birkag motorun yer aldigi bir uygulama icin, kablo uzunluguna tiim motor kablo
uzunluklari dahil edilmelidir. Onerilenden uzun bir kablo kullaniimasi durumunda filtreler agiri
isinabilir.
(2) 4 kHz'den yliksek frekanslar veya 100 m’den uzun kablolar igin Iiitfen Bélge Mliddrliklerimize
basvurunuz
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31
Opsiyonlar: ¢ikis filtreleri ve motor sok bobinleri

LR filtre hiicreleri

Hiz kontrol cihazlan Kayip Nominal Referans Agirhk
akim
w A kg
ATV 31H/C/K018M2 150 10 VW3 A58451 7.400
ATV 31H/C/K037M2
ATV 31H/C/K055M2
ATV 31H/C/K075M2
ATV 31H/C/KU11M2
ATV 31H/C/KU15M2
ATV 31H018M3X
ATV 31H037M3X
ATV 31H055M3X
ATV 31H075M3X
ATV 31HU11M3X
ATV 31HU15M3X
ATV 31H/C/K037N4
ATV 31H/C/K055N4
ATV 31H/C/K075N4
ATV 31H/C/KU11N4

521425

VW3 A58451

ATV 31H/C/KU15N4
ATV 31H/C/KU22N4
ATV 31H/C/KU30N4
ATV 31H/C/KU40N4
ATV 31H075S6X
ATV 31HU15S6X
ATV 31HU22S6X
ATV 31HU40S6X
ATV 31HU55S6X

ATV 31H/C/KU22M2 180 16 VW3 A58452 7.400
ATV 31HU22M3X

ATV 31HU30M3X

ATV 31H/KU55N4

ATV 31HU75S6X

ATV 31HU40M3X 220 33 VW3 A58453 12.500
ATV 31HU55M3X

ATV 31HU75M3X

ATV 31H/KU75N4

ATV 31HD11S6X

ATV 31HD15S6X

LC filtre hiicreleri
Hiz kontrol cihazlar Referans Agirhk
kg
ATV 31HD11M3X VW3 A66412 3.500
ATV 31HD15M3X

Motor bobinleri

Hiz kontrol cihazlan Kayip Nominal Referans Agirlik
akim
w A kg
ATV 31H/C/KU22N4 65 10 VW3 A66502 3.000
ATV 31H/C/KU30N4
ATV 31H/C/KU40N4
ATV 31HU40S6X, ATV 31HU55S6X

ATV 31H/C/KU22M2, ATV 31HU22M3X 75 16 VW3 A66503 3.500
ATV 31HU30M3X, ATV 31H/KU55N4
ATV 31HU75S6X

ATV 31HU40M3X 20 30 VW3 A66504 6.000
ATV 31HU55M3X

ATV 31HU75M3X

ATV 31H/KU75N4

ATV 31H/KD11N4

ATV 31HD11S6X

ATV 31HD15S6X

ATV 31H/KD15N4 80 60 VW3 A66505 11.000
ATV 31HD11M3X 100 VW3 A66506 16.000
ATV 31HD15M3X
Yiik tarafi kontaktdr agiimasi icin ferrit girisim bastiricilar
Hiz kontrol cihazlan Birim referansi  Agirlik
kg
ATV 31H018M2 VW3 A31451 -

ATV 31H037M2, ATV 31H018M3 VW3 A31452 -
ATV 31H037M3

ATV 31H055M2, ATV 31H075M2 VW3 A31453 -
ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2
ATV 31H055M3, ATV 31H075M3

25


http://www.efesotomasyon.com/html/telemecanique/telemecanique.html

efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Haberlesme opsiyonlari

Modbus ve CANopen haberlesme protokolleri

Altivar 31’i dogrudan Modbus ve CANopen haberlesme protokollerine baglamak igin, her iki protokoli de destekleyen bir RJ45 konnektor
kullanihr.
Haberlesme fonksiyonu, hiz kontrol cihazinin konfigiirasyon, ayar, kontrol ve izleme fonksiyonlarina erisim olanagi saglar.

CANopen Modbus

HUB (cogullayici) ve RJ45 Baglanti kutular Gzerinden baglanti
konnektorleri lizerinden baglanti

Eﬁl ﬂ [[; il ﬁ»l

| 5 N 4 6 4 65
2 5 3 4
3 3 3 g
4 4 4 —4 6 7
L - L
ava ATV 31 ATV 31
PLC (1) PLC (1) PLC (1)
CANopen ara baglanti kablosu Modbus kablosu, kontrol cihazi veya Modbus kablosu, kontrol cihazi veya
CANopen ara baglanti kutusu VW3 CAN TAP2 PLC tipine gore degisir PLC tipine gére degisir.
CANopen ara baglanti kablosu VW3 CAN CA RRee Modbus HUB LU9 GC3 Modbus kablolari TSX CSAe00
Modbus ara baglanti kablolari T-baglanti kutusu TSX SCA 50
VW3 A8 306 Ree Abone soketi TSX SCA 62
Hat sonlandirict VW3 A8 306 RC Modbus ara baglanti kablolari
Modbus T-baglanti kutulari VW3 A8 306
VW3 A8 306 TFee (kablolu) Modbus ara baglanti kablolari
VW3 A8 306 D30

Vidali terminaller lizerinden baglanti
Bu durumda, bir Modbus ara baglanti kablosu VW3 A8 306 D30 ve hat sonlandirici
VW3 A8 306 DRC kullanin.
Diger haberlesme protokolleri

Altivar 31, bir modul (képri veya ag gegidi) zerinden asagidaki aglara baglanabilir:

m Ethernet

m Fipio

m Profibus DP

m DeviceNet

Haberlesme fonksiyonu, hiz kontrol cihazinin konfigiirasyon, ayar, kontrol ve izleme fonksiyonlarina erisim olanagi saglar.

Agda baglanti
Haberlesme modidilleri
(@ Modiil tipine bagl olarak
9 VW3 A8 306 Ree, VW3 P07 306 R10
veya VW3 A8 306 D30 kablolar!.
ATV 31 Modbus HUB (¢ogullayici) LU9 GC3
Modbus ara baglanti kablolari
VW3 A8 306 Ree
Hat sonlandirici VW3 A8 306 RC

(1) Liitfen uzman kataloglarimiza basvurunuz.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Haberlesme opsiyonlari

TSX SCA 50

& 2 W
o
i

TSX SCA 62

563032

LA9 P307

Modbus ve CANopen haberlesme protokolleri

Baglanti aksesuarlari

Aciklama Referans Agirhk
kg
CANopen haberlesme protokolii baglanti kutusu VW3 CAN TAP2 -
Modbus baglanti kutusu TSX SCA 50 0.520
3 vidali terminal, RC hat terminali
VW3 A8 306 D30 kablosu kullanilarak baglanacaktir
Modbus abone soketi TSX SCA 62 0.570
2 disi 15 yollu SUB-D konnektor ve
2 vidali terminal, RC hat terminali
VW3 A8 306 kablosu kullanilarak baglanacaktir
Modbus HUB (¢ogullayici) LU9 GC3 0.500
10 RJ45 konnektodri ve 1 vidali terminal
Modbus hat RJ45 R=120Q,C=1nF VW3 A8 306 RC 0.200
sonlandirici konnektor igin
R=150Q VW3 A8 306 R 0.200
Vidali R=120Q,C=1nF VW3 A8 306 DRC 0.200
terminaller igin
R=150Q VW3 A8 306 DR 0.200
Modbus T-baglanti kutularn Dabhili kablolu (0.3 m) VW3 A8 306 TF03 -
Dahili kablolu (1 m) VW3 A8 306 TF10 -
Kablolarin baglanmasi
Aciklama Uzunluk Konnektorler Referans Agirhk
m kg

CANopen hatti 0.3 m 2 RJ45 konnektor

VW3 CAN CA RR0O3  0.050

igin kablolar 1o m 2 RJ45 konnektor

VW3 CAN CA RR1 0.500

Modbus hatti 3 1 RJ45 konnektér ve VW3 A8 306 D30 0.150
icin kablolar bir siyriimig ug
3 1 RJ45 konnektér ve TSX VW3 A8 306 0.150
SCA 62 i¢in bir adet 15 yollu
SUB-D erkek konnektor
0.3 2 RJ45 konnektor VW3 A8 306 R03 0.050
1 2 RJ45 konnektoér VW3 A8 306 R10 0.050
3 2 RJ45 konnektor VW3 A8 306 R30 0.150
LA9 P307 1 2 RJ45 konnektor VW3 P07 306 R10 0.050
Profibus ag
gecidi i¢in
kablolar
RS 485 cift 100 Konnektorsiiz verilir TSX CSA 100 -
ekranh sarimh
kablo ciftleri 500 Konnektarsiz verilir TSX CSA 200 -
500 Konnektorsiiz verilir TSX CSA 500 -
Diger haberlesme protokolleri
Aciklama Baglanacak kablolar Referans Agirhk

Ethernet/Modbus képriisii VW3 A8 306 D30
1 x Ethernet 10 baseT port ile

(RJ45)

kg
174 CEV 30020 (2)  0.500

Fipio/Modbus ag gecidi VW3 A8 306 Ree

@)

LUF P1 0.240

DeviceNet/Modbus ag gecidi VW3 A8 306 Ree

)

LUF P9 0.240

Profibus DP/Modbus ag gecidi VW3 P07 306 R10
Standart Profibus DP Configurator
yazilimi kullanan parametre seti (2)

LA9 P307 0.240

Profibus DP/Modbus ag gecidi VW3 A8 306 Ree
Standart Profibus DP Configurator
yazilimi kullanan parametre seti (2)

LUF P7 0.240

(2) Litfen bélge maddrliklerimizi arayiniz.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin
hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

PowerSuite yazilimi

PC ekraninda PowerSuite
Osiloskop fonksiyonu

T At -
Reféreras o
FER = ‘[ J
R 'E. i
(5.l |

]
miaches A
Etak dh umizbou
LAmET
At et o

| |
@Ba E=lla @l

Cep PC ekraninda PowerSuite.

PC ve Cep PC’leri icin PowerSuite yazilimi, Telemecanique yolvericilerin ve hiz kontrol
cihazlarinin kurulumu igin tasarlanmigtir.

Bu tek program, Altistart ve tim Altivar hiz kontrol cihazlarinin, Microsoft Windows®
ortaminda, bes dilde (Ingilizce, Fransizca, AlImanca, Italyanca ve Ispanyolca) konfigiire
edilmesi igin kullanimi kolay bir arabirimdir.

Fonksiyonlar

PowerSuite yazilimi, Telemecanique yolvericiler ve hiz kontrol cihazlarinin hazirlanmasi,
programlanmasi, kurulumu ve bakimi i¢in kullanilabilir.

Asagidaki islemler igin kullanilabilir:

m yolverici veya hiz kontrol cihaz konfigirasyon dosyalarinin hazirlanmasi ve saklanmasi
icin tek basina kullanilabilir

m asagidaki islemler igin yolverici veya hiz kontrol cihazina baglanabilir:

Q konfiglirasyon

U ayarlama

U izleme (Altivar 11 hiz kontrol cihazlar harig)

1 kontrol (Altivar 11 hiz kontrol cihazlar harig)

1 PowerSuite ve yolverici veya hiz kontrol cihazi arasinda konfiglrasyon dosyalarinin
aktariimasi ve karsilastiriimasi

Yazilim, online yardim olanagina sahiptir.

PowerSuite konfiglirasyon dosyalari yaratmak igin kullanilir ve ardindan bu dosyalar:
m sabit disk, CD-ROM, disket, v.b. ortama kaydedilebilir

m yazdirilir

m ofis otomasyon yazilimina aktarilabilir

m standart senkronizasyon yazilimi kullanilan bir PC ve Cep PC’si arasinda aktarilabilir.
PowerSuite PC ve Cep PC’si konfiglirasyon dosyalari ayni formattadir.

Altivar 31 ile iligkilendirilen yazilim, asagidaki yeni fonksiyonlarla glglendirilmistir:
osiloskop fonksiyonu, parametre adi kisisellestirme, sifre konfigtirasyon kilitleme,
kullanici menisu yaratma, v.b.

Baglantilar

Telemecanique yolvericileri ve hiz kontrol cihazlar bir Modbus RS485 terminal portu
ile donatilmistir (Altivar 68 hiz kontrol cihazlari harig).
m PowerSuite yazilimi, PC veya Cep PC’si Gizerindeki seri port (izerinden dogrudan
terminal portuna aglanabilir.
Iki tip baglant yapilabilir:

- tek bir yolverici veya hiz kontrol cihazina baglanti (noktalar arasi baglanti)

- yolvericiler veya hiz kontrol cihazlarindan olusan bir sete aglanti (multidrop baglantr)

- PC igin PowerSuite yazilimi bir Ethernet agina da baglanabilir. (Ltfen, “Yumusak
yolvericiler ve hiz kontrol cihazlar” kataloguna basvurunuz). Bu durumda, yolvericiler
ve hiz kontrol cihazlarina agsagidakiler tizerinden erigilebilir:

- bir ethernet-Modbus képriist 174 CEV 300 20

- bir haberlesme opsiyon karti VW3 A58310 (sadece Altivar 38, 58 ve 58F hiz kontrol
ciihazlar icin)

Donanim ve yazilim ortami

m PC icin PowerSuite yazilimi asagidaki PC ortamlarinda ve konfigiirasyonlarinda
calistirilabilir:

4 Microsoft Windows® 95 OSR2-98 SE, Microsoft Windows® NT4.X SP5, Microsoft
Windows® Me, Microsoft Windows® 2000.

U Pentium Ill, 800 MHz, 300 MB sabit disk alani, 128 MB RAM

0 SVGA veya (lzeri monitor.

m Cep PC’siicin PowerSuite yazilimi, Windows for Pocket PC 2004 isletim sistemi
ve bir ARM veya XSCALE islemci ile donatiimis Cep PC’leri ile uyumludur.
PowerSuite yazilimi versiyon V2.0.0 performans testleri, asagidaki Cep PC’lerinde
gergeklestirilmistir:

U Hewlett Packard® Jornada serisi 560

1 Compag® IPAQ serisi 3800 ve 3900.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin
hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

PowerSuite yazilimi

PC ve Cep PC icin PowerSuite yazilimi

Aciklama Referans Agirhik
kg
PC icin Powersuite kiti VW3 A8101 0.400
- 1 PowerSuite CD-ROM'u
- 1 PC baglant kiti
Cep PC icin Powersuite kiti VW3 A8102 0.400
- 1 PowerSuite CD-ROM'u
- 1 Cep PC'si baglanti kiti
PowerSuite CD-ROM’u ) VW3 A8104 0.100
- PC ve Cep PC’Si igin Ingilizce, Fransizca, Almanca, Italyanca
ve Ispanyolca yazilim, teknik belgeler ve ABC konfigiratér
programini igerir.
VW3 A8101 PowerSuite yiikseltim CD-ROM’u ) VW3 A8105 0.100
- PC ve Cep PC’Si i¢in Ingilizce, Fransizca, Almanca, Italyanca
ve Ispanyolca yazilim, teknik belgeler ve ABC konfigiratér
programini igerir.
PC baglant kiti VW3 A8106 0.350
- 2 x RJ45 konnektorli, 2 x 3 m baglanti kablolari
- ATV58, ATV58F ve ATV38 hiz kontrol cihazlarinin baglantisi igin
1 RJ45/9 pinli SUB-D adaptord.
- ATV68 hiz kontrol cihazlarinin baglantisi igin 1 RJ 45/9 pinli SUB-
D adaptori
- “RS 232/RS 485 PC” olarak isaretlenmis bir donisturiici ve bir
adet 9 pinli disi SUB-D konnektéri ve 1 RJ 45 konnektor.
- ATV11 hiz kontrol cihazlari 1 dénustiriict ile bir adet 4 pinli erkek
konnektdr ve 1 RJ 45 konnektor.
VW3 A8111 0.300
Cep PC baglant kiti
- 2 x RJ45 konnektdrld, 2 x 6 m baglanti kablolari
- ATV58, ATV58F ve ATV38 hiz kontrol cihazlarinin baglantisi igin
1 RJ 45/9 pinli SUB-D adapt6rd.
VW3 A8102 - “RS 232/RS 485 PPC” olarak isaretlenmis bir ddnlstiriicl ve bir
adet 9 pinli erkek SUB-D konnektéri ve 1 RJ 45 konnektor
- ATV11 hiz kontrol cihazlari igin 1 dénustiricu ile bir adet 4 pinli
erkek konnektdr ve 1 RJ 45 konnektor.
Dikkat: Seri senkronizasyon kablosu, Cep PC tedarikgisinden ayri
olarak siparis edilmelidir.
(1) En son versiyon hakkinda bilgi igin Iitfen Bélge Miidtirliklerimize basvurunuz.
Uyumluluk
PowerSuite yaziliminin yolvericiler ve hiz kontrol cihazlariyla | Kontrol Yumusak | Hiz kontrol
uyumlulugu cihazi yolverme/ | cihazlan
yolverici | yumusak
durdurma
cihazi
TeSys ATS 48 ATV11 | ATV28 ATV 31 |ATV38 |ATV58, | ATV 68
U modeli ATV 58F
PC icin seri baglantih PowerSuite yazilimi
Kit ve CD-ROM VW3 A8101, >V140 |2V 1.30 >V140 (2V1.0 |>V200 |>V140 |>2V1.0 |>V1.50
VW3 A8104,
VW3 A8105
PC icin Ethernet baglantili PowerSuite yazilimi
Kit ve CD-ROM VW3 A8101, zV 1.50 V150 [»V2.0.0 [>V150
VW3 A8104, ve Ethernet/ ve ve ve Ethernet V2
VW3 A8105 Modbus Ethernet/ |Ethernet/ | haberlesme karti veya
képrisi Modbus |Modbus | képrisi
koépriust  |koprisu
Cep PC’si icin PowerSuite yazilimi
Kit ve CD-ROM VW3 A8102, >V150 |(>V1.30 >V140 (2V1.20 (>V20.0 |>V1.40 |>V1.20
VW3 A8104,
VW3 A8105
P Uyumsuz drdinler Uyumlu Griinler ve yazilim versiyonlari

PowerSuite yaziiminin Cep PC’leri ile uyumlulugu

Cep PC
Hewlett Packard® Jornada 525, 545, 548

PowerSuite yazilim versiyonu
V 2.0.0°dan itibaren uyumsuz

Hewlett Packard® Jornada serisi 560 >1.30
Compaq® IPAQ serisi 3800 ve 3900 >1.30
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin
hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
ATV 31HOppM3X/MXA, ATV 31HOppM2/M2A
EMC montaj plakasi
(hiz kontrol cihaziyla birlikte verilir)
! IO 225/ |6z m%
(I 0 Byl
< y
: A=/
! “ ATV 31H c
] 018M3X, 037M3X 120
1.8 ) =1l 60 = 055M3X, 075M3X 130
c 72 018M2, 037M2 130
055M2, 075M2 140

(1) Sadece referansi A ile bitenler icin gegerlidir A.

ATV 31HUppM2/M2A, ATV 31HU1pM3X/M3XA... ATV 31HU4pM3X/M3XA, ATV 31HOppN4/N4A...

ATV 31H075S6X... ATV 31HU40S6X

2/ =D
0@0
00//d
I
Thal o -, oy A
= G =
a

(1) Sadece referansi A ile bitenler igin gegerlidir.
ATV 31HU55M3X/M3XA, ATV 31HU75M3X/M3XA, ATV 31HU55N4/N4A, ATV 31HU75N4/N4A, ATV 31HU55S6X, ATV 31HU75S6X
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(1) Sadece referansi A ile bitenler igin gegerlidir.
ATV 31HD1pM3X/M3XA, ATV 31HD1pN4/N4A, ATV 31HD1pS6X
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AxD6

ATV 31H
U1pM3X

c

105 143 130 49

ATV 31HU40N4/N4A,

EMC montaj plakasi
(hiz kontrol cihaziyla birlikte verilir)

U1pM2, U22M3X 105 143 150 49

037N4 - U15N4
U75S6X, U15S6X

U22m2,
HUpOM3X
U22N4 - U40N4
U22S6X, U40S6X

140 184 150 48
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(1) Sadece referansi A ile bitenler igin gegerlidir.

EMC montaj plakasi
(hiz kontrol cihaziyla birlikte verilir)

N
- E—
o

EMC montaj plakasi
(hiz kontrol cihaziyla birlikte verilir)
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Kutulu hiz kontrol cihazlan

ATV 31C0OppM2

240

163

4x@5,5

218
@

ATV 31CU11M2, ATV 31CU15M2, ATV 31COppN4, ATV 31CU11N4, ATV 31CU15N4

297

192

208

4x@5,5

277

4xD5,5




efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Hiz kontrol cihazi seti

ATV 31KpppM2, ATV 31KOppN4, ATV 31KU22N4, ATV 31KUpON4
Montaj

al E

|
}
f

|| 20

bl

PN
cl F = ‘
c G F ‘ 7X@5.5
G

ATV 31K a al b bl c cl
OppM2 254 214 280 240 153 123
U1pM2, OppN4, U1pN4 250 219 337 297 186 127
U22M2, UppN4 265 234 380 340 209 134

Note: driin, delme sablonuyla birlikte verilir.

ATV 31KU55N4, ATV 31KU75N4, ATV 31KD1pN4/pM2

Montaj
c a
8x@8
3
_ a2
/ o | o | i
L0
o)
o S & o
L 9 ‘
of° &
H
o S ®—1
u iNe)
=8 @ | a =
]
f = ° N ®—
m]
olE %)
= ® & N
o o ‘
= \ o i ?
| i ) |
™
&l 19 F F | |10
|30 0
L T -
ATV 31K a al a2 b b1 ¢
U55N4, U75N4 400 340 334 600 444 343
D11N4, D15N4 450 370 386 700 546 267

Note: (riin, delme sablonuyla birlikte verilir.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

5 rayina montaj plakalari
VW3 A11851 VW3 A31852

e
144
o o |

el

143,6

E m

UL NEMA Tip 1 uyum seti
VW3 A31811... VW3 A31817

o
Ab| {
~

4

Vw3 Ab
A31812 77
A31813 and A31814 107
A31815 138
A31816 179
A31817 244

(1) Hiz kontrol cihazi
(2) VW3 A3181e icin kit

Uzaga tasinabilir terminal
VW3 A31101
Montaj
55,6
=

&

79,6




efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin
hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Korumasiz fren direncleri
VW3 A58702 ve A58704 VW3 A58703
2-telli ¢ikig, uzunluk 0.5 m 2-telli ¢ikig, uzunluk 0.5 m
AxD5 6
— f A
| O
2|5 S §|
30 = 40_' = W —!
50, s Lo
62
Korumali fren direncleri
VW3 A58732... VW3 A58734 VW3 A58735... VW3 A58737
c a
7,5 = = Y
] ~ 'OS
B [ o o
& 2
™ ™
I <a
2x@D5
:E;, w: _ 3)(@5,5
61 = ‘ = |
85
A=y
=|775]|=
Vw3 a b c
A58735 163 340 61
A58736, A58737 156 434 167
VW3 A66704
410 540

I I
1 1 ]
L I L ]
1 1 ]
L 1L 1 ,Q
L I L ] [32]
1 1 ] L
L I L ]
1 1L ] @13 O =
1 1 ]
[ [HEJ-] i i
\ 350 | \ 384
380 480
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin
hiz kontrolcihazlari

Altivar 31
Monofaze bobinler Trifaze bobinler
VZ1 Lppppppp VW3 A66501... VW3 A66506
i
[ O]
(%) Qo
o O
Lt l.c.] &0
.. c . .a | M
L
c
cl
vzi a b c VW3 a b c ]
L004MO010 60 100 80 A66501 100 135 55 60
LO07UM50 60 100 95 A66502 130 155 85 90
L018UM20 85 120 105 A66503 130 155 85 90
A66504 155 170 115 135
A66505 180 210 125 165
A66506 275 210 130 160
ilave EMC giris filtreleri
Filtrenin hiz kontrol cihazinin altina monte edilmesi Filtrenin, hiz kontrolcihazi yanina monte edilmesi
O $) gl " ¢ 0l ¢}
o /1o 7 @ o [5) o
o | g Qa
© O1T—7 9} [e] [e)
I i i ﬁ I:n[ L ]
‘ T LM v
c ‘ = | G = a C
a
vw3 a b b1 c
A31401, A31402 72 185 - 50
A31403, A31404 105 185 - 60
A31405, A31406 140 225 - 60
A31407 180 275 - 60
A31408, A31409 245 365 - 60
Cikis filtreleri Yik tarafi kontaktor acilmasi icin ferrit girisim bastiricilar
VW3 A58451... VW3 A58453 VW3 A31451... VW3 A31452
=H ,, ;
° \ 0
b o c ‘ @ a ‘
T
o q
4 et
8o m— v
c ‘ G
a
vw3 a b c vw3 a b c
A58451 169.5 340 123 A31451 33.5 33 33
A58452 A31452 33 215 225
A58453 239 467.5139.5 A31453 30 19 19
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

ATV 31ppppM3X, ATV 31ppppN4, ATV 31ppppS6X ATV 31ppppM2
Trifaze gii¢ kaynagi Monofaze gii¢ kaynagi
— (3] Te]
>\
N < ©
1Q2 5 TL 1 Q3, S2
>
3.1 45 6
e

Q@ 1| =

1

| |

| |

1 i |
R1A R1C| 13

KM1
IR1IA R1C 13 14

2

S
N—

Fren direnci Referans
potansiyometresi

SZ1 RV1202

Fren direnci
Referans

potansiyometresi
SZ1 RV1202

(1) Sok bobini (monofaze veya trifaze)

(2) Hata réle kontaklari. Hiz kontrol cihazi durumunun uzaktan sinyallenmesi igin.

(3) Lojik girislerin paylasimli baglantisi, anahtarin konumuna baglidir, asagidaki semalara bakiniz.

Note: Tiim klemensler hiz kontrolcihazinin alt kismindadir.

Hiz kontrol cihazi yakininda bulunan veya ayni devreye baglanan réleler, kontaktérler, solenoid valfler, fliioresan lambalar, v.b. gibi tim endtiktif devrelere
enterferans-girisim bastiricilar monte edin.

Uyumlu Granler (referanslarin tamami igin lttfen uzman katalogumuza bagvurunuz).

Kodu Aciklama
Q1 GV2 L veya Compact NS (bkz. sayfa 40 - 43)
KM1 LC1 eee + LA4 DA2U (bkz. sayfa 40 - 43)
S1,82 XB2 B veya XA2 B butonlar
T 100 VA transformator 220 V sekonder
Q2 GV2 L, T1’'in nominal primer akiminin iki kati degere sahiptir
Q2 GB2 CB05

Onerilen devre semalarina iliskin 6rnekler
Lojik giris anahtarlan

“Source” konumu “Sink” konumu

PLC transistor ¢ikisl CLI konumu

AOC ¢ikig!
Lojik ¢ikis olarak baglidir

s 't ATV 31 kumanda kiemensleri|
o }
O © !
=D
24 V!
oV
PLC
2-telli kontrol 3-telli kontrol Analog gerilim girigleri Analog akim girigi

+ 10 V harici +10 V harici 0-20 mA, 4-20 mA, X-Y mA
} > ATV 31 kumanda i } > ATV 31 kumanda i ATV 31 kumanda klemensleri ATV 31 kumanda klemensleri ATV 31 kumanda klemenslerii
I TR T = > o > © >
|- 3 3 ] i 3 3 3 < =] < [S) < o |
e ———?————? —————— ) = ————?———?——‘ 777777777777777 o-- O ————— o4 Lo -

Hiz referans Kaynak

) potansiyometresi 0-20 mA

LIt lleri LI1: Stop 2.2-10kQ 4-20 mA

LIx: Geri LI2: lleri X-Y mA

LiIx: Geri
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Elektromanyetik uyumluluk

Semalar

ilave radyo parazitleri girisim bastirici giris filtreleri VW3 A3140p
Trifaze gli¢ kaynag: Monofaze gii¢ kaynagi

- 3~ . 2~

< N N 344

‘ J 3 9 1 4 9

i 4~ o VW3A3140e i 4w VW3 A3140e
L_k—77477_|77'4 777777777777777777 ‘L___,-J 5 i

L ;IFZF;L 77777777777777777 iijﬁ‘

| T 7 7T ATv3iessses P T ATV 31eesese
| |

1 L

EMC standardi kosullarina uygun baglantilar
Genel kurallar

m Hiz kontrol cihazi, motor ve kablo ekranlarinin topraklari, "ylksek frekans" es potansiyelli oimalidir.

m Motor kablolarinda, fren direnci kablosunda ve kontrol’/komut kablolarinin her iki ucunda, ekrani 360°'de topraklanmis ekranli kablo
kullaniniz. Higbir sekilde kesinti gerceklesmemesi kosuluyla, ekran uzunlugunun bir kisminda metal kanallar kullanilabilir.

m Gic besleme (sebeke beslemesi) kablolariyla motor kablosu arasinda maksimum bir mesafe olmasini saglayin.

ATV 31Hppp hiz kontrol cihazlar igin montaj semasi

Hiz kontrol cihazi ile saglanan ve hiz kontrol cihazina monte edilen gelik plaka

] (makina topraklamasi).
o O Altivar 31.
© © Ekransiz sebeke kablolar.
Gvenlik rélesi kontak ¢ikisi igin ekransiz kablo.

, 7 ve & numarall kablolarin ekraninin topraklama ve sabitlemesini mimkin

oldugunca hiz kontrol cihazina yakin yapin:

- Kablo ekranini soyun.

- Ekranin soyulmus kisimlarini metal plaka 1’e sabitlemek i¢in uygun boyutlardaki
kiskaglari kullanin.

lyi bir temas saglamak icin ekran, metal plakaya siki bir sekilde sabitlenmelidir.
Kiskaclar paslanmaz ¢elik olmalidir.

Motor baglantisi igin ekranl kablo.

Kontrol/kumanda sistemin baglantisi igin ekranli kablo. Birgok iletken kullaniimasi
gereken uygulamalar igin kiiglk kesitler (0.5 mm?) kullanin.

Fren direnci baglantisi igin ekranli kablo.

, 7 ve & numarall kablolarin ekranl her iki ugtan topraklanmalidir. Ekranlama
kesikli olmamalidir ve ara terminaller, EMC ekranl metal kutular i¢inde olmalidir.
Dislk gi¢ de@erlerinde sogutma blogundaki vidaya erisim zor oldugundan, motor
kablosu igin toprak vidasi.

Note: Hiz kontrol cihazi, motor ve kablo ekranlari arasinda yliksek frekans es potansiyelli topraklamanin yapilmasi, her bir cihazin ilgili terminallerindeki PE (yesil-
sari) iletken koruma baglantisinin yapilmasi ihtiyacini ortadan kaldirmaz.

Note: llave bir giris filtresi kullanilirsa, filtre hiz kontrol cihazinin altina monte edilir ve ekransiz bir kablo araciligiyla dogrudan sebekeye baglanir. Hiz kontrol cihazi
lizerindeki & numarali baglanti, filtre ¢ikis kablosu araciligiyla yapilir.

Bir IT sisteminde kullaniimasi

IT sistemi: yalitimli veya empedans toprakli nétr.
Dogrusal olmayan yiklere uyumlu bir kalici yahtim izleme cihazi kullanin; érnegin, Merlin Gerin XM200 tipi.

ATV 31eeeM2 ve N4 hiz kontrol cihazlarinda dahili RFI filtreler bulunur. Bu filtreleri IT sisteminde, topraktan yalitmak igin iki yol vardir

m ATV 31HO018M2... ATV 31HU22M2 ve ATV 31HO037N4... ATV 31HU40N4, filtre baglantisini ayirmak igin cihaz icinde bulunan jumperi yukari
cekin.

m ATV 31HU55N4... ATV 31HD15N4, filtre baglantisini ayirmak igin kablo baglantisini sagda ilerletin.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

Hiz kontrol cihazinin kullanilacagdi kosullara bagh olarak, montaj yapilirken gesitli
6nlemler alinmali ve uygun aksesuarlar kullaniimalidir.

ATV 31H hiz kontrol cihazlari igin montaj énerileri

Uniteyi + 10" dikey olarak yerlestirin.

m Isitici cihazlarinin yakinina yerlestirmeyin.

m Sogutma amaciyla, havanin asagidan yukariya sirkiile edebilecegi kadar yeterli
bos yer biraktiginizdan emin olun.

N\
2d @czd

\ - =10 mm

>50 mm
™

-

>50 mm

Montaj tirleri
m A tipi montaj

@c > 50 mm @c > 50 mm @c

m B tipi montaj

A A A
ol Of O

m C tipi montaj

q =50 mm q >50 mm q

Hiz kontrol cihazinin Gzerindeki koruyucu kapak (yandaki resimde gdsterilen sekilde)
¢ikarildiginda, koruma sinifi IP 20 olur.

Sicaklik, anahtarlama frekansi ve montaj tiirtiniin bir fonksiyonu olarak, hiz kontrol
cihazi nominal akimi (in) icin deger kaybi egrileri.

I1/1n In
100 %
-5%
90 % -10% -10 %
<15%
80 % -20%
L 2500 ooy 40°C A ve B tipi montaj
70 % -30%
\ -35% - 350p 50°C C tipi montaj
60 % -40%
. @ 50°C A ve B tipi montaj
50 % -50%
) 5% 60°C C tipi montaj
40%
- 65 %] 60°C A ve B tipi montaj
30 %
4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz

Anahtarlama frekansi

Ara sicakliklar (6rnegin 55°C), 2 egri arasinda enterpolasyon yapin.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

>100 mm

wn:_)c

ear

ATV 31 hiz kontrol cihazlarinin duvara monteli veya ayakli panoya
monte edilmesine iligkin &neriler

Yan sayfadaki montaj énerilerini izleyin.

Hiz kontrol cihazinda dogru hava sirkiilasyonu saglamak igin:

m Havalandirma i1zgaralari takin.

m Yeterli havalandirma oldugundan emin olun. Yoksa, filtreli cebri havalandirma
monte edin. Delikler ve/veya fanlar, en az hiz kontrol cihazi fanlari ile esit oranda akis
saglamalidir (alttaki tabloya bakiniz).

m |P 54 korumali 6zel filtreler kullanin.

m Hiz kontrol cihazinin Gizerindeki koruyucu kapagi ¢ikarin.

Hiz kontrol cihazi gii¢ degerine gore fan akig hizi
ATV 31 hiz kontrol cihazi Akis hizi m3/dakika

HO018M2, HO37M2, H055M2, HO18M3X, 0.3
H037M3X, H055M3X, H037N4, HO55N4,
HO75N4, HU11N4, H075S6X, HU15N6X

HO75M2, HU11M2, HU15M2, HO75M3X, 0.55
HU11M3X, HU15M3X, HU15N4, HU22N4,
HU22S6X, HU40N6X

HU22M2, HU22M3X, HU30M3X, HU40M3X, 1.55
HU30N4, HU40N4, HU55S6X, HU75S6X

HU55M3X, HU55N4, HU75N4, HD11S6X 1.7
HU75M3X, HD11M3X, HD11N4, HD15N4, 2.8
HD15S6X

HD15M3X 3.6

Duvara monte edilen veya ayakli, toz ve nem gegirmez pano (IP 54 koruma sinifi)
Hiz kontrol cihazi, belirli gevre kosullarinda toz ve nem gegirmez bir panoya monte
edilmelidir: toz, korozif gazlar, yogusma ve su damlama riski olan yuksek nem orani,
sigrayan sivilar, v.b.

Bu sayede hiz kontrolcihazi, maksimum Ug¢ sicakhigin 50°C’ye ulasabildigi bir pano
icinde kullanilabilir.

Pano boyutunun hesaplanmasi

Maksimum termik diren¢ Rth ("C/W)

6 = pano iginde °C cinsi maksimum sicaklik
8e = °C cinsi pano dis sicaklik

P = pano iginde harcanan W cinsi toplam gi¢
Hiz kontrol cihazinin harcadigi glg: bkz. sayfa 14.

Diger komponentlerin harcadigi glicu ekleyin.

Rth= 0°=0e_
P

Panonun kullanigh 1s1 dagilim alani S (m?)
(duvara monte edilmisse yanlar + Ust kisim + 6n panel)

S= RLth K = panonun m? basina termik direnci.

Metal panolar igin: Dahili fanh K=0.12, fansiz K=0.15

Note: lletkenlik diizeyi diistik oldugundan yalitiimis pano kullanmayin.

ATV 31 hiz kontrol cihazlarn i¢in montaj énerileri

Uniteyi + 10° dikey olarak yerlestirin.

Isitici cihazlarinin yakinina yerlestirmeyin.

Sogutma amaciyla, havanin asagidan yukariya sirkiile edebilecegi kadar yeterli bos
yer biraktiginizdan emin olun.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Motor yolvericiler

Uygulamalar

Bir devre kesici, bir kontaktor ve bir Altivar 31 hiz kontrol cihazindan meydana gelen
komple bir motor yolverici tertibatini monte etmek icin asagida énerilen
kombinasyonlar kullanilabilir.

Devre kesici, istenmeyen kisa devrelere karsi koruma, yalitim ve gerektiginde
kilitteme olanagi saglar.
Kontaktdr, tim giivenlik fonksiyonlarinin kontrol ve yénetimini ve motor durdugunda
yalitimini saglar.
Altivar 31 hiz kontrol cihazi, fazlar arasinda ve faz toprak arasindaki kisa devrelere
karsi elektronik olarak korunmaktadir ve bu nedenle motorun kesintisiz ¢alismasini
ve motor termik korumasi saglar.

Sogutuculu hiz kontrol cihazi i¢in motor yolverici
Hiz kontrol cihazi 4 kutuplu 50/60 Devre kesici (2) Maks. Kontaktér (3)

Referans Hzmotorlann  Referans  Degeri hm'-;h‘fmd Tam referansi elde
standart gli¢ |si aKimi - etmek igin gerilim
degeri (1) kodunu temel

referansa ekleyin (4)
kW HP A kA

Monofaze besleme gerilimi: 200...240 V

ATV 31HO18M2  0.18 0.25 GV2L08 4 1 LC1 K0610
ATV 31HO037M2 0.37 0.5 GV2L10 6.3 1 LC1 K0610
ATV 31HO55M2 0.55 0.756 Gv2L14 10 1 LC1 K0610
ATV 31H075M2 0.75 1 Gv2L14 10 1 LC1 K0610
ATV 31HU11M2 1.1 1.5 GV2L16 14 1 LC1 K0610
ATV 31HU15M2 1.5 2 GV2L20 18 1 LC1 K0610
ATV 31HU22M2 2.2 3 GvV2L22 25 1 LC1 D09
Trifaze besleme gerilimi: 200...240 V
ATV 31H018M3X 0.18 0.25 GV2L07 25 5 LC1 K0610
ATV 31HO37M3X 0.37 0.5 GV2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31H055M3X  0.55 0.75 GV2L10 6.3 5 LC1 K0610
a ATV 31HO75M3X  0.75 1 GV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31HU11M3X 1.1 1.5 Gv2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31HU15M3X 1.5 2 GV2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31HU22M3X 2.2 3 GV2L20 18 5 LC1 K0610
fVZ L ATV 31HU30M3X 3 - GvV2L22 25 5 LC1 D09
LC1K ATV 31HU40M3X 4 5 GvV2L22 25 5 LC1 D09
+ ATV 31HU55M3X 5.5 7.5 NS80HMA 50 22 LC1 D32
ATV 31Heeeeee ATV 31HU75M3X 7.5 10 NS8OHMA 50 22 LC1 D32
ATV 31HD11M3X 11 15 NS80HMA 80 22 LC1 D40
ATV 31HD15M3X 15 20 NS100HMA 100 22 LC1 D40
Trifaze besleme gerilimi: 380...500 V
ATV 31HO37N4 0.37 0.5 GvV2L07 25 5 LC1 K0610
ATV 31HO55N4  0.55 0.75 GV2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31HO75N4  0.75 1 GvV2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31HU11N4 1.1 1.5 GV2L10 6.3 5 LC1 K0610
ATV 31HU15N4 1.5 2 GV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31HU22N4 2.2 3 GV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31HU30N4 3 - GV2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31HU40N4 4 5 GV2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31HU55N4 55 7.5 GV2L22 25 22 LC1 D09
ATV 31HU75N4 7.5 10 GvV2L32 32 22 LC1 D18
ATV 31HD11N4 11 15 NS80HMA 50 22 LC1 D32
ATV 31HD15N4 15 20 NS80HMA 50 22 LC1 D32
(1) Verilen HP degerleri NEC'ye uyumludur (National Electrical Code) (Ulusal Elektrik Kodu).
(2) NS8OHMA: Merlin Gerin markasiyla satilan drtin.
(3) Kontaktérlerin yapisi
LC1-K06: 3 kutuplu + 1 "N/A" yardimci kontak
LC1-D09/D32/D40: 3 kutuplu + 1 "N/A" + 1 "N/K" yardimci kontak
(4) En ¢ok kullanilan kumanda devresi gerilimleri.
AC kumanda devresi
Gerilima 24 48 110 220
LC1-D 50/60 Hz B7 E7 F7 M7
Gerilima 24 48 110 220/230
LC1-K 50/60 Hz B7 E7 F7 M7
24 ve 660 V arasi diger gerilimler veya DC kumanda devresi i¢in liitfen Bélge Mudurliiklerimize
basvurunuz.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Motor yolvericiler

Uygulamalar

Bir devre Kkesici, bir kontaktor ve bir Altivar 31 hiz kontrol cihazindan meydana gelen
komple bir motor yolverici tertibatini monte etmek icin asagida 6nerilen
kombinasyonlar kullanilabilir.

Devre kesici, istenmeyen kisa devrelere karsi koruma, yalitim ve gerektiginde
kilitleme olanagi saglar.

Kontaktdr, tim glivenlik fonksiyonlarinin kontrol ve yénetimini ve motor durdugunda
yalitimini saglar.
Altivar 31 hiz kontrol cihazi, fazlar arasinda ve faz toprak arasindaki kisa devrelere
kargi elektronik olarak korunmaktadir ve bu nedenle motorun kesintisiz ¢aligmasini
ve motor termik korumasi saglar.

Sogutuculu hiz kontrol cihazi i¢in motor yolverici
Hiz kontrol cihazi 4 kutuplu 50/60 Devre kesici (2) Maks. Kontaktor (3)

Referans Hzmotorllarin  Referans  Degeri thtlht:mel Tam referansi elde
standart gli¢ |s?: aKimi - etmek igin gerilim
degeri (1) kodunu temel

referansa ekleyin (4)
kw HP A kA

Trifaze besleme gerilimi: 525...600 V

; ATV 31H075S6X 0.75 1 GV2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31HU15S6X 1.5 2 GV2L10 6.3 5 LC1 K0610
ATV 31HU22S6X 2.2 3 Gv2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31HU40S6X 4 5 Gv2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31HU55S6X 5.5 7.5 GV2L20 18 22 LC1 K0610
ATV 31HU75S6X 7.5 10 GvV2L22 25 22 LC1 K0610
ATV 31HD11S6X 11 15 GV2L32 32 22 LC1 D09
ATV 31HD15S6X 15 20 NS80HMA 32 22 LC1 D09

(1) Verilen HP degerleri NEC'ye uyumludur (National Electrical Code) (Ulusal Elektrik Kodu).
(2) NS80HMA: Merlin Gerin markasiyla satilan drdn.
(3) Kontaktérlerin yapist
LC1-K06: 3 kutuplu + 1 "N/A" yardimci kontak
ﬂ LC1-D09/D32/D40: 3 kutuplu + 1 "N/A" + 1 "N/K" yardimci kontak
s (4) En ¢ok kullanilan kumanda devresi gerilimleri.

AC kontrol devresi

Gerilima 24 48 110 220
fVZ L LC1-D 50/60 Hz B7 E7 F7 M7
LCTK Gerilima 24 48 110 220/230
+ LC1-K 50/60 Hz B7 E7 F7 M7
ATV 31Heeeeee 24 ve 660 V arasi diger gerilimler veya DC kumanda devresi igin litfen Bolge Midurltklerimize
basvurunuz.
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar icin
hiz kontrol cihazlari

Altivar 31

Motor yolvericiler

Uygulamalar

Bir devre kesici, bir kontaktor ve bir Altivar 31 hiz kontrol cihazindan meydana gelen
komple bir motor yolverici tertibatini monte etmek icin asagida dneriler

kombinasyonlar kullanilabilir.
Devre kesici, istenmeyen kisa devrelere karsi koruma, yalitim ve gerektiginde

kilitleme olanagi saglar.

Kontaktdr, tim giivenlik fonksiyonlarinin kontrol ve yénetimini ve motor durdugunda

yalitimini saglar.

Altivar 31 hiz kontrol cihazi, fazlar arasinda ve faz toprak arasindaki kisa devrelere
karsi elektronik olarak korunmaktadir ve bu nedenlle motorun kesintisiz ¢aligmasini
ve motor termik korumasi saglar.

Kutulu hiz kontrol cihazi icin motor yolverici

Hiz kontrol cihazi 4 kutuplu 50/60 Devre kesici

Maks.

Kontaktor

Referans Hzmotorlarin  Referans  Degeri hm";h':“"e' Tam referansi elde
standart giic |si:; aKimi - etmek igin gerilim
degeri (1) kodunu temel

referansa ekleyin (2)
kW HP A kA

Monofaze besleme gerilimi: 200...240 V

ATV 31C018M2  0.18 0.25 GvV2L08 4 1 LC1 K0610
ATV 31C037M2 0.37 0.5 GV2L10 6.3 1 LC1 K0610
ATV 31C055M2 0.55 0.75 Gv2L14 10 1 LC1 K0610
ATV 31C075M2 0.75 1 GvV2L14 10 1 LC1 K0610
ATV 31CU11IM2 1.1 1.5 GV2L16 14 1 LC1 K0610
ATV 31CU15M2 15 2 Gv2L20 18 1 LC1 K0610
ATV 31CU22M2 2.2 3 GvV2L22 25 1 LC1 D09
Trifaze besleme gerilimi: 380...500 V
- ATV 31C037N4 0.37 0.5 GV2L07 25 5 LC1 K0610
.-.._' ATV 31C055N4  0.55 0.75 GV2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31C075N4 0.75 1 GvV2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31CU11N4 1.1 1.5 GV2L10 6.3 5 LC1 K0610
W ATV 31CU15N4 1.5 2 GV2L14 10 5 LC1 K0610
|"§I ATV 31CU22N4 2.2 3 GV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31CU30N4 3 3 GV2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31CU40N4 4 5 GV2L16 14 5 LC1 K0610
(1) Verilen HP degerleri NEC’ye uyumludur (National Electrical Code) (Ulusal Elektrik Kodu)
| (2) En ¢ok kullanilan kumanda devresi gerilimleri
GV.2 n A.C. kontrol devresi
N Gerilima 24 48 110 220
LC1K LC1-D 50/60 Hz B7 E7 F7 M7
+ Gerilima 24 48 110 220/230
ATV 31Cee0se LC1-K  50/60Hz B7 E7 F7 M7
24 ve 660 V arasi diger gerilimler veya D.C. kumanda devresi i¢cin Boélge Midurliklerimize
basvurunuz.
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Asenkron motorlar icin

hiz kontrol cihazlari

Altivar 31
Motor yolvericiler

Uygulamalar

Bir devre kesici, bir kontaktor ve bir Altivar 31 hiz kontrol cihazindan meydana gelen
komple bir motor yolverici tertibatini monte etmek icin asagida 6nerilen
kombinasyonlar kullanilabilir.

Devre kesici, istenmeyen kisa devrelere karsi koruma, yalitim ve gerektiginde
kilitleme olanagi saglar.
Kontaktdr, tim glivenlik fonksiyonlarinin kontrol ve yénetimini ve motor durdugunda
yalitimini saglar.
Altivar 31 hiz kontrol cihazi, fazlar arasinda ve faz toprak arasindaki kisa devrelere
kars! elektronik olarak korunmaktadir ve bu nedenle motorun kesintisiz ¢galismasini
ve motor termik korumasi saglar.

Hiz kontrol cihaz seti icin motor yolverici

Hiz kontrol cihazi 4 kutuplu 50/60 Devre kesici Maks. Kontaktor

Referans Hzmotorlarin  Referans  Deger muhtemel Tam referansi elde
standart gii¢ hatakimi - atmek igin gerilim
degeri (1) == kodunu temel

referansa ekleyin (2)

kW HP A kA
Monofaze besleme gerilimi: 200...240 V

ATV 31K018M2 0.18 0.25 Gv2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31K037M2  0.37 0.5 GV2L10 6.3 5 LC1 K0610
ATV 31K0O55M2 055 0.75 GV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31K075M2  0.75 1 GvV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31KU11M2 1.1 1.5 GV2L14 14 22 LC1 K0610
ATV 31KU15M2 1.5 2 GV2L20 18 22 LC1 K0610
ATV 31KU22M2 2.2 3 GvV2L22 25 22 LC1 D09
Trifaze besleme gerilimi: 380...500 V

ATV 31K037N4 037 05 GV2L07 25 5 LC1 K0610
ATV 31K055N4 0.55 0.75 Gv2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31K075N4  0.75 1 GvV2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31KU11N4 1.1 1.5 GvV2L10 6.3 5 LC1 K0610
ATV 31KU15N4 15 2 Gv2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31KU22N4 2.2 3 GV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31KU30N4 3 3 Gv2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31KU40N4 4 5 GV2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31KU55N4 55 7.5 Gv2L22 25 22 LC1 D09

ATV 31KU75N4 7.5 10 GV2L32 32 22 LC1 D18

ATV 31KD11N4 11 15 NS80 HMA 50 22 LC1 D32

ATV 31KD15N4 15 20 NS80 HMA 50 22 LC1 D32

(1) Verilen HP degerleri NEC’ye uyumludur (National Electrical Code) (Ulusal Elektrik Kodu,).
(2) En ¢ok kullanilan kumanda devresi gerilimleri

A.C. kumanda devresi

Gerilima 24 48 110 220
LC1-D 50/60 Hz B7 E7 F7 M7
Gerilima 24 48 110 220/230
LC1-K 50/60 Hz B7 E7 F7 M7
24 ve 660 V arasi diger gerilimler veya D.C. kumanda devresi igin |itfen Bolge Midurliklerimize
basvurunuz.
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Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

Fonksiyonlar
Hiz kontrol cihazi fabrika ayarlari sayfa 45
Ekran ve tuglarin fonksiyonu sayfa 45
Uzaga tasinabilir terminal opsiyonu sayfa 46
Mend erisim seviyeleri sayfa 46
Men erigim kodu sayfa 46
Caligma hiz aralig sayfa 46
Hizlanma ve yavaslama rampa sureleri sayfa 46
Hizlanma ve yavaslama rampa profili sayfa 47
Rampa anahtarlama sayfa 47
Yavaslama rampasinin otomatik adaptasyonu sayfa 48
T I Gerilim / frekans orani sayfa 48
L. 2 o Oto-ayar sayfa 48
Anahtarlama frekansi, girilti azaltma sayfa 48
PC icin PowerSuite karsilama ekrani Atlama frekanslari sayfa 49
Hiz referansi sayfa 49
Analog girigler sayfa 49
Onceden ayarli hizlar sayfa 49
+/- hiz sayfa 50
Referans kaydetme sayfa 50
Kademeli calisma (JOG) sayfa 51
Kontrol ve referans kanallari sayfa 51
Referans anahtarlama sayfa 51
Giriglerin toplanmasi sayfa 51
Pl regllatori sayfa 52
Bobin sayfa 52
sl ATY | __-| Akim sinirlari arasinda gegis sayfa 53
o ke veslna VEUEEID Dugik hizda galisma siresinin sinirlanmasi sayfa 53
Cift motor baglama ve gegis sayfa 53
'y < - Kontrol modlari arasi gegis sayfa 53
codin e L 2-telll kontrol sayfa 54
r_"':f:.‘ " :_f: il 3-telli kontrol sayfa 54
Cebri lokal mod sayfa 54
L":_:;'_'f"'r""'“ b Serbest durug sayfa 54
Hizli durug sayfa 54
[ R S SO T DC enjeksiyonlu durug sayfa 54
Fren kontrolu sayfa 55
e = - Nihayet salteri kullanimi sayfa 55
— - izleme sayfa 55
Cep PC igin PowerSuite Hata yénetimi sayfa 56
tanimlama ekrani
Hata resetleme sayfa 56
Genel resetleme (tim hatalan resetler) sayfa 56
Sebeke kaybi lzerine kontrollt durus sayfa 56
Hata durumunda durma modu sayfa 56
Déner ylki hiz algilama ile otomatik yakalama sayfa 57
Otomatik tekrar yolverme sayfa 57
Asiri gerilim durumunda deger kaybiyla ¢alisma sayfa 57
Hata rélesi, kilitsiz hale gegcme sayfa 57
Calisma suresi sifirlama sayfa 57
Motor termik korumasi sayfa 58
Hiz kontrol cihazi termik korumasi sayfa 58
R1, R2 réle konfiglirasyonu sayfa 58
AOC/AQV analog ¢ikislar sayfa 59
Konfigirasyonun kaydedilmesi ve tekrar yiiklenmesi sayfa 59
Fonksiyon uyum tablosu sayfa 59
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Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

Hiz kontrol cihazi fabrika ayarlari

Hiz kontrol cihazi, asagidaki fonksiyon ve ayarlarla birlikte birgok uygulama igin hazir
olarak teslim edilir:

m Nominal motor frekansi: 50 Hz

m Motor gerilimi: 230 V (ATV 31HeeeM2 ve M3X), 400 V (ATV 31HeeeN4) veya
600 V (ATV 31HeeeS6X)

m Dogrusal rampa sureleri: 3 saniye

m Duslk hiz (LSP): 0 Hz, yiiksek hiz (HSP): 50 Hz

m Yavaglama rampasinda normal durma modu

m Hata durumunda durma modu: Serbest durus

m Motor termik akimi = hiz kontrol cihazi nominal akimi

m Durus sirasinda enjeksiyonlu frenleme akimi = 0.7 x hiz kontrolcihazi nominal
akimi, 0.5 saniye igin

m Sabit moment galismasi, sensorsiiz aki vektdr kontroli ile

m Lojik girigler:

O 2 galisma yoéni (LI, LI2), 2-telli kontrol

o Onceden ayarli 4 hiz (LI3, LI4): LSP (distik hiz), 10 Hz, 15 Hz, 20 Hz

m Analog girigler:

o Al1 hiz referansi (0 +10 V)

o Al2 (0 £ 10 V) Al1’in toplami

O Al3 (4-20 mA) konfigire edilmemistir

m Réle R1: hata rélesi

m Réle R2: atanmamistir

m Analog ¢ikis AOC: 0-20 mA, motor frekansinin gérintisu

m Asiri frenleme durumunda yavaglama rampasinin otomatik adaptasyonu
m Anahtarlama frekansi 4 kHz, rastgele frekans

Ekran ve tuslarin fonksiyonlari

Bilgiler, dort adet "7-segmanh” gérintiideki kodlarla gésterilir.

Mentuler arasinda gezmek veya degerleri degistirmek icin tuslar.

“ENT”: Bir menuye giris i¢in veya segcili yeni degeri kabul etmek icin onay.
“ESC”: menilerden ¢ikis igin tus (onay yok).

CANopen protokolu igin 2 adet LED.

m Sadece ATV 31HeeeoM2A, ATV 31HeeeM3XA and ATV 31HeeeN4A hiz
kontrol cihazlari igin:
Hiz referans potansiyometresi
“RUN”: Motor galigmasi igin lokal kontrol
STOP/RESET: Motor durusunu lokal olarak kontrol eder ve herhangi bir hatayi
resetler.
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Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

Uzaga tasinabilir operatdr
terminali
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PC icin PowerSuite ile rampa ayarlama

m Uzaga tasinabilir operator terminali

Uzaga tasinabilir operatér terminali, duvara monte edilen veya ayakli panonun
kapisina takilabilir.

Programlama ve kontrol tuslarina ve meniilere erisimi kilittemek icin bir anahtara
sahip bir LCD ekranindan olusur.

Hiz kontrol cihazi kontrol tuglari

o “FWD/RV”: motor donls y6niini tersine gevirir

O “RUN”: motor ¢alistirma komutu

O “STOP/RESET”: motor durdurma komutu veya hata resetleme

Hiz referansi, uzaga tasinabilir operatdr terminali tarafindan verilir. Terminal
blogunda sadece serbest durus, hizli durus ve DC enjeksiyonlu durus komutlari aktif
kalir. Hiz kontrol cihazi/operatér terminal baglantisinin kopmasi durumunda, hiz
kontrol cihazi hata modunda kilitlenir.

Bundan sonraki islem, kontrol ve referans kanali programlamasina baghdir.

Note: Gizli misteri koduyla koruma, anahtara gére énceliklidlir.

b Meni erisim seviyeleri

3 erisim seviyesi vardir:

Seviye 1: Standart fonksiyonlara erisim. Bu seviye Altivar 28 ile degistirilebilir.
Seviye 2: Gelismis uygulama fonksiyonlarina erigim.

Seviye 3: Gelismis uygulama fonksiyonlari ve karisik kontrol modlarinin yénetimine
erisim.

b Menii erisim kodu

Hiz kontrol cihazi konfiglirasyonunun bir erisim koduyla korunmasini saglar.
Erisim bir kod kullanarak kilitlendiginde, sadece ayar ve izleme parametrelerine
erisilebilir.

m Calisma hiz arahigi

Asin hiz iceren veya igermeyen tim uygulamalar icin gercek ¢alisma kosullari
altinda makinenin izin verdigi hiz araligini tanimlayan 2 frekans sinirini belirlemek
icin kullanilir.

f (Hz)
HSP)
LSP{
Referans
oV 1oV
X mA y mA
4 mA 20 mA

LSP: dusiik hiz, 0-HSP arasi, fabrika ayari 0

HSP: yiiksek hiz, LSP-f maks. arasi, fabrika ayari 50 Hz
x: 0,20 mA aras! konfigiire edilebilir, fabrika ayari 4 mA
y: 4-20 mA arasi konfigiire edilebilir, fabrika ayari 20 mA

m Hizlanma ve yavaslama rampa siireleri
Uygulamaya ve makine dinamiklerine gére hizlanma ve yavaslama rampa sirelerini
belirlemek igin kullanihr.

f (Hz) f (Hz)
50 50
0 t 0 t
t1 t2

Dogrusal hizlanma rampasi
t1: hizlanma stresi

t2: yavaglama siresi

t1 ve t2, birbirinden ayri olarak 0.1-999.9 sn arasi ayarlanabilir, fabrika ayari: 3 sn.

Dogrusal yavaglama rampasi
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Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

S rampalar
f (Hz) f (Hz)
HSP HsP
0 t 0
t2 t2
e

HSP: yuksek hiz

t1: rampa zaman ayari
t2=0.6xt1

Egri katsayisi sabittir.

m Hizlanma ve yavaslama rampa profili
Gikis referansini, bir hiz referansindan itibaren dogrusal veya énceden ayarl bir
oran takip ederek kademeli olarak artirmak igin kullanilir.

- Malzeme tasima, ambalajlama, insan tasima gibi uygulamalar icin: S rampalari
kullanildiginda, mekanik oynama engellenir ve sarsintilar ortadan kaldirilir ve
"yuksek ataletli makinalarin hizli gegisli calismasi sirasinda hizin "takip edilmesi”
durumunu sinirlar.

U rampalar Ayarlanabilir rampalar
f (Hz) f (Hz) f (Hz) f (Hz)
HSP HSP— HSP HSP,
0 t 0 t o t0 t
t2 12 >1A<1L tA2 tA3 Jﬁ<
t t ACC or AC2 dEC or dE2

HSP: yiiksek hiz HSP: yiiksek hiz
t1: rampa zaman ayari tA1: ACC veya AC2'nin %0 - %100 aras! ayarlanabilir
t2=05xt1 tA2: ACC veya AC2'nin %0 - (%100 -tA1)i’ arasi ayarianabilir
Egri katsayis! sabiittir. tA3: dEC veya dE2'nin %0 - %100 aras! ayarlanabilir
tA4: dEC veya dE2'nin %0 - (%100-tA3) i arasi ayarianabilir
ACC: hizlanma rampasi 1'in suresi
AC2: hizlanma rampasi 2'nin siresi
dEC: yavaslama rampasi 1’iin siresi
dE2: yavaglama rampasi 2'nin suresi

m Rampa anahtarlama

Ayri ayri ayarlanabilen 2 hizlanma veya yavaglama rampa suresi arasinda gegis
yapmak igin kullanilir.

Rampa anahtarlama asagidakilerle etkinlestirilebilir:

O bir lojik giris

O bir frekans esik degeri

o lojik giris ve frekans esik degeri kombinasyonu

Bu fonksiyon asagidaki uygulamalar icin kullanighdir:
- yumusak yolvermeli ve yaklagsmali malzeme tasima
- ani sabit hiz dlizeltme gerektiren makinalar

f(Hz)
HSP
dE2
AC2
ACC dEC ¢
ileri 1]
veya ‘
Geri 0 t
']
LI4 0 t

Hizlanma 1 (ACC) ve yavaslama 1 (dEC):
- 0.1-999.9 s aras! ayarlanabilir

- fabrika ayari 3 s

Hizlanma 2 (AC2) ve yavaglama 2 (dE2):
- 0.1-999.9 s arasi ayarlanabilir

- fabrika ayari 5 s

HSP: yiksek hiz

Lojik giris L14 kullanarak anahtarlama 6rnegi.
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Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

m Yavaslama rampasinin otomatik adaptasyonu

Yik ataleti hesaba katildiginda, ilk ayarin ¢ok dislik olmasi durumunda yavaglama
rampasini otomatik olarak adapte etmek igin kullanilir. Bu fonksiyon, asiri fren
hatasinda hiz kontrol cihazinin kilittenmesini énler.

Bu fonksiyon, hassas durus gerektirmeyen ve fren direngleri kullaniimayan tim
uygulamalar igin kullaniglidir.

Makinenin, rampa Uzerinde durus saglayan pozisyon kontroll ve bir fren direnci ile
donatilmis olmasi durumunda otomatik adaptasyon iptal edilmelidir. Fren diizeni
konfiglire edilmisse bu fonksiyon otomatik olarak devre disi kalir.

= b Gerilim/frekans orani

O Motor ve gii¢ kaynag karakteristikleri

- Gug¢ beslemesi, motor ve uygulamaya goére gerilim/frekans orani sinir degerlerini
= belirlemek igin kullanihr.

563715
1
Y
-

e Asagidaki degerler, asir hiz iceren veya icermeyen degisken veya sabit momentli
 wmi uygulamalar igin ayarlanmahdir:
5 e o R e - - guic beslemesine karsilik gelen ana frekans
z i - o — & - motor gli¢ plakasinda verilen nominal motor frekansi (Hz)
- Fb T TR L] - motor gli¢ plakasinda verilen nominal motor gerilim (V)
——— e - hiz kontrol cihazinin maksimum ¢ikis frekansi (Hz)

0O Gerilim / frekans orani tipi

Asagidaki uygulamalar i¢in performansi optimum hale getirmek amaciyla gerilim /
= frekans oranini uygulamaya adapte etmek i¢in kullanilir:

Gerilim / frekans oraminin PC igin PowerSuite O Sabit momentli uvygulamalar"(ortalama yikle disik t]lzdzf_gal!gan r_nakinalar)

programi ile ayarlanmas. mototl’lar paralel baglidir veya 6zel motorlar kullanilir (6rnegin direncli kafes motor):

oran

O Degisken momentli uygulamalar (pompalar, fanlar): oran P

O Agir yikle duslk hizda ¢alisan motorlar, (sensérsiiz) aki vektdr kontrollt hizli

¢evrimli motorlar: oran n

O Yavas hizli ve degisken momentli makineler igin enerji tasarrufu: oran nLd Gerilim,

gereken momente gére minimuma disurilar.

)
Un
//
.7/
v
- /
L_~
A 7
”
/p
- f (Hz)

Un: Nominal motor gerilimi
frn: Nominal motor frekansi

b Oto-ayar

Oto-ayar asagidaki sekillerde yapilabilir:

O operatér tarafindan lokal kontrol modunda veya seri hat (izerinden diyalog
araglarini kullanarak

O hiz kontrol cihazi her agildiginda

O her ¢alistirma komutunda

O bir lojik giris devreye alinarak

Oto-ayar, uygulama performansini optimum hale getirmek igin kullanilir.

b Anahtarlama frekansi, gurilti azaltma

Anahtarlama frekansi, motordan kaynaklanan giiriiltlyl azaltmak igin ayarlanabilir.
Anahtarlama frekansi, rezonansin énlenmesi icin rastgele ayarlanabilir. Tutarsizlik
yaratasi durumunda bu fonksiyon devredisi birakilabilir.

Ara DC gerilimin yiiksek anahtarlama frekansi, motora diistik harmonik bozulmali bir
akim dalgasi vermek icin kullanilabilir.

Anahtarlama frekansi, motordan kaynaklanan giiriltlyi azaltmak igin calisma
sirasinda ayarlanabilir.

Deger: 2 - 16 kHz, fabrika ayari 4 kHz.

Motor guriltistnin dusiik seviyede olmasi gereken tim uygulamalarda
kullanilabilir.
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Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31
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Cep PC igin PowerSuite kullanarak
atlama frekansinin ayarlanmasi.
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PC igin PowerSuite kullanarak énceden ayarli hizlarin
ayarlanmasi.

b Atlama frekanslari

Mekanik rezonansin nedeni olabilecek bir veya iki kritik hizi bastirmak i¢in kullanilir.
Motorun, ¢alisma araligi dahilinde ayarlanabilen 1 veya 2 frekans bandinda (bant
genisligi £ 1Hz) uzun sire ¢alismasini 6nlemek miumkundur. Hafif makineler,
dengesiz motorlu toplu driin tagsima bantlari, fanlar ve santrifiij pompalar i¢in uygun
bir fonksiyondur.

f (Hz)

T 2Hz

Motor hizi, atlama frekansi referanslarina bagh olarak degisir.

Referans

b Hiz referansi

Hiz referansi, hiz kontrol cihazi konfiglirasyonuna bagl olarak farkli kaynaklara
sahip olabilir:

O 3 analog giris tarafindan saglanan referanslar

O potansiyometre referansi (sadece ATV 31ee@A hiz kontrol cihazlar igin)

O klavye veya uzak terminal tuslan kullanilarak lojik giris izerinden saglanan +/- hiz
fonksiyonu

O uzaga tasinabilir ekran vasitasiyla

O haberlesme yolu veya ag lizerinden saglanan hiz referanslari

Soézkonusu farkli kaynaklar, referans fonksiyonlari ve kanallarini programlayarak
yOnetilir.

b Analog girigler
3 analog giris vardir:
O 2 gerilim girisi:
-0-10 V (A1)
-+10V (AI2)
O 1 akim girisi:
- X-Y mA (Al3), burada X, 0-20 mA arasi; Y, 4-20 mA arasi konfigire edilebilir.

b Onceden ayarl hizlar

Onceden ayarl hizlar arasinda gegis yapmak igin kullanilir.

2, 4, 8 veya 16 6nceden ayarl hiz segilebilir.

1, 2, 3 veya 4 lojik giris aracihigiyla devreye alinirlar.

Onceden ayarli hizlar, 0 - 500 Hz arasinda, 0.1 Hz adimlarla ayarlanabilir.
Malzeme tasima uygulamalari ve birden fazla ¢alisma hizi olan makinalar igin uygun
bir fonksiyondur.

t (Hz)
20 0 durumunda LI3 ve LI4
15 / giriglerinden elde edilen hiz, Al1,
10 Al2 ve AI3 analog girislerin
seviyesine bagli olarak LSP veya
LSP hiz referansidir.
Fabrika ayarlari:
o t 1. hiz: LSP (diistk hiz veya hiz
lleri 1 referansi)
veya
Geri LI20 2. hiz: 10 Hz
t
3. hiz: 15 Hz
1
4. hiz: 20 Hz (yuksek hiz)
LI3 0 ¢
1
LI4 0 !

4 6nceden ayarli hiz ve 2 lojik girig ile galigma 6rnegi
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Asenkron motorlar igin

hiz kontrolcihazlari
Altivar 31
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PC igin PowerSuite kullanarak +/- hiz fonksiyonun
ayarlanmasi.

b +/-hiz

Hiz referansini 1 veya 2 lojik giris araciligiyla artirmak veya azaltmak igin kullanilir,
son referans kaydedilir veya kaydedilmez (motorlu potansiyometre fonksiyonu).

Bu fonksiyon, tek yénde birden fazla bélimu ¢alisan bir makinenin merkezi olarak

kontrol edilmesi veya ¢ift ydnde ¢alisan bir vincin askili kontrol istasyonu Gizerinden
kontrol saglamak igin uygundur.

iki galisma modu bulunur:

O Tek hareketli butonlarin kullaniimasi: Galisma yéniine (yonlerine) ek olarak iki lojik
giris gerekir.

"+ hiz" komutuna atanan giris hizi artirir. "- hiz" komutuna atanan giris hizi azaltir.

f (Hz)
HSP
LSP t
lleri 1 |
veya u
Geri O t
I
+hiz o t
1]
-hiz 0 t

2 lojik girig, tek hareketli butonlar ve referans kaydetmeli "+/- hiz" 6rnegi.

O Gift hareketli butonlarin kullaniimasi (sadece "1 hiz" icinm bir lojik giris atanmasi
gerekir):

Lojik girigler:
ileri Geri “+ hiz” Bosta 1. basis 2. basis
(- hiz) (hiz korunur) (+ hiz)
T T ?_l ileri butonu — a aveb
a ( b ( ¢ ( d ( Geri butonu — c cved

aveb: 1. basis
cved:2. basig
f (Hz)

HSP

LSP
LSP

0 N /

HSP
lleri yénde calisma

2. basis b b
1. basis
0

Geri yénde ¢alisma

1. basig
0

LSP: dusiik hiz. HSP: yiksek hiz
Gift hareketli butonlar ve 1 lojik giris kullanma 6rnegi

Note: Bu tip “+/- hiz” kontrolii, 3 kablolu kontrol ile uyumsuzdur.

b Referans kaydetme

Bu fonksiyon, "+/-hiz" kontrolu ile iligkilidir.

Galistirma sinyali veya gli¢ beslemesi kaybolmadan énce son hiz referansinin
okunmasini ve kaydedilmesini saglar. Kaydedilen referans, bir sonraki ¢alistirma
sinyaline uygulanir.
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Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

f (Hz) b Kademeli calisma (JOG)
Minimum rampa sureleri (0.1 sn), sinirli hiz referansi ve 2 darbe arasinda minimum
sUreli darbeli galigma igin kullanilir.
Bir lojik giris ile etkinlestirilir ve darbeler ¢calisma yéni komutuyla verilir.
tm
ileri 1 Bu fonksiyon, trtinlerin manuel modda yerlestirildigi makineler i¢in uygundur (6rnek:
iy 0 bakim sirasinda mekanizmanin kademeli olarak hareket ettiriimesi).
1 b Kontrol ve referans kanallar
0G0 J Birbirinden bagimsiz cesitli kontrol ve referans kanallari bulunmaktadir. Komutlar
Hiz referansi: tm: 2 darbe arasindaki minimum (ileri, ggri, v.b.) ve hiz referans!e?rl, asagidaki yontemler kullanilarak ayarlanabilir:
0-10 Hz aras! ayarlanabilir, siire, sabit 0.5 s O terminaller (lojik ve analog girisler)
fabrika ayart 10 hz O tus takimi, sadece ATV 31ee@eA icin (RUN/STOP ve potansiyometre)
O ATV 31 tus takimi
Darbeli galisma 6rnegi. O seri hat Uzerinden
- uzaga tasinabilir ekran
- Modbus kontrol mesaji
- CANopen kontrol mesaji
Kontrol ve hiz referans kanallari ayrilabilir.
Ornek: hiz referansi CANopen ile ve komutlar uzaga tasinabilir ekran tarafindan
verilir.
Note: Tus takimi ve uzaga tasinabilir ekrandaki STOP tuslari 6ncelikli olabilir. "Toplama girisleri”
ve Pl regiilatéri" fonksiyonlari sadece bir referans kanali igcin gegerlidir.
b Referans anahtarlama
2 hiz referansi arasinda gegis asagidaki sekilde yapilabilir:
f(H2) O bir lojik giris i o
Al o Modbus veya CANopen kontrol word’tiindeki bir bit
Lojik giris (veya kontrol word biti) 0’da ise referans 1 aktiftir. Lojik giris (veya kontrol
word biti) 1°de ise referans 2 aktiftir.
Al2 \ Referans anahtarlama motor calisirken yapilabilir.
ileri L] i s ° 1
b |
P | = 8 T ¥ 2 2
T T T
| +10V XY
1 \ (X, 0-20 mA arasi ve Y, 4-20 mA arasi
LIx 0 ‘ +24V 0 ayarlanabilir)

Referans anahtarlama 6rnegi.

Referans anahtarlama igin baglanti gemasi.

b Giriglerin toplanmasi

Farkli kaynaklardan 2 veya 3 hiz referansini toplamak igin kullanilir.

Toplanacak referanslar, mimkin olan tim hiz referansi tirleri arasindan segilebilir.
Ornek:

Referans 1, Al1’den gdnderilmistir.

Referans 2, Al2’den génderilmistir.

Referans 3, AIP’den génderilmistir.

Hiz kontrol cihazi hiz referansi: referans 1 + referans 2 + referans 3.
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Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

Rampa +
Op—> PIC |p gevirme
Y | x-1
PI
geri besleme ‘
o—| FBS RPG | p| regiilatérii
RIG
Carpan ‘
X PSP =0 ise Rampa

‘ Rampa
Auto HSP
1 ACC | Referans
O\’O_ rsp!| | DEC "
Manuel referans

Man ?'/ LS

O
gtomatik/ Manuel

ACC: Hizlanma

DEC: Yavaglama

FBS: Pl geri besleme ¢arpan katsayisi
HSP: Yiksek hiz

PIC: Pl regilatéri diizeltme yéninin tersi
LSP: Disik hiz

RIG: Pl regllatéri diizeltme yoéninin tersi
RPG: Pl regilatéri orantisal kazanimi

b Pl regulatoéri

Bir akis hizinin veya basincin, hiz kontrol cihazina geri besleme sinyali génderen bir
sensor ile basit kontrol edilmesi igin kullanilr.

Bu fonksiyon pompalama ve havalandirma uygulamalarina uygundur.

v Pl referansi:

- dahili regulatér referansi, 0-100 arasi ayarlanabilir

- reglilasyon referansi, miimkin olan tim regllasyon referans tlrleri arasindan
secilebilir

- Pl geri besleme
O 2 veya 4 6nceden ayarli Pl referansi, 0-100 arasi ayarlanabilir, sirasiyla 1 veya
2 lojik giris kullanimi gerektirir
v Manuel referans

- hiz referansi, mimkun olan tim hiz referansi tlrleri arasindan segilebilir
v Pl geri besleme:

- analog girig Al1, Al2 veya AI3
v Otomatik / Manuel

- Galisma modunu hiz referansina (Manuel) veya PI regilasyonuna (Otomatik)
degistirmek igin LI lojik girisi.
Otomatik modda calisirken, proses geri beslemesini adapte etmek, ters Pl'yi
dlzeltmek, orantisal ve integral kazanimi ayarlamak ve yolverme ve durdurma
sirasinda Pl islemi saglamak (izere bir rampa (slire= ACC-DEC) uygulamak
mumkindir. Motor hizi, LSP ve HSP arasinda sinirhdir.

Pl reglilatorti Note: PI fonksiyonu, "énceden ayarli hizlar" ve "darbeli (JOG) ¢alisma" fonksiyonlariyla
uyumsuzdur. Pl referansi, Modbus RS485 seri hatti veya CANopen barasi lizerinden online
aktarilabilir.

b Bobin (sadece ATV 31ppppT hiz kontrol cihazlarinda bulunur)
Ipligi bobine sarmak igin kullanilan bir fonksiyondur (tekstil uygulamalarinda
kullanilir)
Sarma hiz Sargi hiz
kontrol cihazi  kontrol cihazi
| O
Bobin
Sanziman — [»—7‘ Ana gaft
.
\ Iplik \e
=] ——\—=
iplik
kilavuzu
Sanziman 5 A |
T |
Cam
Sabit sarma islemi saglamak igin, kam milinin dénus hizi hassas bir profil izlemelidir.
RUN komutu t
LI veya bit ‘
Kablo kontrolii trC t
Motor Rampa 0.1 s T
hizi %)
T | ref " Rampa ACC ‘ Rampa dEC 2
emel referans + tr
Temel referans + trH - gSH \‘/A\j /A\ /’1\ /’1\ A\ T
Temel referans A \/ \/ \/ \ X
Temel referans - trL + gsL / \ / \ \‘ \‘ \‘ \‘ \ =
Temel referans - tr ﬁ\
\ Rampa 0.1s @
Fonksiyon baglangici !
Fonksiyop sonu
t
Fonksiyon konfigire edildiginde rampa tipi dogrusal rampa olur.
52 o] Tubrrwcanicun |
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efesotomasyon - telemecanique inverter

Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 31
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PC igin PowerSuite ile akim anahtarlama konfigirasyonu.

b Akim sinirlar arasinda gecis

2. bir akim siniri, hiz kontrol cihazi nominal akiminin 0.25-1.5 kati arasi konfigire
edilebilir.

Motorun momentini ve sicaklik artisini sinirlamak igin kullanilir.

2 akim siniri arasinda gegis asagidaki sekilde yapilabilir:

O bir lojik giris

0 Modbus veya CANopen kontrol word’lindeki bir bit

m Disiik hizda caligsma stiresinin sinirlanmasi

Sifir referansla ve galistirma komutu verilmis durumdayken, distk hizda (LSP) bir
sure galigtiktan sonra motor otomatik olarak durur.

Bu siire, 0.1 - 999.9 saniye arasi ayarlanabilir.

(0, sinirsiz bir slreye karsilik gelir).

Fabrika ayari 0 sn. Referans tekrar gériindigiinde veya calistirma komutu kesilip
tekrar verildiyse, motor rampa Uzerinde otomatik olarak tekrar galigir.

Bu fonksiyon, basing diizenlemeli pompalarin otomatik durdurulmasi/yolverilmesi
icin kullanilir.

b Cift motor baglama ve gecis

Farkl giiglere sahip iki motorun, ayni sirlicliden sirayla beslenmesini saglar.
Anahtarlama, hiz kontrol cihazi durmus ve kilittenmis durumdayken, hiz kontrol
cihazi ¢ikisinda uygun bir dizen kullanilarak gergeklestirilimelidir.

Bu fonksiyon motor parametrelerini adapte etmek igin kullanilabilir. Asagidaki
parametreler otomatik olarak anahtarlanir:

O nominal motor gerilimi

nominal motor frekansi

nominal motor akimi

nominal motor hizi

motor kosinls Phi

motor 2 igin gerilim/frekans orani tipi segimi

IR kompanzasyonu, motor 2

motor frekansi déngli kazanimi

motor stabilitesi

O motor kayma kompanzasyonu

Bu fonksiyon, motor termik korumasini devre digi birakir.

Motor anahtarlama asagidakilerle etkinlestirilebilir:

O bir lojik giris

O Modbus veya CANopen kontrol word’tindeki bir bit

Bu fonksiyon, vingli uygulamalarda dikey ve yatay hareketler igin tek bir hiz kontrol
cihazinin kullaniimasini saglar.

oooooooao

b Kontrol modlar arasi gegis

Kontrol kanali anahtarlama, 2 ¢alisma modu arasindan se¢im yapilmasini saglar.
Anahtarlama asagidakilerle etkinlestirilebilir:

O bir lojik giris

0 Modbus veya CANopen kontrol word'lindeki bir bit
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hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

f(Hz)

Stop 1

ileri

0

1

Geri 0

3-telli kontrol ile ¢alisma drnegi

|7 e =T

WIT Tk e

FET el apas

1K Lomslnd i
[

rifrbe b

EF ol |~
ribduetica DEC

[ IS T Y EI.‘ l|
e e |

HET drilt o e |1 =

e o

am 11 a

=y rl

Cep PC i¢in PowerSuite ile durdurma

tiplerinin konfigtirasyonu.

m 2-telli kontrol

Saglanan bir kontak araciligiyla ¢aligma yénuniin kontrol edilmesi igin kullanilir.
1 veya 2 lojik giris ile etkinlestirilir (bir veya iki yon).

Bu fonksiyon tim tek yénli ve enversér uygulamalar igin kullanilabilir.

3 ¢alisma modu vardir:

O lojik giriglerin durumunun algilanmasi

O lojik giriglerin durumundaki degisikliklerin algilanmasi

O ileri ydnde ¢alisma her zaman igin ters yénde ¢alismaya gére éncelikli olacak
sekilde, lojik giriglerin durumlarinin algilanmasi

Altivar 31 kontrol terminalleri
24V LI1 LIx

L ( f

2-telli kontrol igin kablo baglanti semasi

|
| L e
|

|
|
|
i LIx: Geri

b 3-telli kontrol

darbeli kontaklar araciligiyla ¢alisma yéniiniin ve durdurmanin kontrol edilmesi igin
kullanilir.

2 veya 3 lojik giris ile etkinlestirilir (tek yonll veya enversor).

Bu fonksiyon tim tek yénli ve enversér uygulamalar igin kullanilabilir.

Altivar 31 kontrol terminalleri i LI1: Stop
24V L1 LI2 LIx | LI2: lleri

IR

3-telli kontrol igin kablo gemasi

b Cebri lokal mod

Cebri lokal modda, terminaller veya operatér terminali Gizerinden kontrol saglanir ve
diger tim kontrol modlari engellenir.

Cebri lokal mod igin asagidaki referans ve komutlar kullanilabilir:

O Al1 veya Al2 veya Al3 referanslari ve lojik girisler Gzerinden kontrol

0 RUN/STOP tuslari ve potansiyometre tizerinden referans ve kontrol (sadece
ATV 31eeeA hiz kontrol cihazlari)

O uzagda tasinabilir ekran (izerinden referans ve kontrol

Cebri lokal moda gegis bir lojik giris ile etkinlestirilir.

b Serbest durus

Sadece motor gli¢ beslemesinin kesilmesi durumunda motoru direngli momentle
durdurur.

Bir serbest durus asagidaki yollarla saglanir:

O normal bir durus komutunu serbest durus seklinde konfiglre ederek (¢alistirma
komutunun ortadan kalkmasi veya bir durug komutu verilmesi tzerine)=

O bir lojik giris devreye alinarak

b Hizh durus

Hiz kontrol cihazinin / motorun asiri fren hatasi durumunda kilitlenmesini énlemek
amaciyla, kabul edilir bir yavaglama rampasi suresinde (2-10 arasi bir degere
bélinebilir) frenli durus saglamak igin kullanihr.

Acil durdurmasi elektriksel frenli tagima bantlari igin kullanilir.

Bir hizli durus asagidaki yollarla saglanir:

O normal bir durusu hizli durus seklinde konfigiire ederek (¢alistirma komutunun
ortadan kalkmasi veya bir durus komutu verilmesi tzerine)

O bir lojik giris devreye alinarak

b DC enjeksiyonlu durus

Yiksek ataletli fanlari (dusik hizda) frenlemek veya fanlarin bir hava akimi igine
yerlestirilmis olmasi durumunda, durma Gzerine momenti korumak igin kullanilir.

Bir DC enjeksiyonlu durus asagidaki yollarla saglanir:

0 normal bir durusu DC enjeksiyonlu durus seklinde konfiglre ederek (calistirma
komutunun ortadan kalkmasi veya bir durus komutu verilmesi tizerine)

O bir lojik giris devreye alinarak

DC degeri ve durus fren suresi ayarlanabilir.
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hiz kontrol cihazlari
Altivar 31

Hiz referansi

0
Role veya lojik ¢ikig

14
0

Motor akimi

Fren bosa alma
akimi

Hiz referansi

Fren devreye alma

frekansi

0
Llileri veya
geri 1

0

Fren Devrede

durumu

Erisilebilen ayarlar:
t1: Fren bosa alma zaman gecikmesi
t2: Fren devreye alma zaman gecikmesi

Fren kontrolii

Bosta

t
Devrede

amm mam

e

PC i¢in PowerSuite osiloskop fonksiyonu kullanarak

farkli parametrelerin izlenmesi.

b Fren kontroli

Sarsinti olmasini ve yiikiin yén degistirmesini engellemek amaciyla, motor yolverme
ve durdurma ile senkronize olarak bir elektromanyetik frenin kontrol yénetimi igin
kullanilir.

Fren kontrol diizenini hiz kontrol cihazi yonetir.

Freni bosa almak i¢in ayarlanabilen deg@erler: akim esik degeri ve zaman gecikmesi.
Freni devreye almak icin ayarlanabilen degerler:

Frekans esik degeri ve zaman gecikmesi.

Etkinlestirmek icin: R2 réle lojik ¢ikisi veya fren kontroll igin atanan AOC lojik ¢ikisl.
Bu fonksiyon, elektromanyetik frenler (vingler) ile donatiimig malzeme tasima
uygulamalari ve bir el freni gerektiren makineler (dengesiz makineler) igin kullanilir.
v Genel kurallar:

- Dikey kaldirma hareketi:

Fren bosa alinirken ve devreye alinirken, yiki tutmak icin motor momentini yukari
y6nde koruyun ve fren bosa alindiktan sonra yumusak yolverme yapin.

- Yatay kaldirma hareketi:

Sarsinti olmasini énlemek amaciyla, yolverme sirasinda frenin bosa alinisi ile
momenti ve durma sirasinda frenin devreye alinigini sifir hizda senkronlar.

- Dikey kaldirma uygulamasinda fren kontrolu i¢in &nerilen ayarlar (yatay kaldirma
uygulamasi igin akim esik degerini sifir olarak ayarlayin):

- Fren bosa alma akimi: Fren bosa alma akimini, motorda gésterilen nominal
akima ayarlayin. Test sirasinda moment yetersiz kalirsa, fren bosa alma akimini
artirin (maksimum deger hiz kontrol cihazi tarafindan verilir).

- Hizlanma siresi: Kaldirma uygulamalari igin, hizlanma rampalarinin 0.5
saniyeden yliksek bir degere ayarlanmasi énerilir. Hiz kontrol cihazinin akim
sinirlamay1 degistirmediginden emin olun.

Ayni éneri, yavaglama igin de gegerlidir.

Not: Bir kaldirma hareketi igin, mutlaka bir fren direnci kullaniimalidir. Segilen ayar
ve konfigurasyonlarin, kaldirilan yiikiin dismesine veya kontroliiniin kaybedilmesine
neden olmadigindan emin olun.

- Fren bosa alma zaman gecikmesi t1: Fren tipine gbre ayarlayin. Mekanik frenin
bosa alinmasi igin gereken siiredir.

- Fren devreye alma frekansi: Nominal kayma degerinin iki katina ayarlayin,
ardindan sonuca gére ince ayar yapin.

- Fren bosa alma zaman gecikmesi t2: Fren tipine gore ayarlayin. Mekanik frenin
devreye alinmasi igin gereken siiredir.

b Nihayet salteri kullanimi

Bir veya iki nihayet salterinin (1 veya 2 yonlu ¢alisma) calismasinin yénetilmesi igin
kullanilir.

Her bir sinir (ileri, geri), bir lojik giris ile iliskilidir. Bir sinir algilandiginda meydana
gelen durus tipi, normal, serbest veya hizli durus olarak konfigire edilebilir. Bir
durusun ardindan, motora sadece ters ydnde yeniden yolverilir.

b izleme

Asagidaki veriler goérintilenebilir:

O frekans referansi

O dabhili Pl referansi

O frekans referansi (mutlak deger)

motora uygulanan ¢ikis frekansi (deger, ikinin timleyicisi olarak girilir)
kullanici birimi ¢ikis degeri

motordaki akim

motor giicl %100 = nominal gii¢

besleme gerilimi

motor i1sil durumu:

%100: nominal isil durumu, %118: motor asiri yik esik degeri
O slricu isil durumu:

%100: nominal 1sil durumu, %118: siriict asin ylik esik degeri
O motor momenti: %100 = nominal moment

en son hata

otomatik ince ayar durumu

lojik girislerin konfiglirasyonu ve durumu

analog girislerin konfigtirasyonu

ooooao
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Altivar 31

T 7 b Hata yonetimi
L s Resetlenebilir bir hata meydana geldiginde farkli galisma modlari kullanilabilir:
R e O Serbest durus
L =i o Hiz kontrol cihazi, yavaglama hizina geger
o0 Hiz kontrol cihazi, hata meydana geldigi siradaki ¢aligsma hizini, hata ortadan
kalkana kadar korur
O Rampa uzerine durus
O Hizli durus
Algilanan resetlenebilir hatalar:
O hiz kontrol cihazi asiri 1Isinma
O motor asiri Isinma
CANopen haberlesmer hatasi
Modbus seri hat hatasi
harici hatalar
4-0 mA sinyal kaybi

|

I

§
oooo

PC igin PowerSuite ile hata yénetimi.

b Hata resetleme

En son hatay: bir lojik giris aracihgiyla silmek i¢in kullanilir.

Bir sifirlama islemi sonrasi gegerli olan yeniden yolverme kosullari, normal gli¢
verme ile aynidir.

Asagidaki hatalar resetlenir: asiri gerilim, asir hiz, harici hata, hiz kontrol cihazi asiri
Isinma, motor faz kaybi, DC barasi asiri gerilim, 4-20 mA referans kaybi, yik yon
degistirme, 1sil durum %100’den dlisiikse motor asiri yiklemesi, seri hat hatasi.
"sebeke disik gerilim" ve "sebeke faz kaybi" hatalari, sebeke geri geldiginde
otomatik olarak resetlenir.

Bu fonksiyon, hiz kontrol cihazlarinin malzeme tagima sistemlerindeki hareketli
parcalar gibi erisilmesi gli¢ yerlerde bulundugu uygulamalar igin kullaniglhidir.

b Genel resetleme (tiim hatalari resetler)

Bu fonksiyon, termik koruma (cebri ¢calisma) dahil tim hatalar engellemek igin
kullanilir ve hiz kontrol cihazinda onarilamayacak hasara neden olabilir.

Bu fonksiyon, bir yeniden yolverme isleminin son derece 6nemli oldugu uygulamalar
icin uygundur (bir firindaki tagsima bandi, duman tahliye istasyonu, atiimasi gereken
sertlestiriciler iceren makineler).

Bu fonksiyon bir lojik girig ile etkinlegtirilir.

Lojik giris, durum 1’de ise, hata izleme aktif olur.

Lojik girisin durumunda £ pir degisiklik meydana geldiginde, tim hatalar resetlenir.

m Sebeke beslemesi kaybi lizerine kontrollli durus

Sebeke beslemesi kayboldugunda motoru durdurmak icin kullanilir.

Malzeme tagima, yuksek ataletli makineler, stirekli Gruin isleme makineleri gibi
uygulamalar igin uygundur.

Olas! durus tipi:

O hiz kontrol cihazinin kilitlenmesi ve serbest durus

O hiz kontrol cihazi glictini mimkiin oldugunca uzun siire korumak igin mekanik
atalet kullanan durusg

O rampa Uzerinde durus

O hizh durus (atalete ve hiz kontrol cihazinin frenleme kabiliyetine baglidir)

b Hata durumunda durma modu

Bir hata algilandiginda meydana gelen durus tipi, asagidaki hatalar igin normal,
serbest veya hizl durus olarak konfigiire edilebilir.

O harici hata (algilama bir lojik giris ile veya Modbus veya CANopen kontrol
word’Unde bir bit ile gergeklestirilir)

O motor faz kaybi hatasi

Hiz kontrol cihazi ve motor arasinda bir yik tarafi kontaktor kullanihyorsa, motor faz
kaybi hatasi engellenmelidir.
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m Doénen yuki hiz algilama ile otomatik yakalama (“dénen yuki yakalama”)
Galistirma komutunun verilmis olmasi sartiyla, asagidaki olaylardan herhangi biri
gerceklestikten sonra motora yeniden yumusak yolverme icin kullanilir:

O gug¢ beslemesi kaybi veya cihazin kapatiimasi

O hata resetleme veya otomatik yeniden yolverme

O serbest durus

Olay ortadan kaldirildiktan sonra, bir rampa tzerinde yeniden yolverme ve referans
hiza geri ddnmek i¢cin motorun etkin hizi algilanir. Hiz algilama suresi, ilk sapmaya
bagli olarak 1 saniyeye kadar ayarlanabilir.

Fren dlzeni konfigiire edilmemisse bu fonksiyon otomatik olarak devre disi kalir.
Bu fonksiyon, ana gl¢ kaynaginin kayboldugu siire igcinde hiz kaybinin énemli
olmadig1 makinalar (ylksek ataletli makinalar) fanlar ve rezidiel akis ile ¢alisan
pompalar, v.b. i¢in uygundur.

b Otomatik tekrar yolverme

Hiz kontrol cihazina, bir hata sonrasinda hatanin giderilmesi ve diger ¢alisma
kosullarinin yeniden yolvermeye izin vermesi durumunda, kilitlendikten sonra
otomatik olarak yeniden yolveriimesini saglar.

Sozkonusu yeniden yolverme, 1's,5s, 10 s ve daha sonrasi igin 1 dakikalik giderek
uzayan bekleme sureleriyle birbirinden ayrilan bir dizi otomatik girisim ile
gerceklestirilir.

Yeniden yolverme prosedirinin tamami, 5 dakika ile sonsuz bir silire arasinda
tamamlanabilir.

Konfiglre edilen sure sonunda yeniden yolveriimemesi durumunda, hiz kontrol
cihazi kilitlenir ve cihaz kapatilip agilana kadar prosedurden ¢ikilir.

Asagidaki hatalar yeniden yolverme yapilmasina izin verir:

O gug beslemesi asirn gerilimi

O motor termik asiri yik

O hiz kontrol cihazi termik asiri yik

o DC barasi agiri gerilim

O gl¢ beslemesi faz hatasi

O harici hata

O 4-20 mA referans kaybi

0 CANopen haberlesme hatasi

O Modbus seri hat hatasi

O c¢ok dislk besleme gerilim. Bu hata igin, konfiglre edilmemis olsa dahi, fonksiyon
her zaman aktiftir.

Bu tlr hatalar icin, fonksiyonun konfiglre edilmis olmasi durumunda, hata rélesi
olarak konfigiire edilen réle aktif kalir. Bu fonksiyon igin, hiz referansi ve ¢alisma
yoniu korunmalidir.

Bu fonksiyon, surekli calisan veya izlenmeyen makina veya tesisatlar ile yeniden
yolverme isleminin ekipman veya personel i¢in tehlike olusturmadigi uygulamalar
icin uygundur.

b Dusuk gerilim durumunda deger kaybiyla calisma

Sebeke gerilimi izleme esik degeri, motor geriliminin %50’sine digurdldr.

Bu durumda, bir sok bobini kullaniimalidir; hiz kontrol cihazinin performansi garanti
edilemez.

b Hata rélesi, kilitsiz hale gegme

Hiz kontrol cihazina glg verildiginde ve bir hata yoksa, hata rélesi enerjilendirilir.
Bir "C/O" ortak u¢ kontagi ile donatiimistir.

Sl e e e Hiz kontrol cihazi, bir hata meydana geldikten sonra asagidaki yollardan biri
kullanilarak kilitsiz hale gegirilir:

O "ACIK" LED gostergesi sénene kadar gliciin kesilmesi ve ardindan giiciin agiimasi
5 Ay O O bir lojik girisin "hata resetleme" fonksiyonuna atanmasi

O konfigure edilmisse, "otomatik yeniden yolverme" fonksiyonu ile

rvireni | SielEs 2 +| TEsirekrst

e i 0 - 07 ek al

P i -

BRI AMszatn da i b Calisma siresi sifirlama

_—_ Hiz kontrol cihazi ¢alisma siiresi sifirlanabilir.

i Afecsbon ds Fo
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Cep PC i¢in PowerSuite ile hata
rélesi konfigiirasyonu.
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b Motor termik korumasi
Dolayh motor termik korumasi, teorik sicaklik artisi sirekli olarak hesaplanarak

uygulanir.
Termik koruma, hiz kontrol cihazi nominal akiminin 0.2 - 1.5 kati arasi bir degere
ayarlanabilir.
Bu fonksiyon, kendinden sogutmali motorlarin kullanildigr uygulamalar igin
uygundur.
t 135 10 20 50 H
2oy —HA— =
(~2545) | 1N - | {
1WA WA \
AV AY
- ANV N\ N
AN NN
7] N \
NS
S
'; \\
£ 1000
g (~16dk) =
‘S N
& ~
\\
100
0,7 0,8 0,9 1 1,1 1,2 13 1,4 1,5 1,6

Motor akimi/ItH
Motor termik koruma egrileri

b Hiz kontrol cihazi termik korumasi

Sogutma bloguna monte edilen veya glii¢ modiliinde dahili olarak bulunan bir PTC
algilayici ile termik koruma, hiz kontrol cihazinin havalandirmanin yetersiz oldugu
veya ortam sicakhiginin ¢ok yiksek oldugu durumlarda korunmasini saglar.

Bir hata durumunda hiz kontrol cihazini kilitler.
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1 11 12 13 14 15 16 17 18 1,9 Motorakimi/Hiz kontrol cihazi In

m R1/R2 réle konfiglirasyonu

Réleye gli¢ verildiginde asagidaki durum bilgileri sinyallenir:
O hiz kontrol cihazi hatasi

O hiz kontrol cihazi ¢aligiyor

O frekans esik degerine ulasildi

O ylksek hiz degerine ulagildi

O akim esik degerine ulasildi

O frekans referansina ulasildi

O motor termik esik degerine ulagildi

O fren duzeni (sadece R2)
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b AOC/AOV analog ¢ikis!

AOC ve AQV analog ¢ikiglarinda ayni veriler bulunur.
Asagidaki atamalar yapilabilir:

O motor akimi

563725
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HE= e Fearey O motor frekansi
_—— O motor momenti
— - o hiz kontrol c!hazmdan saglanan gi¢
marrmr ey O hiz kontrol cihazi hatasi
=i s O frekans esik degerine ulasildi
e O yiksek hiz de@erine ulagildi
.

O akim esik de@erine ulasildi
O frekans referansina ulasildi
O motor termik esik de@erine ulasildi

— o fren dlzeni
PC igin PowerSuite kullanarak yapilan AOC/AOV gikislarinin AOC/AQV analog ¢ikisi, AOC analog akim ¢ikisi veya AOV analog gerilim ¢ikisinin
Kkonfigiirasyonu. karakteristiklerini degistirmek icin ayarlanir.

AOC: 0-20 mA veya 4-20 mA olarak ayarlanabilir
AQV: 0-10 V arasi ayarlanabilir

b Konfigiirasyonun kaydedilmesi ve tekrar yiiklenmesi

EEPROM’a bir konfiglirasyon kaydedilebilir. Bu fonksiyon, gegerli konfigiirasyona ek
olarak bir konfiglrasyon kaydetmek icin kullanilir.

Bu konfiglirasyon geri yliklendiginde, gegerli konfiglirasyon silinir.

Fonksiyon uyum tablosu

m Konfigire edilebilir I/0
Bu tabloda yer almayan fonksiyonlar tamamen uyumludur.
Durdurma fonksiyonlari, galisma fonksiyonlari Gzerinde éncelige sahiptir.
Fonksiyon secimi asagidakilerle sinirlidir:
- hiz kontrol cihazi 1/O sayisi
- belirli fonksiyonlarin birbirleriyle uyumsuzlugu

Fonksiyonlar Giriglerin  +/- hiz Nihayet ~ Onceden  PI Kademeli  Fren diizeni DC Hizl durus ~ Serbest
toplanmasi salterinin  ayarh hizlar regilatdri  ¢alisma enjeksiyonlu durug
kullanimi (JOG) durug

Giriglerin toplanmasi

+- hiz

Nihayet salterinin kullanimi

Onceden ayarli hizlar

Pl regiilatéri

Kademeli calisma (JOG)

Fren diizeni

DC enjeksiyonlu durug

Hizh durug

Serbest durus

-:- Uyumsuz fonksiyonlar Oncelikli fonksiyonlar (ayni anda aktif olamayan fonksiyonlar)

- Uyumlu fonksiyonlar Onceligi olan fonksiyon ok ile gosterilmistir.
Uygulanmaz

Ornek: "Serbest durus” fonksiyonu, "Hizli durus” fonksiyonu tizerinde éncelige
sahiptir.
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